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QU'IL EST LU EN DETAIL ET COMPRIS AVANT
INSTALLATION, MISE EN SERVICE OU ENTRETIEN
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1. Introduction

Ce manuel concerne la gamme de motorisations
quart de tour CVQ pour vannes de controle.

Modeles: CVQ 1200 & CVQ 2400
Veuillez vous référer au document PUB042-001 de Rotork
pour les spécifications détaillées.

Fabriqué sur le succes historique de Rotork avec
de la technologie innovante, le CVQ offre une
méthode fiable et réactive d'automatisation

de vannes de contréle sans la complexité ni

le coGt de I'alimentation pneumatique. En

se concentrant davantage sur les colts de
production et I'efficacité, le contréle fiable de
la variable de traitement est prépondérant.

Avec des chiffres de résolution supérieur a 0,1% et la capacité
a éliminer le dépassement de position, la gamme CVA de
Rotork aide a maximiser la qualité du produit et la capacité de
I'usine.

Les actionneurs de la gamme CVA sont indépendants,
congus spécifiquement et fabriqués pour le fonctionnement
électrique a distance continu des vannes de controle.

L'actionneur comprend :
e Moteur électrique a CC sans balai

e Réducteur de vitesse avec arbre de sortie a secteur

e Contréleur de moteur avec limitation de vitesse, course
et couple

e Controles logiques électroniques et dispositifs de
surveillance logés dans un boftier étanche a double peau

e  Certification pour zone dangereuse répondant aux
exigences internationales et nationales

Tous les réglages de couple et de position ainsi que la
configuration de la motorisation sont effectués grace a
un dispositif sans fil Bluetooth®, généralement un PDA
(non fourni).

Le logiciel Bluetooth PDA est disponible en téléchargement
gratuit depuis www.rotork.com.

Control Valve
Actuator
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2. Informations générales

Ce guide a été produit pour permettre a un
utilisateur final compétent d'installer, de faire
fonctionner et d'inspecter les Actionneurs de
Vannes de Contréle de la Gamme Rotork.

L'installation électrique, I'entretien et I'utilisation de ces
actionneurs devraient étre effectués conformément aux
Dispositions et a la Législation Nationales liées a ['utilisation
en toute sécurité de cet équipement applicable au site
d'installation.

Pour le Royaume Uni : L'électricité selon les Reglementations
du Travail de 1989 et selon la directive donnée dans |'édition
applicable des "Réglementations du Cablage IEE" devraient
étre appliquées. Aussi I'utilisateur devrait étre parfaitement
informé de ses taches selon le Décret du Travail de 1974 sur le
Santé et la Sécurité.

Pour les Etats Unis : NFPA70, le National Electrical Code® est
applicable

L'installation mécanique devrait étre effectuée telle que
décrit dans ce manuel et aussi en conformité avec toute
pratique de norme nationale. Si la plague d'identification de
I'actionneur indique qu'il est approprié pour une utilisation
dans des Atmosphéres Potentiellement Explosives (Zones
Dangereuses) alors I'actionneur est approprié pour une
utilisation en Zone 1 et en Zone 2 (ou Div 1 et Div 2) de la
classification des zones dangereuses, tel que défini par la
plague d'identification de I'actionneur.

Tout équipement connecté a l'actionneur devrait étre
d'une certification pour zone dangereuse équivalente

(ou supérieure). L'installation, I'entretien et I'utilisation de
I'actionneur installé dans une zone dangereuse doivent étre
effectués par une personne compétente et en conformité
avec tous les codes de pratique pertinents pour la
certification de la Zone Dangereuse spécifique.

Toute inspection ou réparation des actionneurs approuvés
en Zone Dangereuse ne devrait pas étre effectuée a moins
gu'elle ne se conforme aux Dispositions et a la Législation
liées a la Zone Dangereuse spécifique.

Seules les pieces de rechange de I'actionneur approuvées
par Rotork devraient étre utilisées. Toute modification

ou altération ne devrait en aucun cas étre effectuée sur
['actionneur, car ceci pourrait annuler les conditions sous
lesquelles sa certification a été accordée.

L'acces aux conducteurs électriques sous tension est interdit
dans une Zone Dangereuse a moins que ce soit effectué
sous une autorisation spéciale de travailler, autrement toute
alimentation devrait étre isolée et I'actionneur déplacé vers
une zone non dangereuse pour sa réparation ou attention.

Seules les personnes compétentes en vertu de leur formation
ou expérience devraient étre autorisées a installer, entretenir
et réparer les actionneurs Rotork. La tache entreprise doit étre
effectuée en conformité avec les instructions de ce manuel.
L'utilisateur et ces personnes travaillant sur cet équipement
devrait connaitre leurs responsabilités sous toutes dispositions
liées a la Santé et la Sécurité sur leur lieu de travail.

2.1 Matériaux du boitier

Les boftiers de la gamme Rotork des Actionneurs a Vanne
de Controle sont fabriqués a partir d'alliage d'aluminium
avec des fixations en acier inoxydable et une fenétre en
polycarbonate. Le Bouton de Contréle Local et le Bouton
Prioritaire Manuel sont fabriqués a partir d'un mélange

de Polycarbonate/plastique PBT. Il y a un risque de charge
électrostatique associé a ces composants et par conséquent
ils ne doivent étre nettoyés qu'avec un chiffon humide.

L'utilisateur doit s'assurer que I'environnement de travail et
tous matériaux environnants I'actionneur ne peuvent pas
réduire la sécurité d'utilisation de I'actionneur ou le niveau

de protection fourni par l'actionneur. Lorsqu'approprié,
I'utilisateur doit s'assurer que I'actionneur est convenablement
protégé de son environnement de fonctionnement.

Si des informations supplémentaires et directives liées a
['utilisation sGre de la Gamme d'Actionneur de Vanne de
Controéle Rotork, elles seront fournies sur demande.
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3. Certifications pour zones dangereuses

Voir la plaque d'identification de I'actionneur pour les détails spécifiques de I'accord.

Le CVQ est construit conformément a : -

Europe — Zones dangereuses ATEX (94/9/EC) 11 2 GD ¢
OR 11 2 (1) GD c (Pour option a sécurité intrinséque)

Ex d IIB T4 Gb, Ex t IlIC T120°C Db

Ex d [ia Ga] IIB T4 Gb (Pour option a sécurité intrinséque)

Ex t [ia IIC Da] IIIC T120°C Db (Pour option a sécurité intrinséque)
EN 60079-11 (Pour option a sécurité intrinséque)

EN60079-0, EN60079-1, EN13463-1,

EN13463-5 et EN61241-1

Températures ambiantes:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex d IIC T4 Gb, Ex t IlIC T120°C Db

Ex d [ia Ga] IIC T4 Gb (Pour option a sécurité intrinseque)

Ex t [ia IC Da] IIIC T120°C Db (Pour option a sécurité intrinséque)
EN 60079-11 (Pour option a sécurité intrinséque)

EN60079-0, EN60079-1, EN13463-1,

EN13463-5 et EN61241-1

Températures ambiantes:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex de 1IB T4 Gb, Ex t IlIC T120°C Db

Ex de [ia Ga] IIB T4 Gb (Pour option a sécurité intrinséque)

Ex t [ia IIC Da] IIIC T120°C Db (Pour option a sécurité intrinséque)
EN 60079-11 (Pour option a sécurité intrinseque)

EN60079-0, EN60079-1, EN60079-7,

EN13463-1, EN13463-5 et EN61241-1

Températures ambiantes:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex de IIC T4 Gb, Ex t IlIC T120°C Db

Ex de [ia Ga] IIC T4 Gb (Pour option a sécurité intrinséque)

Ex t [ia IIC Da] IIC T120°C Db (Pour option a sécurité intrinséque)
EN 60079-11(Pour option a sécurité intrinseque)

EN60079-0, EN60079-1 et EN60079-7,

EN13643-1, EN13463-5 et EN61241-1

Températures ambiantes:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Canada - Zones dangereuses

CSA antidéflagrant, Classe I, Div 1, Groupes C & D, T4
Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

CSA antidéflagrant, Classe I, Div 1, Groupes B, C & D, T4
Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

CSA protection contre les flammes et la poussiéere,
Classe Il, Div 1, Groupes E, F & G, T4

Températures -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

International — Zones dangereuses IECEx

Ex d IIB T4 Gb, Ex t IlIC T120°C Db

Ex d [ia Ga] IIB T4 Gb (Pour option a sécurité intrinséque)

Ex t [ia IIC Da] IIC T120°C Db (Pour option a sécurité intrinseque)
IEC 60079-11 (Pour option a sécurité intrinséque)

[EC60079-0, IEC60079-1 et IEC61241-1

Températures ambiantes:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex d IIC T4 Gb, Ex t llIC T120°C Db

Ex d [ia Ga] IIC T4 Gb (Pour option a sécurité intrinséque)

Ex t [ia IlIC Da] lIC T120°C Db (Pour option a sécurité intrinséque)
IEC 60079-11 (Pour option a sécurité intrinséque)

IEC60079-0, [EC60079-1 et IEC61241-1

Températures ambiantes:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex de 1IB T4 Gb, Ex t IlIC T120°C Db

Ex de [ia Ga] lIB T4 Gb (Pour option a sécurité intrinséque)

Ex t [ia IIC Da] IIC T120°C Db (Pour option a sécurité intrinséque)
IEC 60079-11 (Pour option a sécurité intrinséque)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7 et IEC61241-1

Températures ambiantes:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex de IIC T4 Gb, Ex t lliIC T120°C Db

Ex de [ia Ga] IIC T4 Gb (Pour option a sécurité intrinséque)

Ex t [ia IIC Da] IlIC T120°C Db (Pour option a sécurité intrinseque)
IEC 60079-11 (Pour option a sécurité intrinseéque)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7 et IEC61241-1

Températures ambiantes:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Etats-Unis — Zones dangereuses

FM. Antidéflagrant, Classe I, Div 1, Groupes C & D, T4

FM. Antidéflagrant, Classe I, Div 1, Groupes C & D, T4 offrant circuits a
sécurité intrinseque Classe I, Div 1, Groupes A - D (Pour option a sécurité
intrinséque)

Températures ambiantes:

-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

FM. Antidéflagrant, Classe |, Div 1, Groupes B, C & D, T4
FM. Antidéflagrant, Classe I, Div 1, Groupes B, C & D, T4 offrant
circuits a sécurité intrinséque Classe I, Div 1, Groupes A - D, T4
(Pour option a sécurité intrinseque)

Températures ambiantes:

-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

FM. Protection contre les flammes et la poussiere,
Classe Il, Div 1, Groupes E, F & G, T4

FM. Protection contre les flammes et la poussiére, Classe Il, Div 1,
Groupes E, F & G, T4 offrant circuits a sécurité intrinseque Classe |,
Div 1, Groupes A - D, T4 (Pour option a sécurité intrinséque)
Températures ambiantes:

-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*En option -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
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3. Certifications pour zones dangereuses

Parameétres des entités maximums

Bornes 1,2,3 Bornes 6,7,8

Ui 30V Ci: 0,12 pF Uo: 0 Ui 30V Ci: 0,12 pF Uo: 0
li: 250 mA Li: 0 loo 0 li: 250 mA Li: 0 lo: 0
Pi: 700 mW Po: 0 Pi: 700 mW Po: 0

Ui - Tension maximale (pic CA ou CC) pouvant étre
appliquée aux bornes de la motorisation et
conformément aux instructions fournies sans invalider

le type de protection

i - Courant maximal (pic CA ou CC) pouvant étre appliqué
aux bornes de la motorisation et conformément aux
instructions fournies sans invalider le type de protection

Pi - Puissance maximale pouvant étre appliquée aux
bornes de la motorisation et conformément aux
instructions fournies sans invalider le type de protection

Ci - Capacité interne équivalente maximale du circuit
considérée comme apparaissant aux bornes

Li - Inductance interne équivalente maximale du circuit

considérée comme apparaissant au niveau des dispositifs

de raccordement

Uo - Tension maximale (pic CA ou CC) pouvant apparaitre
aux bornes de la motorisation et conformément aux
instructions fournies pour toute tension appliquée jusqu'a
la tension maximale

lo - Courant maximal (pic CA ou CC) dans un appareil
pouvant étre prélevé des dispositifs de raccordement de
la motorisation

Po - Puissance électrique maximale pouvant étre prélevée
des bornes de la motorisation

Conditions spéciales pour une utilisation sire (actionneurs approuvés ATEX & IECEx)
1. Les dimensions critiques des chemins de propagation de la flamme sont :

Chemin de propagation de la flamme Espace Maximum Longueur Minimum
(mm) (mm)

Boitier Electrique/Couvercle Supérieur de la boite d’engrenages 0,15 25,00

Boitier Electrique/Enveloppe des bornes de la boite d’engrenage 0,15 25,00

Boitier des Contacts Electriques/Cache des Contacts Electriques de la boite d’engrenages 0,15 26,00

Boitier Electrique/Douille butoir manuelle (si montée) de la boite d’engrenages -0,005 28,00

Arbre de Dépassement Manuel/Boitier Electrique de la Boite d’Engrenages (ou douille si montée) | 0,15 25,00

Arbre de sortie/Douille de I'arbre de sortie 0,15 25,00

Douille d’arbre de Sortie/Boitier Electrique de la Bofte d’Engrenage -0,005 25,00

Remarques : Le Signe Négatif dénote un ajustement avec serrage.

2. Il existe un risque de charge électrostatique associé a la manipulation du bouton et de I'ensemble du volant de manceuvre manuel.
Ces éléments doivent étre nettoyés uniquement avec un chiffon humide.

3. Lorsque l'interface a sécurité intrinséque optionnelle est incluse, les bornes 3 et 6 servent a la connexion des cables blindés
uniquement. Ces points de raccordement ne sont pas isolés du boitier d'assemblage et ne sont pas conformes aux exigences de
rigidité diélectrique de la norme CEI 60079-11:2006 clause 6.3.12. Cela doit étre pris en compte en ce qui concerne le code de
bonnes pratiques applicable, généralement la norme CEI/EN 60079-14 clause 12.2.2.3.

Instructions d’installation et de maintenance




4, Santé et Sécurité

/\ ATTENTION

Avant d'installer I'actionneur, s'assurer qu'il est approprié pour
I'application prévue. Si vous n'étes pas sir que |'équipement
est approprié pour votre installation consulter Rotork avant
I'installation.

A ATTENTION : RISQUE D'ELECTROCUTION
L'installation et la réparation doivent étre effectuées
uniquement par du personnel qualifié.

/\ ATTENTION : DECHARGE ELECTROSTATIQUE

Cet équipement loge des dispositifs a sensibilité statique. Pour
protéger les composants internes ne jamais toucher les cartes
du circuit imprimé sans utiliser les procédures de controle (ESD)
électrostatiques.

/\ ATTENTION : MATERIAUX DU BOITIER

Les moules des actionneurs CVA sont fabriqués a partir
d'alliage d'aluminium et de fixations en acier inoxydable.
L'utilisateur doit s'assurer que I'environnement de travail et
tous matériaux environnants |'actionneur ne peuvent pas
réduire la sécurité d'utilisation de I'actionneur ou le niveau de
protection fourni par I'actionneur.

Lorsqu'approprié, I'utilisateur doit s'assurer que I'actionneur
est convenablement protégé de son environnement de
fonctionnement.

A ATTENTION : FONCTIONNEMENT MANUEL

Lorsque les actionneurs sont équipés d'un volant de
manceuvre optionnel, noter qu'en aucune circonstance
d'autres dispositifs de levier telle qu'une clavette de
calage de roue ou une clé ne peuvent étre appliqués sur
le volent de manceuvre afin de développer plus de force
lors de la fermeture ou de I'ouverture de la vanne car ceci
peut endommager la vanne et/ou l'actionneur. Ceci peut
aussi coincer la vanne en position avancée ou de recul.

5. Stockage

A ATTENTION : PACK DE RESERVE DE PUISSANCE
Lorsque les actionneurs sont équipés de I'ensemble du
Pack de Réserve de Puissance, veuillez noter que I'arbre
de sortie de I'actionneur peut se déplacer aprés retrait de
I'alimentation électrique.

Déplacer le sélecteur sur la position "STOP" pour empécher
tout mouvement électrique non souhaité. L'actionneur
CVA et en particulier le pack d'alimentation contiennent
aucun composants réparables par I'utilisateur et I'ensemble
du cache supérieur doit étre déposé uniquement par du
personnel correctement qualifié.

/\ ATTENTION
Uniquement pour les actionneurs équipés du Pack de
Puissance de Réserve a Sécurité intégrée.

L'ensemble du Pack de Puissance de Réserve monté dans
la boite d'engrenages principale contient des cellules

de supercondensateurs. Ne pas essayer de déposer
I'actionneur des fixations des vannes ou I'ensemble du
couvercle supérieur alors que l'indicateur a LED HMI de
I'actionneur est allumé.

Les supercondensateurs peuvent prendre jusqu'a 30 minutes
pour se décharger aprés dépose de I'alimentation électrique
et I'indicateur a LED reste allumé pendant ce temps.

Il n'est pas nécessaire de déposer I'ensemble du couvercle
lors du réglage normal et de la mise en fonctionnement.

Les supercondensateurs contiennent des matériaux
toxiques/irritants. Si I'ensemble du couvercle supérieur
doit étre déposer pour toute raison s‘assurer que les
supercondensateurs sont complétement déchargées et

la zone est correctement ventilée avant la dépose de
I'ensemble du couvercle supérieur, laisser toutes vapeurs se
dissiper avant d'accéder dans le boitier.

Utiliser une protection pour les mains/les yeux et inspecter
si des fuites de liquide ou de gel sont présentent dans les
cellules du supercondensateur avant manipulation.

Lorsque vous travaillez avec des condensateurs, assurez-
vous de la bonne ventilation, protégez vos mains et vos
yeux de tout contact en utilisant des gants Néopréne ou
Butyl et des lunettes de sécurité. Lavez vos mains apres
manipulation des cellules endommagées.

Eliminer le module du Pack de Puissance de Réserve
conformément aux réglementations fédérales, de I'état et
nationales.

Une feuille de données de matériaux est disponible aupres
de Rotork sur simple demande.

5.1 Réception / Inspection

Inspecter avec soin tout dommage du au transport. Tout
endommagement du carton de transport est généralement
une bonne indication qu'il a recu une manipulation

brutale Signaler tout endommagement immédiatement au
transporteur et a votre distributeur local de CVA.

Déballer le produit et le paquet d'informations en prenant
soin de conserver le carton de transport et tout matériau
d'emballage s'il fallait le retourner a I'expéditeur. Vérifier que
les éléments sur la liste d'emballage ou le bon de livraison sont
conformes a votre propre documentation.

5.2 Stockage

Si votre actionneur ne peut pas étre installé immédiatement
stockez-le dans un endroit sec jusqu'a ce que vous soyez prét a
connecter les cables entrants.

Si I'actionneur doit étre installé mais ne peut pas étre cablé il
est recommandé que toutes les douilles d'entrée de cable en
plastique Transit soient remplacées par des douilles en métal
scellées au PTFE.

La construction a double peau de Rotork préservera les
composants électriques internes parfaitement si laissés intacts. Il
n'est pas nécessaire de déposer tout couvercle du compartiment
électrique afin de mettre en service I'actionneur CVQ.

Rotork ne peut pas accepter la responsabilité de toute
détérioration causée sur site une fois les couvercles déposés.
Tout actionneur Rotork a été completement testé avant de
quitter I'usine pour offrir des années de fonctionnement sans
probleme dans la mesure ou ils sont correctement mis en
service, installés et scellés.

5.3 Etiquette d'identification
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6. Fonctionnement de votre actionneur

Les instructions suivantes doivent étre suivies et intégrées
dans votre programme de sécurité lors de I'installation et
utilisation des produits Rotork.

e Lire et sauvegarder toutes les instructions avant d'installer,
utiliser et mettre en service ce produit.

e Sivous ne comprenez pas une des instructions contactez
Rotork pour obtenir des explications.

e Suivre toutes les alertes, précautions et instructions
indiquées et fournies avec le produit.

e Informer et éduquer le personnel pour la bonne
installation, utilisation et le bon entretien du produit.

Installer I'équipement tel que spécifié dans les
instructions d'installation de Rotork et conformément
aux codes de pratique locaux et nationaux. Connecter
tous les produits aux bonnes sources électriques.

e Pour garantir une bonne performance, utiliser
uniguement du personnel qualifié pour installer, utiliser,
mettre a jour et entretenir ['unité.

e Lorsque des pieces de rechange sont nécessaires, s'assurer
que le technicien d'entretien qualifié utilise uniqguement
des piéces de rechange spécifiées par Rotork.

e Toute substitution invalidera toute certification de
zone dangereuse et peut conduire en des incendies,
électrocution, autres dangers ou fonctionnement
incorrect.

e Laisser tous les couvercles de protection des produits en
place (excepter lors de I'installation ou de I'entretien par
du personnel qualifié) pour empécher toute électrocution,
blessure du personnel ou endommagement de
['équipement.

e L'utilisation de l'actionneur d'une maniere inappropriée
peut étre nuisible ou endommager I'unité ou
['équipement environnant.

A ATTENTION : FONCTIONNEMENT A LA MAIN

Lorsque les actionneurs sont équipés d'un mécanisme
d'entrainement manuel optionnel, noter qu'en aucune
circonstance d'autres dispositifs de levier telle qu'une
clavette de calage de roue ou une clé ne peuvent

étre appliqués sur le volent de manceuvre afin de
développer plus de force lors de la fermeture ou de
I'ouverture de la vanne car ceci peut endommager la
vanne et/ou I'actionneur. Ceci peut aussi coincer la
vanne en position avancée ou de recul.

Déplacer le Sélecteur en position STOP avant d'essayer
de faire fonctionner I'actionneur manuellement.

REMARQUE : LE DISPOSITIF DE BUTEE MANUEL EST
EQUIPE D'UN SYSTEME DE LIMITEUR DE COUPLE.

LE BOUTON DE COMMANDE GLISSERA LORSQUE LE
COUPLE MAXIMUM D'ENTREE EST DEPASSE.

Localiser le mécanisme d'entrainement manuel sur la base de la
boite d'engrenage de I'actionneur. Le carter tourne sur un pivot
a ressort.

Eloigner le mécanisme & 90° du carter de I'actionneur et le
maintenir en place. Tourner le volant de manceuvre pour
déplacer le circuit de sortie de I'actionneur vers la position
désirée.

Relacher le mécanisme pour revenir a I'Entrainement par
Moteur.

A ATTENTION : FONCTIONNEMENT ELECTRIQUE

Vérifier que la tension de I'alimentation électrique est conforme
a celle indiquée sur la plaque d'identification de I'actionneur.

Ne pas mettre I'alimentation électrique sous tension tant
gue vous n'avez pas vérifié que I'actionneur est connecté
correctement.
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6. Fonctionnement de votre actionneur

6.1 Controles Locaux

L'actionneur est équipé d'un interrupteur 3 positions situé
sur I'ensemble du couvercle supérieur. L'ensemble de
I'interrupteur est pourvu d'un loquet de fermeture pour
permettre a l'interrupteur de controle d'étre cadenassé

en place. Une LED trois états se situe dans le centre de
I'ensemble de I'interrupteur. Voir le Tableau 1 pour plus de
détails sur les indications de la LED.

La LED a 3 états de couleur ROUGE, VERTE ou BLEUE.

La LED peut étre "ALLUMEE" ou CLIGNOTANTE selon I'état
de l'actionneur.

Stop

Avec le sélecteur en position "STOP" aucune opération
électrique n'est possible.

RUN

Avec le sélecteur en position "RUN" I'actionneur répondra
aux ordres de la commande a distance. Pendant les
procédures de mise en service ou de diagnostic via des
appareils sans fil Bluetooth tels que des PDA ou des
smartphones, la motorisation ne peut pas étre utilisée a
distance.

Remarque : Lorsque STOP ou RUN est sélectionné
I'interrupteur de contréle tournera entre les
deux positions sans avoir a relacher le loquet de
verrouillage. Il est aussi possible de verrouiller le
sélecteur en position "RUN" ou "STOP".

Test

Avec le sélecteur en position "TEST" une routine d'AutoTest
sera initiée si la fonction est active.

Ceci est une méthode rapide de test des capacités des
actionneurs de contrdler sa sortie indépendamment du
systéme de contrdle externe. L'actionneur effectuera une
série d'étapes et de cycles de routine centrés sur la derniére
position demandée. Pas plus de +/- 4% du dernier point
réglé.

Le test mesurera les parametres suivants:

e Temps mort

e Temps de réponse.

e Temps de réglage

e Poussée/Couple moyen dans chaque direction du trajet
e Vitesse de course complete

e Friction de Vanne

L'utilisateur de la LED sur le sélecteur va clignoter pendant 10
secondes.

Vert clignotant - Tous les Parametres dans des limites
acceptables.

Rouge clignotant - Un ou plusieurs parameétres hors des
limites acceptables.

Fig 6.2

Fig 6.3
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6. Fonctionnement de votre actionneur

Indication de la

LED

4
\

|
\‘,
4 N\,

]

|

\
/

o
.
.

Etat de I’Actionneur

Vert Fixe - Aucun défaut

Vert - Clignotant Lent

- Autotest en cours ou charge du
Pack de Puissance de Réserve (RPP)
(si pourvu).

Vert - Clignotant Rapide
Autotest effectué avec succes.

Bleu - Clignotant Rapide
Initialisation de la connexion
Bluetooth

Mode de Fonctionnement

RUN ou Test
Remarque - Le fonctionnement

électrique n'est pas possible lorsque

le RPP est en charge.

| RUN
N |
\, /
““' Bleu - Clignotant Lent
e ] N Communication Bluetooth Active.
1
M’ Vert/Bleu - Clignotement RUN ot Test
--.—- intermittent
SN Communication Bluetooth active
1 Pas de défaut.
o g Rouge/Bleu - Clignotement
. intermittent rapide
g Initialisation de la connexion
: Bluetooth
N : , Stop
S Rouge/Bleu - Clignotement
“"' intermittent lent
2N Communication Bluetooth active
! Défaut trouvé ou Stop sélectionné.
. Rouge fixe RUN/Test/Stop
Défaut Majeur Trouvé.
1
\\ ] //
__.__ Rouge Clignotant -
). 4 Stop sélectionné ou défaut mineur P
70 trouvé.
1
> ¢ Clignotant Intermittent R /
__ L ignotant Intermittent Rouge
,‘\ e RUN/Test/Stop

\
/

Coupure de Courant et UPS actifs

Tableau 1

Remarque : Clignotant lent = 0,5Hz
Clignotant rapide = 1,0Hz
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6. Fonctionnement de votre actionneur

6.2 Pack de puissance de réserve - (optionnel)

L'actionneur peut étre monté avec un "Pack de Puissance de
Réserve" optionnel comprenant des supercondensateurs pour
permettre a |'actionneur d'aller en une position prédéterminée
en cas de coupure de courant.

A l'allumage les supercondensateurs nécessitent une période
de charge pendant laquelle le fonctionnement électrique de
I'actionneur sera inhibé. Ceci pourrait prendre jusqu'a deux

minutes.

REMARQUE : Le fonctionnement électrique est inhibé et
la LED clignotera pendant la période de charge.

A la perte d'alimentation électrique I'actionneur
effectuera sa fonction de sécurité intégrée. La LED
reste allumée jusqu'a ce que I'énergie stockée dans les
condensateurs soit utilisée.

/N /\ ATTENTION

Lorsque les actionneurs sont équipés de I'Ensemble du
Pack de Réserve de Puissance, veuillez noter que I'arbre
de sortie de I'actionneur peut se déplacer apres retrait de
I'alimentation électrique.

Déplacer le sélecteur en position "STOP" pour empécher
tout mouvement électrique non souhaité avant
d'effectuer I'entretien ou la dépose de I'unité de la
vanne.

Aprés déconnexion de I'alimentation électrique

de I'actionneur attendre que l'indicateur a LED sur
I'ensemble du couvercle supérieur soit éteint avant de
tenter de déposer I'actionneur de la vanne. En aucun
cas il ne faut tenter de déposer I'actionneur ou régler la
connexion de I'arbre d'entrainement de sortie sur la tige
de la vanne alors que la LED du couvercle supérieur est
allumée.

Le carter principal du CVA de I'actionneur et en particulier
le pack d'alimentation contiennent aucun composant
réparable par l'utilisateur et I'ensemble du couvercle
supérieur doit étre déposé uniquement par du personnel
correctement qualifié.

NE DEPOSEB AUCUN ENSEMBLE DE COUVERCLE POUR
AVOIR ACCES AUX COMPARTIMENTS ELECTRIQUES ALORS
QUE LA LED SITUEE SUR LE SELECTEUR EST ALLUMEE.
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7. Guide d'Installation & Réglage

71 Mise en service

La gamme de motorisations CVA de Rotork permet une

mise en service simple, sCre, rapide et non intrusive grace a
I'utilisation d‘un PDA sans fil Bluetooth. Le réglage de la limite
de I'actionneur peut étre effectué en utilisant le dispositif de
réglage automatique.

Outils & Equipement Requis

Assistant numérique personnel (PDA) avec Bluetooth ou
Smartphone (a résolution d'écran minimum 240 x 320) sous
Windows™ Mobile.

Remarque : Autrement si la carte d'option HART est
intégrée un communicateur Hart peut étre utilisé.
Autrement si la carte d'option HART est intégrée un
communicateur Hart peut étre utilisé.

Logiciel
Le logiciel Rotork Enlight CVA doit étre installé sur

le PDA ou Smartphone avant d'effectuer toutes
procédures de mise en service.

Le logiciel est gratuit et peut étre téléchargé depuis le
site web de Rotork a www.rotork.com.

/\ PRECAUTION

Il est essentiel que la procédure d'installation soit
effectuée lorsque la vanne n'est pas en cours de
fonctionnement, car des mouvements complets de la
vanne vont se produire.

Si les actionneurs sont équipés d'un pack de
condensateur a sécurité intégrée l'unité peut
faire fonctionner la vanne au débranchement de
I'alimentation électrique.

Pour empécher cette occurrence, il sera nécessaire de
reconfigurer I'action a sécurité intégrée, voir page
41. Autrement "STOP" peut étre sélectionner pour
empécher tout déplacement non souhaité.

/\ IMPORTANT

Il est essentiel que I'actionneur soit monté correctement
sur la vanne !

Veuillez vous référer au document PUB042-001 de Rotork
pour plus de détails.

L'Installation & le Réglage comprendront les procédures
suivantes :

—

Préparer la Douille d'Entrainement.

S'assurer que la vanne est notée et sdre (Hors ligne).
Monter et aligner I'actionneur sur la vanne.

Ajuster les arréts Mécaniques.

Utiliser le PDA pour régler les limites du trajet.

S T

Utiliser le PDA pour configurer les parametres de contréle
et d'indication.
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7. Guide d'Installation & Réglage

7.2 Organigramme de Réglage

Rapide 6 )

Etablir la

Oui

\ A

"sulis"

4

course

communication
avec l'actionneur

~——

)

Sélectionner
I'Actionneur
depuis la liste

Sélectionner le
nom d'utilisateur
"Utilisateur"
Mot de passe

A
S
Réglage de la

Non

Travailler Hors

ligne

\ 4
)

Aligner
I'Actionneur de
Raccord non
monté

—

Aligner le
Raccord & Monter
I'Actionneur

-

A

\ 4

Réglage

)

Assistant de
Réglage Rapide

—F

automatique

~——

Réglage manuel

—

Paramétrer des
limites de trajet
manuellement

—

<
<

Actions de la
vanne

Paramétrer les
Options de Couple
de Sortie et la Fin de
Trajet

Réglage Entrée/
Sortie
Régler les
parameétres de
Demande & de
Retour

Modes de défaut

Régler les Modes de
Perte de Puissance
et de Signal de
Défaut

Avancé 1

Régler les fonctions

de Réduction de
Puissance & Relais
d'Indication

Avancé 2

de Transfert sans
A-coup

Régler les Fonctions

Caractérisation
Modifier les
Réponses de

I'Actionneur par

rapport au profile

de la Demande
. J
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7. Guide d’Installation & Réglage

7.3 Montage de I'Actionneur

Préparer la Douille d'Entrainement.

Déposer les vis a téte sécurisant la douille d'entrainement a
blanc. Usiner la douille d'entrainement pour étre appropriée a
la tige de la vanne. S'assurer que la position usinée permet la
bonne orientation de I'actionneur par rapport a la bride de la
vanne et la bonne direction pour fermer la vanne.

Fig 7.1

Monter la Douille d'Entrainement.

Remarque : La douille d'entrainement peut étre montée dans
quatre positions possibles a 90° d'écart.

Veérifier la douille d'entrainement pour le montage et
I'orientation par rapport a la tige de la vanne avant
assemblage.

Alors que la Douille d'Entrainement est déposée, il est
possible de noter la position de I'arbre de sortie de
I'actionneur.

La Fig 7.4 présente la position d'indentation de I'arbre de
sortie de I'actionneur (entourée) dans la position "Fermé dans
le sens horaire".

Monter la douille d'entrainement pour centrer I'assemblage
de la colonne en s'assurant que |'orientation de la tige, la
position de I'actionneur et la direction de fonctionnement
sont corrects pour I' bon fonctionnement de la vanne.
Sécuriser la douille d'entrainement avec les vis a téte fournies.
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7. Guide d’Installation & Réglage

Sécuriser I'Actionneur sur la Vanne

Avant de monter |'actionneur sur le vanne s'assurer que
I'actionneur et la vanne sont dans la méme position.

La position de I'actionneur peut étre confirmée soit en
utilisant le volant de manceuvre lorsqu'il est monté, soit par
I'application d'une alimentation électrique et par I'utilisation
d'un PDA.

Une bride de montage appropriée conforme a ISO 5211 ou
a la norme américaine MSS SP-101 selon I'actionneur fourni
doit étre pourvue pour monter |'unité sur I'assemblage
supérieur de la vanne.

L'actionneur sur les fixations de I'ensemble de la flasque de
montage doit se conformer aux Spécifications des Matériaux
de I'ISO Classe 8.8. Les fixations en acier inoxydable de
Qualité A4 revétues du Delta GZ sont recommandées.

Positionner I'actionneur sur la flasque de montage de la
vanne.

Il peut étre nécessaire d'ajuster la position de I'actionneur
pour permettre I'alignement des boulons de fixation.

Serrer les fixations de la base conformément au Tableau 2.

REMARQUE : Si le fonctionnement électrique

est requis pour régler les boulons d’arrét, il sera
nécessaire de connecter les cables d’alimentation
électrique, d’établir une communication sans

fil Bluetooth via un PDA ou un smartphone

et d’effectuer la procédure d'alignement du
raccordement.

Voir page 23 pour la procédure de réglage des
boulons d'arrét.

Taille du Filetage Couple Nm Couple Lb/ft
5/16 UNC 12,8 9,4
M8 12,6 9,3
Tableau 2
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7. Guide d’Installation & Réglage

7.4 Connexions des Cables

Déplacer le sélecteur de mode sur le haut de I'actionneur
requis en position "STOP". Ceci inhibera I'opération
électrique.

/\ ATTENTION

S'assurer que toutes les alimentations électriques sont
isolées avant de déposer les couvercles de I'actionneur.

Vérifier que la tension de I'alimentation électrique est
conforme a celle indiquée sur la plaque d'identification de
I'actionneur. Un fusible ou coupe-circuit doit étre compris dans
I'installation du cablage de I'actionneur. Le commutateur ou
le coupe-circuit doit étre installé aussi prés que possible de
I'actionneur et doit étre repéré pour indiquer qu'il s'agit du
dispositif de déconnexion pour cet actionneur particulier.
L'actionneur doit étre protégé par un dispositif de protection
ampéremétrique calibré conformément a la publication
PUB042-001, qui détaille les données des performances du
moteur électrique pour les actionneurs de la gamme CVA.

7.41 Connexions a la Terre

Une cosse avec un trou de 6 mm de diamétre est moulé,
adjacente aux entrées de conduit pour la fixation d'une
barrette a la terre de protection externe par un écrou et

un boulon. Une borne a la terre interne est aussi fournie.
Cependant elle ne pas étre utilisée seule comme Connexion a
la Terre de Protection.

7.4.2 Dépose du couvercle des Bornes

L'utilisation d'une clé Allen de 8 mm desserre les fixations
imperdables sécurisant le couvercle du compartiment des
bornes. Ne pas essayer de soulever le couvercle avec un
tournevis car ceci endommagera le joint torique et peut
endommager le chemin de propagation de la flamme sur
une unité certifiée. Déposer le couvercle isolé des bornes
électriques et connecter temporairement ou au cablage du
site conformément au schéma de cablage fourni.

Remarque : Les couvercles de protection des bornes
Rouges (Alimentation) et (Contrdle) devraient étre
remplacés avant de remonter I'ensemble du couvercle
électrique.

Lorsque l'actionneur est équipé d'un compartiment de
bornes a sécurité intrinseéque, I'unité est équipée d'un
couvercle de borne Rouge (Alimentation & Connexions
de contréle Non Informatiques) et Bleu. Le couvercle
Bleu des bornes identifie les connexions de

circuit informatique.

Fig 7.9

Fig 7.10

Fig 7.11  Bloc de jonction normal
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7.4.3 Entrée de cable

Les entrées de cable sont taraudées soit a 34” NPT ou M25.
Déposer toutes douilles en plastique Transit. Rendre les
entrées de cables appropriées au type et a la taille du cable.
S'assurer que les adaptateurs filetés, les presses-étoupes ou
conduits sont serrés et complétement étanches. Boucher les
entrées de cable non utilisées avec des bouchons filetés en
acier ou en laiton.

Si I'actionneur doit étre installé dans une zone dangereuse,
une presse-étoupe certifiée appropriée doit étre montée avec
I'utilisation d'un adaptateur fileté certifié si approprié.

Les entrées non utilisées doivent étre fermées avec un
bouchon d'arrét certifié approprié.

L'installation de cablage doit se conformer aux
dispositions locales.

7.4.4 Connexion aux Bornes

Sur les unités de bofitiers EExde, les connexions aux bornes
d'alimentation et de contréle doivent étre effectuées en
utilisant des languettes a flasque AMP de type type 160292
pour les bornes d'alimentation et de terre et des languettes a
flasque AMP de type 34148 pour les bornes de controle.

Voir le schéma de cablage pour identifier les fonctions des
bornes. Vérifier que la tension de I'alimentation électrique est
conforme a celle indiquée sur la plaque d'identification de
I'actionneur.

Déposer les écrans des bornes d'alimentation et de contréle.
Commencer a connecter les cables d'alimentation suivis des
cables de controle (tel que requis).

Remonter les écrans des bornes d'alimentation et de contréle.
Lorsque toutes les connexions sont effectuées, remonter les
couvercles de protection des bornes.

Remarque : Les couvercles de protection des bornes
d'Alimentation et de Contréle devraient étre replacés
avant de remonter I'ensemble du couvercle électrique.

Lorsque l'actionneur est équipé d'un compartiment de
bornes a sécurité intrinséque les couvercles Rouge et
Bleu des bornes DOIVENT étre montés pour conserver
la certification.

7.4.5 Remplacer le Couvercle des Bornes

S'assurer que le joint torique et I'ergot sont en bon état et les
graisser légérement avant de remonter le couvercle.

Fig 7.14

Fig 7.16  Bloc de jonction normal

Fig 7.17  Bloc de jonction informatique

rotor

17




7. Guide d’Installation & Réglage

7.5 Mise en service

Déplacer le sélecteur de I'actionneur en position
"STOP"

7.5.1 Alimentation électrique

Une fois I'assemblage correct effectué et les procédures de
connexion électriques réalisées, 'alimentation électrique peut
a présent étre appliquée a l'actionneur.

REMARQUE : Si l'unité est montée avec des
condensateurs a sécurité intégrée la LED Verte ou
Rouge (selon le Mode sélectionné) sur le sélecteur
clignotera jusqu'a ce que les condensateurs soient
complétement chargés.

Les mouvements ne sont pas possibles tant que la LED

clignote. .
*= | Programs
HP ncerne! essenger
Shortcuts Sharing —
7.5.2 Communications sans fil Bluetooth D I;l
Il faut maintenant établir des communications afin de
. ) Motes Pictures & Pocket
terminer la procédure de montage. Videos
)
S'assurer que le Bluetooth est activé sur le PDA puis cliquer klk % Q
sur le I'icone Enlight pour démarrer le programme. ' ]
Remote Screen Search
Deskt... Capture

La portée maximale de la communication sans fil

Bluetooth est de 10 meétres. &J‘ Ej @

Le premier écran donne |'option de connecter a un SUN Java Tasks Voice
actionneur ou d'ouvrir un fichier sauvegardé. - @

Commander

AT

Fig 7.20
TRAVAILLER HORS LIGNE i PocketEnlight Bz L ¥ 4
Si un fichier de configuration est stocké dans le PDA il peut :
étre ouvert pour réviser les fichiers. V\ rntor“'
RECONNECTER UN ACTIONNEUR | WORK OFFLINE l
Si une liaison entre le PDA et I'actionneur a été établie RECOMMECT AN ACTUATOR l
antérieurement une liste apparaitra et une recherche de

nouveau dispositif ne se produira pas. DISCOVER A NEW ACTUATOR l

. QUIT
DECOUVRIR UN NOUVEL ACTIONNEUR | l

Le PDA cherchera dans un rayon de 10 metres des
actionneurs CVA.

QUITTER File Setup Control Diagnostic Help
Sortir du menu.

Fig 7.21
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7.6  Reconnecter ou découvrir un actionneur

7.6.1 Chercher un Actionneur

Le PDA va maintenant rechercher toutes les motorisations
CVA disponibles dans son rayon sans fil Bluetooth.

S'il'y a plus d'un dispositif une liste sera générée.

Mettre en surbrillance puis sélectionner I'actionneur souhaité
dans la liste des unités.

L'actionneur révelera généralement son identité par son
numéro de série (présent sur la plague d'identification).

Ceci peut étre modifié pour ajouter une référence MOV ou
Plaque d'identification. (Voir les détails complets du menu du
PDA)

S'il'y a de nombreux dispositifs Bluetooth dans le rayon la
recherche prendra plus longtemps pour s'exécuter et dans
certains cas il peut falloir la répéter.

7.6.2 Procédure d'ouverture de session
Avant que la liaison puisse étre établie il est nécessaire
d'ouvrir une session.

Il'y a trois niveaux d'ouverture de session avec protection par
mot de passe pour limiter I'accés au niveau supérieur.

7.6.3 Voir
Permet de revoir uniquement les paramétrages de
I'actionneur. Aucun changement ne peut étre effectué.

Mot de passe : voir

7.6.4 Utilisateur

Permet I'acces pour réviser et modifier les paramétrages de
I'actionneur. Comprend la possibilité de régler des limites de
trajet et de prendre le contrdle local de I'actionneur.

Mot de passe par défaut : sulis

Ce mot de passe peut étre modifié en utilisant le menu
"Réglage" pour fournir davantage de sécurité au site.

NE PAS PERDRE LES INFORMATIONS DE MOT DE PASSE

Ingénieur Rotork
Utilisation Rotork uniqguement.

7.7 Ouverture de session

Sélectionner "Utilisateur" dans le menu déroulant Niveau
d'Utilisateur. Remarquer, |'utilisateur est la valeur par défaut
et apparaitra dans la boflte.

En utilisant le clavier en bas de I'écran, taper le mot de passe
puis cliquer sur "OK" pour démarrer la procédure. Si la
communication est réussie il vous sera demandé d'attendre
pendant que les données de réglage seront récupérée depuis
I'actionneur.

%y | Pocket Enlight Eg P Yx €< X

01 Rt ontro
13 sales support

SEARCH AGAIN !

~—
| CANCEL [ |

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.24

7 | Pocket Enligh! b By PV 42 (X

(W\ rotori

Lser Lewel
User

4

Password

Ok I

iz3[1]2[3]a[s][6][7[8]9]0]-[=]«
Tabla[wle[r[t]y[uli[o[p[[[]

caPlas[d[f[a[h[i[k[1]:]"]

shirt[z [z [c[v[b][n[m][, ]

|
cufan] " [\ ] [+]1]<]~-

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.22

%y | Pocket Enlight - g A R

Transferring data, please wait......

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.23
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Si le mauvais mot de passe est saisi un message d'erreur
sera affiché. Le mot de passe de I'actionneur ne peut pas
étre réinitialisé. Un code d'erreur sera généré, prendre note
du code puis contactez votre représentant Rotork local en
fournissant tout le code d'erreur.

Le mot de passe actuel de l'actionneur peut alors étre vérifié
et confirmé.

7.8 Menu de Réglage de la Course

Il'y a trois choix depuis ce menu

Aligner les raccords

Si l'actionneur n'est pas completement monté sur la vanne
cette procédure doit étre effectuée pour permettre un bon
assemblage et alignement du raccord de l'actionneur et
I'ajustement des Boulons d'Arrét.

Assistant de Réglage Rapide

Utiliser ce menu pour régler automatiquement les limites de
trajet de l'actionneur.

Voir page 25.

Réglage manuel

Utiliser ce menu pour régler manuellement les limites de trajet

de l'actionneur.
Aller en page 31

Il est possible sur cet écran de choisir les unités Impériales ou
Métriques. Le numeéro de série de I'actionneur, la course de la
vanne et sa position sont aussi affichés.

/\ ATTENTION

Le réglage par défaut du nouvel actionneur est le couple
minimum et fermé dans le sens horaire.. Si I'actionneur
a été précédemment mis en service il est essentiel que ses
réglages de base soient vérifiés avant le montage du raccord
et de faire fonctionner électriquement I'actionneur. Vérifier
les réglages dans le menu de Réglage Manuel et ajuster si
nécessaire.

/N ATTENTION

Lorsque le mode RUN est sélectionné |'actionneur répondra a
tout ordre de la commande a distance

Sélectionner "STOP" sur le Sélecteur de I'Actionneur
pour empécher tout mouvement non souhaité.
7.9 Monter I'Actionneur sur la Vanne

Sélectionner I'option"ALIGNER LES RACCORDS".
Sélectionner les Unités Métriques ou Impériales souhaitées.

20 Instructions d’installation et de maintenance

7e | Start & <148

Incorrect password
entered, please
try again.

Error Code:
17334613455B61540

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.25

" | Pocket Enlight Er_,' o Ty s (X

| ALIGN COUPLING i
| QUICK SETUP WiIZarD ]
| MANUAL SETLP [ |
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Fig 7.26
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75  Pocket Enlight B Y 4 (X
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Fig 7.28
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1. Régler les limites de couple

La quantité maximum de couple disponible pour la direction
de 'ouverture et de la fermeture du trajet peut étre ajustée
par un glisser-déposer.

2. Régler les paramétres de base de I'actionneur

Plaque d'identification (tag) MOV

'actionneur peut étre attribué un numéro TAG pour une
identification facile sur site.

Action de l'arbre

Régler la direction Horaire ou Anti-Horaire pour fermer l'arbre
d'entrainement de sortie.

Arrét Ouverture/Fermeture

Couple - Appliquer le couple réglé a la tige de la vanne a la
fin de la limite du trajet ou la fermeture étanche de la vanne
est exigée.

Limite - Arréter I'actionneur a la limite réglée ou la vanne n'a
pas besoin d'étre fermée tres fort.

Sélectionner I'option "DEMARRER" pour sauvegarder
les modifications.

Sélectionner les parametres de base et les réglages de la
limite de couple tels que nécessaires.

3. Effectuer I'alignement du raccord

Pour commencer I'alignement manuel des raccords et
I'ajustement des Boulons d'Arrét, cliquer sur la boite de
démarrage.

/\ ATTENTION

Lorsque le mode RUN est sélectionné I'actionneur
répondra a tout ordre de la commande a distance

Si aucune demande analogue n'est appliquée I'actionneur
effectuera sa perte de signal de controle la fonction d'échec
en position. Si nécessaire aller au Menu des Modes d'Echec
et sélectionner |'option STAYPUT et renvoyer les réglages vers
I'actionneur.

7 |Start - A |

L please confirm that the @_
settings on this screen are
correct before proceeding.

Do you want to continue?

Fig 7.30

\

Closd
|Torque
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]
=
-]

- |L'i-mit

3. Proceed To Align Coupling?
|  sterT | | cemceL |
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Fig 7.31
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7.10 Aligner les Raccords - Ajuster les Boulons
d'Arrét

Il est a présent possible de faire fonctionner I'actionneur en

utilisant le programme Enlight.

Déplacer le curseur de contréle de position fera tourner
I'arbre de sortie pour permettre I'alignement de la douille
d'entralnement sur la tige de la vanne et I'ajustement des
boulons d'ARRET. Le réglage approximatif permettra un trajet
complet de l'actionneur. Un réglage précis est utilisé pour les
petits ajustements de l'arbre de sortie de 'actionneur.

L'incrémentation du curseur de position en utilisant les
fleches fera varier la position de 1% pour le contréole
approximatif et de 0,1% pour le contrdle précis.

Lorsque le controle de position est utilisé pour la premiére
fois une alerte apparaitra pour indiquer que l'actionneur sera
mis hors ligne et ne répondra pas aux ordres de la commande
a distance.

/\ PRECAUTION

L'actionneur se déplacera vers la position indiquée sur le
Curseur de Contrdle de Position.

Sélectionner OK

Cliquer sur le bouton "OK" et I'actionneur sera mis hors ligne
et se déplacera a présent vers la position telle qu'indiquée sur
le curseur de contréle de position.

L'actionneur est maintenant indisponible pour la commande a
distance.

Ajuster les Boulons d'Arrét de I'Actionneur
Se référer a la procédure d'ajustement des boulons d'arrét.
Utiliser le curseur de position Précis et Approximatif pour

positionner l'actionneur lors de la procédure d'ajustement des
boulons d'arrét.

Instructions d’installation et de maintenance
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Ajustement des Boulons d'Arrét

Il est recommandé que |'ajustement des boulons d'arrét soit
effectué par le fabricant/fournisseur de la vanne avant que la
vanne soit montée sur les canalisations.

Une fois installé le fabricant/fournisseur de la vanne devrait
étre consulté avant le ré-ajustement des boulons d'arrét. Aprés
le réglage ou I'ajustement des boulons d'arrét les limites de
I'actionneur doivent étre réinitialisées.

Les boulons d'arrét du CVQ sont situés sous I'assemblage du
chassis principal. L'ajustement des boulons d'arrét permet
une variation du trajet de +/- 5% a chacune des positions de
fin. Visser les boulons réduit la quantité de mouvement, les
dévisser augmente la quantité de mouvement.

Pour les vannes a fermeture dans le sens horaire le bouton de
droite est I'arrét de fermeture tel que présenté en Fig 7.33. Le
boulon de gauche est I'arrét d'ouverture.

Les boulons d'arrét sont réglés en usine pour fournir un trajet
nominal de 90°.

Ajustement pour les types de vanne sans siege
Pour I'ajustement de la position d'arrét fermée ou ouverte.

Défaire I'écrou de verrouillage du boulon d'arrét Déplacer
I'actionneur et la vanne a la position requise (il peut falloir
dévisser le boulon d'arrét pour permettre plus de trajets).

Visser le boulon d'arrét jusqu'a ce que l'arrét soit ressenti.
Serrer |'écrou de verrouillage du boulon d'arrét.

Ajustement pour les types de vanne a siége

Défaire I'écrou de verrouillage du boulon d'arrét Déplacer
I'actionneur et la vanne a la position requise (il peut falloir
dévisser le boulon d'arrét pour permettre plus de trajets).

Visser le boulon d'arrét jusqu'a ce que l'arrét soit ressenti, puis
reculer d'un a 3 tours.

Serrer |'écrou de verrouillage du boulon d'arrét.

Régler les Limites de Trajet de I'Actionneur.

Il est possible de régler les limites manuellement si la course
de la vanne n'est pas requise ou automatiquement en utilisant
I'assistant de Réglage Rapide si le trajet est requis entre les
positions des boulons d'arrét.

Voir page 25 pour l'installation rapide et page 31
pour les options de configuration manuelle.

Fig 7.33

Fig 7.34

Fig 7.35

Fig 7.36
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Etiquettes d’indication d'ouverture et de fermeture

Les motorisations CVQ fournies a partir de juillet 2013
incluent des indicateurs de position sur les cotés opposés
du carter d’engrenage inférieur de la motorisation et un kit
d'étiquetage pour l'indication de I'ouverture locale et de la
fermeture locale.

Il est recommandé d'apposer les étiquettes sur la douille
d’entralnement aprés le montage sur la vanne et le réglage
des boulons d'arrét de la motorisation.

/\ AVERTISSEMENT

Placez le sélecteur en position Arrét pour empécher le
fonctionnement électrique de I'arbre de sortie et de la
douille d’entrainement pendant cette procédure.

Placez la motorisation en position de FERMETURE complete.

Assurez-vous que la douille d'entrainement est propre
et séche.

Prenez I'étiquette verte ou rouge, retirez la bande de
protection et collez I'étiquette au niveau de la découpe du
carter d'engrenage, de chaque coté.

Placez la motorisation en position d’'OUVERTURE compléte.

Assurez-vous que la douille d'entrainement est propre
et séche.

Prenez |'étiquette verte ou rouge, retirez la bande de
protection et collez I'étiquette au niveau de la découpe du
carter d'engrenage, de chaque coté.

Fig 7.39
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711 Assistant de Réglage Rapide

Si la vanne doit étre mise en service sur toute sa course
I'assistant de réglage rapide est un moyen rapide et efficace
pour régler la fin des limites de trajet.

L'assistant de réglage rapide permettra a l'actionneur de
trouver la fin du trajet en mesurant le couple de sortie.

Si la vanne n'a pas besoin de fonctionner sur toute sa course
il est possible de régler une limite OUVERTE fixe.

Sélectionner I'Assistant de Réglage Rapide.

Régler les limites de couple

Les valeurs de couple par défaut pour le réglage automatique
sont automatiquement réglées sur 40% du couple nominal
dans les deux directions. Ajuster si un couple plus grand est
requis pour déplacer la vanne dans sa course.

Régler les paramétres de base de I'actionneur

Le tag MOV peut étre édité. Utiliser le clavier pour éditer le
champ du tag MOV.

Action de l'arbre

Sélectionner la direction pour fermer I'arbre de sortie qui soit
approprié au bon fonctionnement de la vanne.

Arrét Ouverture/Fermeture

Régler la fin de la fonction d'arrét du trajet pour le Couple ou
la Limite pour répondre aux caractéristiques de la vanne.

Couple

L'actionneur peut étre réglé pour appliquer son "Couple"
sélectionné sur la vanne a la fin du trajet ou la fermeture
étanche est requise.

Limite

Autrement la fonction "Limite" peut étre réglée pour
désengager I'entrainement du moteur et arréter la vanne a
une position prédéterminée lorsque la vanne ne nécessite pas
de force de contact d'étanchéité sur le siége de la vanne ou a
la fin du trajet mécanique de la vanne.

Cliquer sur la boite "START" pour sauvegarder les
modifications sur I'actionneur et initier la routine de Réglage
Automatique.

75  Pocket Enlight E'g Pt Yx o< X

QUICK SETUP WIZARD

Lnits Irmpetial -

walve Stroke 75,00 °
Position 34,90 °

(Wn\[2537372001 | Stroke Setup
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Fig 7.41
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1. Set torgue limits
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|
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T | | ,Wl
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MO Tag

[Rotark Control Walve Actuator |
Shaft Action
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|Tquue v| |Limit v|
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Fig 7.42
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Déplacer le sélecteur en position "RUN"

/\ PRECAUTION

Initialiser une Limite Automatique déplacera la vanne
dans sa course compléte.

/\ ATTENTION

S'assurer que le couple, I'action de I'arbre et les arréts 7% | Start
de fin sont correctement réglés sinon la vanne peut étre
endommagée.

o[
=
il

Warhing:

i

ElE

During Quick Setup the
actuator will apply the load
set on this screen to the
close & open (if selected)
vahie lirmits,

= |
-

(=) Ry
= hi

Please canfirm that the
settings on this screen are
Closqd correct before proceeding.

LU

Do you want to continue?

File Setup Control Diagnostic Help

L
=

[
E |

Fig 7.43

[ . 3 . 7y | Pocket Enlight S o T
AUTO LIMITE initiera la procédure de réglage automatique.

Auto Limit:
LIMITE FIXE permettra a I'actionneur de trouver la limite Limits will be st to full valve travel,
fermée en mesurant le couple mais permettra a la limite _ o
ouverte d'étre réglée & une distance mesurée. La distance Fed Limit:
peut étre éditée dans une boite de texte. Set the open positian limit manually.
REMARQUE : S'assurer que la limite est sélectionnée pour |I| o

I'arrét d'ouverture si la limite fixe est appliquée.

| autoumr | | FxeEDLMIT |

(WN\[Z537372001 | Setup Mode

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.44
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Le Réglage Rapide est complétement automatique et
nécessite aucune entrée utilisateur.

Démarrer le Réglage Rapide ?

Cliguer sur la boite "START" pour initier la procédure de réglage
Rapide. Cliquer sur la bofte OK pour continuer. Tous les autres
menus seront désactivés jusqu'a ce que la procédure soit terminée.

% |Start g PV, <2 % |PocketEnlight  H2 &F Y, o< (X % |PocketEnlight Bz & T o< (X
] Positioh % Load % Position %% Load %%
8]
el Warning: @ 100 100 100 100
Closg
=T During Quick Setup the 00 73 3 ] 73
== actuator will apply the load
=—3 =&t on this screen to the a0 a0 a0 a0
MOW Close & open (if selected)
sale| walve limits, 23 23 25 23
Shaf] Please confirm that the o Cancel Auta Setup I 0 0 Cancel Auto Setup I o
Extq ; ; -
% Eﬁtrggsb%rggspséf::dﬂg :I > Auto Setup In Progress - Please Wait > Auto Setup In Progress - Please Wait
Limi :Iv Moving to the Close position Creeping away from Close position
Do you want to continue?
3. Pr] Progress Progress
. z =
File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.45 Fig 7.46 Fig 7.47
Trouver la limite Fermée L'actionneur éloignera alors son arbre de sortie de la limite

de trajet Fermée et répétera la procédure pour éliminer tous
les effets d'inertie et réajuster la limite de fin de trajet tel que
nécessaire.

L'actionneur déplacera son arbre de sortie sur la limite
FERMEE maximum du trajet.

rotoric %%
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% |PocketEnlight Bz & Y, o2 (X

Position s Load %
100

23

]
L | Auto Seb
0 ancel Auto eupl 0

Auto Setup In Prograss - Please Wait

Moving to the Open position

Progress
|

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.48

Trouver la Limite Ouverte

L'actionneur déplacera son arbre de sortie sur la limite

\ 4

%s | Pocket Enlight E‘z o Ty S

Position s LDad Ya

100
] Cancel Auto Setup 0

Auto Setup In Prograss - Please Wait

Moving back to the Open position

Progress
|
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Fig 7.49

\ 4

%% |PocketEnlight Gz & Y, o2 (X

Position %a Load %
100 100

73 73

50 50

23 23

Cancel Auto Setu
] I—pl 0

Auto Setup In Prograss - Please Wait

Auto-setup completed successfully,
please wait....

Progress
|

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.50

La limite de la position Ouverte est maintenant réglée

Ouverte maximum du trajet. L'actionneur éloignera alors son
arbre de sortie de la limite de trajet Ouvert et répétera la
procédure pour éliminer tous les effets d'inertie et réajuster la

limite de fin de trajet tel que nécessaire.
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Course de référence

A la fin de l'action de Réglage Rapide une invitation & Sélectionner "OK" pour enregistrer un nouveau Profile de
enregistrer un nouveau couple de référence de poussée Couple.
apparait. . . )

PP Cette fonction effacera les enregistrement du profile de
Sélectionner "CANCEL" pour terminer le Réglage Rapide sans couple de I'enregistreur de données. L'actionneur effectuera
enregistrer un nouveau profile de couple. une opération d'Ouverture et de Fermeture. Un nouveau

profile de couple sera généré pour les directions d'Ouverture
et de Fermeture et peut étre accédé pour les téléchargement
ultérieurs.

Pocket Enlight e 42 1:54 X

Posifj
100 Reference Stroke Progress Reference Stroke Progress
Do you want to record a
751 new reference stroke? . Clear datalogger . Clear datalogger
_d Mave fully closed _d Mave fully closed
50] If you press OK, the . Move fully open - Move fully apen
datalogger will be cleared
25] and the actuator will run full - I Record Reference Stroke -~ I Record Reference Stroke
stroke in both directions. = =
0 Actuater Position Actuator Position
|_- l CANCEL [ | l CANCEL [ |
Progress
CnBEEs ] "G ChEZE ] " reese
File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.51 Fig 7.52 Fig 7.53
Le réglage automatique de l'actionneur est 5& | Pocket Enlight o

maintenant terminé

) . . | ALIGN COUPLING L |
Lg reglage gutomath.ue est mamtenan,t terminé et !e§ deux | QUICK SETUP WIZARD l
fins des limites de trajet de fermeture étanche ont été
définies et réglées. | BlahuaLSETLE 1
L'écran du PDA reviendra au menu du Réglage de Course. Units

. . , ) o . CVL1000/1500

Si aucun autre réglage n'est nécessaire déplacer le sélecteur
de Mode sur les positions "STOP" ou "RUN" selon Valve Stroke g
I'Opération désirée. Position o
Sortir du menu. GA Stroke Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Pour les paramétres additionnels, voir page 35.
Fig 7.54
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712 Organigramme de Réglage
Rapide Manuel

)
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Réglage Rapide
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Réglage
automatique

~——

Réglage manuel
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Paramétrer des
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Actions de la
vanne
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Options de Couple
de Sortie et la Fin
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parameétres de
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de Retour
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Avancé 1
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Avancé 2
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Caractérisation

Modifier les
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['Actionneur par
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de la Demande
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713 Réglage manuel

/\ PRECAUTION

Pour empécher toute opération électrique non
souhaitée déplacer le sélecteur ou le bouton en position
"STOP".

Si le réglage manuel est nécessaire ou si les limites doivent
étre réglées pour un fonctionnement de course réduite le
Réglage Manuel peut étre utilisé.

Depuis la page de Réglage de la Course sélectionner I'option
de Réglage Manuel.

/\ ATTENTION

Avant d'effectuer cette procédure vérifier que les
limites de couple et les paramétres de base de
I'actionneur sont réglés correctement pour empécher
d'endommager la vanne.

Régler les Limites de Couple

Les valeurs par défaut du couple pour le réglage Manuel
sont automatiquement réglées sur une valeur faible pour la
procédure de mise en service.

Valeur d'ouverture a 40% du couple
Valeur de fermeture a 40% du couple

Augmenter le couple si nécessaire.

Régler les Parameétres de Base de I'Actionneur

Le tag MOV peut étre édité en utilisant le clavier en bas de
['écran.

Action de I'arbre

Sélectionner la direction pour fermer pour le bon
fonctionnement de la vanne.

Arrét Ouverture/Fermeture

Régler la fin de la fonction d'arrét du trajet pour le Couple ou
la Limite pour répondre aux caractéristiques de la vanne.
Couple

L'actionneur peut étre réglé pour appliquer son "Couple"
sélectionné sur la vanne a la fin du trajet ou la fermeture
étanche est requise.

Limite

Autrement la fonction "Limite" peut étre réglée pour
désengager I'entrainement du moteur et arréter la vanne a
une position prédéterminée lorsque la vanne ne nécessite pas

de force de contact d'étanchéité sur le siége de la vanne ou a
la fin du trajet mécanique de la vanne.

Effectuer le Réglage Manuel

Cliquer sur la boite "START" pour confirmer les modifications
et commencer la procédure de Réglage Manuel.

»y  Pocket Enlight Es -

| ALIGN COUPLING |

MANUAL SETUP
\

yalve Stroke 92,69 °
Position 93,22 °

(Wn\[z5a7372001 | Stroke Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.55
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1. Set torgue limits
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e =1 | 420
2. Set basic actuator parameters

[0 Tag

[Ratark Contral Valve Actuatar |
Shaft Action

|Clock To Cloze v|
Close Stop Open Stop
[Torque +] [umit -
3. Proceed To Manual Setup?

| staRT | | cemcEL |

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.56
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Pour permettre le fonctionnement électrique déplacer le
Sélecteur sur la position RUN.

/\ PRECAUTION

Remarque : L'actionneur peut répondre a toutes
demandes de contréle a distance présentes lors de la
perte des commandes Bluetooth ou lors de la navigation
entre écrans.

Il est a présent possible de tourner I'arbre de sortie vers la
position désirée en utilisant le curseur de contréle de position..

/\ PRECAUTION

L'actionneur sera mis hors ligne et répondra au curseur
de contréle de position.

Confirmer que les réglages sont corrects avant d'essayer
de déplacer I'actionneur.

Cliquer sur OK pour procéder.

7y | Pocket Enlight E:, - ?x 1= X

Ta | Start S o

Limit Setpoints {Relative to WA Full Stroke)

Limit Setpoints (Relative to WA Full Stroke)

Cose [2.88 | © Open [8556| ° Closg = i
Close | 2.94 | % Cpen |97.55( % Closg 5| %
Please confirm that the &0 0% S50%a 100°%, 0% Warning: 100%

settings on this screen are
correct before proceeding.

Marualy rmoving the

mmm 2ctuator wil take it .
= offine. Do you want =

Setpoil to proceed? E °

I
; PEME
Set t @
Stpoin E Stroke

Setnoint o, Torgue

Do you want to continue?

J 0

| sTaRT | | caMNCEL

File Setup Control Diagnostic Help

Pasition Feedback [98.09 ] % 09 | %
Position Cortrol - : PositiorT Zormro :I :

- i [ | I | e | [ | I | |
|TE|I’C|UE | |lelt Cloze Open Open
S Proceed To Manual sotuns sevciose | [NSETIORENEN EEaend

6‘,\ 7537372001 | Manual Setup

Fig 7.57
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Fig 7.58
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Lorsque I'arbre de sortie est dans la position désirée, la limite 3% PocketEnlight  Hs ¢F Yy d¢ X

de trajet peut étre réglée en utilisant la boite SET OPEN / SET
Limit Setpoints (Relative ko CYA Full Stroke)

CLOSE (réglée ouverte/réglée fermée).
e ? ! ose [288] * Oven [5558] °
Close % Open Y

Régler la Limite Fermée 0% 50% 100%

Utiliser le Curseur de Contréle de Position pour déplacer 4

I'arbre de sortie de I'actionneur sur la position Fermée requise. —#—
Setpolnt ° Stroke *
Setpoint % Torgue %o
Position Cu:n?ﬂqcflotllm Feedhark e
Tose Open

sETclose | [ SETORENN
C\\/\ 7537372001 | Manual Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.60

7s | Pocket Enlight B oY, 2 (%

Cliquer sur la boite "Réglée Fermée" pour calibrer la limite Limit Setpaints (Relative to CYA Full Stroke)

fermée de trajet. Les boites "Réglée Fermée" et "Numéro
de Série" sont "grisées" lors de la procédure de calibrage et Close % Open ki

o , ) ) . 0% S0% 100%
indiquent I'acceptation des nouveaux réglages lorsqu'elles sont
dégrisées. S
" . . . s : W alve
Setpoint [ °
La nouvelle position de limite fermée est maintenant affichée p Stroke

sur I'Indicateur principal de gradation. Setpoint [T0.44] % Toraue

Position Feedhack [10.42 | %
Position Contral

l =T I |
Cloze Open

seTclose | | INSETIORENE
(VN [ESEEE2000] Manual Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.61
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Régler la limite ouverte

" | Pocket Enlight o e Ty W (X
LlJtlllser le Curgeur d(? antrole de Posmon_ pour déplacer Limit Satpoints (Relative to CvA Full Swoha)
| arbre de sortie de l'actionneur sur la position Ouverte Close ° Open @
requise. Close (1042 % Open |84.14 | %
0% S0%s 100%

Setpoint

Setpoint [4,14 | % Torgue K
Position Feedhack -84.14 %

Position Cortral

=T [ & =T | )

Close P —
sETclose | [SETICRENEN

C\}\ ES37372001]| Manual Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.62

Cliquer sur la boite "Réglée Ouverte" pour calibrer la limite

7a | Pocket Enlight s ¥ T 2
fermée de trajet. Les bofites "Réglée Ouverte" et "Numéro

i ) ) Limit: Setpoinks (Relative to CWa Ful Stroke)

de Série" sont "grisées" lors de la procédure de calibrage et Close [10.21] ° Open (2242

indiquent I'acceptation des nouveaux réglages lorsqu'elles Close [10.42] % Open [84.14] %

sont dégrisées. 0% S0% 100%
'

La nouvelle position de limite ouverte est maintenant affichée | i |
sur I'Indicateur principal de gradation.

- . walve N
Setpoint [2] ctroke L97:96
Les nouvelles limites de trajet sont présentées sur les Setpaint [E4.14 | % Torgue %
gradations vertes et rouges et sont des positions en degrés position gaon Feedback [84.14 | %
N . . QsITIoN Lonthol
et des pourcentages par rapport a la course mécanique = =
N . oze pen
compléte des actionneurs. ST (7 AR |__seroren_{ >
(N[00 | PraT-=eThy |
File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.63
| . | L " | Pocket Enlight Bx 2F Y4z (X
Le Réglage Manuel est a présent terminé.

Lirit Setpoints (Relative ko CYA Full Skroke)

Clase ® Open °
Close % Open %
0%% ' S0% 100%.

Walve
Set Dlnt @
point [1088] * troke
Setpaint [84.14 | % Torgue %o

Position Feedback -8 11 | %
Position Cortral ’

v

SETL0sE | _
Gf\ 7537372001 | Manual Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.64
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7.14 Options de Configuration
Organigramme de Réglage

J

Etablir la Travailler Hors
communication

avec l'actionneur

Non

ligne

|

|
J |

Oui

\

Sélectionner
I'Actionneur
depuis la liste

i

Nom d'utilisateur

Sélectionner
"Utilisateur"

H

Réglage de la
course

|

\/ \ \/ \/
 C— S
Fichier Réglage Contréle Diagnostique
Sauvegarder
& Charger la .
Configuration Controle & Test
depuis les Manuels
Actionneurs
et le Fichiers \ )
\ 4
Actions de la Réglage Modes de Avancé 1 Avancé 2 Caractérisation| | Entrées RIRO Sorties RIRO Changer le
VEIE Entrée/Sortie défaut Régler les Régler les Modifier les Régler les Réglerles | |Mot de passe
Paramétrer Régler les Régler les fonctions de | | Fonctions de | | Réponse de Entrées Sorties
les Options | [parametres de| | Modes de Réduction Transfert sans| | I'Actionneur Cablées Cablées
de Couple de| | Demande & Perte de de Puissance A-coup par rapport
Sortie et laFin| | de Retour Puissance et & Relais au profile de
de Trajet de Signal de || d'Indication la Demande
§ § Défaut § § §

rotor
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7.15 Fichier

Depuis la barre d'outil inférieure les menus de fichier
permettent les réglages de configuration a stocker et a
mettre a jour.

Charger la Config depuis le CVA

Cette option téléchargera la configuration de I'actionneur de
['actionneur actuellement connecté au PDA pour permettre la
vérification des réglages.

L'écran de "Transfert des données" sera actif lors du
téléchargement.

Sauvegarder la Config vers le CVA
Télécharger la configuration actuelle stockée depuis le PDA
vers |'actionneur.

L'écran de "Transfert des données" sera actif lors du
téléchargement.

Charger la Config depuis le Fichier
Voir
Utiliser cet écran pour charger un fichier de configuration a

réviser.
Sur le PDA. Ceci déconnectera I'actionneur actuel.

Mise a jour macro

Utiliser cette option pour faire tourner une mise a jour macro.

Le fichier de mise a jour macro est fourni directement par
Rotork ; une configuration client spécialiste est requise.

RETOUR AU PROCESSUS

Faire revenir I'actionneur pour procéder a la commande a
distance.

CONNECTER L'ACTIONNEUR
Connecter a un autre actionneur.

MISE A JOUR

Utiliser cet écran pour mettre a jour 'actionneur actuel avec
un fichier sauvegardé précédemment.

Options de Configuration

Utiliser cette option pour Sauvegarder la configuration de
['actionneur vers le PDA ou la mémoire de l'actionneur.

Charger les données de configuration depuis des fichiers
sauvegardés précédemment depuis le PDA vers |'actionneur.
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7 | Pocket Enlight

+y 42 1:55 | X

| ALIGN COUPLING 1
| Quick seTupwizarp
| MANUAL SETUP |

Save Config to CVA
Load Config From File

Save Config to File 1.24 @
Macro Update °
Return To Process E

Connect Actuator

Exit froke Setup

File| Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.65

7y | Pocket Enlight Eg - Ty Wz [

Transferring data, please wait. ...

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.66

" | Pocket Enlight Pri Er_" pnd

Do you wank o view data or update actuator
with loaded sattings?

Selecting "Wiew Crata will disconnect actuator,

CAUTION - Selecting 'Update’ will avearwrite
all current achuator settings.

| wew | | uepate |
| CAMCEL L |
Fig 7.67
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Sauvegarder la Config vers le fichier

Sauvegarder la configuration de I'actionneur actuel vers un
emplacement de fichier sur la PDA.

"Sauvegarder la config vers un fichier" ouvrira un nouvel
écran pour sauvegarder le fichier dans le PDA. Le fichier sera
identifié par le numéro de série de I'actionneur. Ceci peut étre
édité. L'emplacement du fichier peut aussi étre sélectionné
depuis cet écran.

Sauvegarder initiera les processus.

Pocket Enlight i 42 1:55 |X %% | Pocket Enligh aht & 2% 7, o2
[ ALIGN COUPLING |
Mame: |
| QUICK SETUP WIZARD |
| MANUAL SETUP | Folder:  [More -
Type: |}-{ML File{* sl ) ‘l
Load Config From CVA p| Location: |Main ey v|
Save Config to CVA
Load Config From File | Save | | Cancel |
el L : 1231]2]3]4]5]6]7]8[0]0]-[=[«
acro Update =
] Tablalwle|r | €[y uli]o]n][]]
Return To Process DAP|a|s|d|f|g|h|j|k|I|;|'|
Connect Actuator RO E ey shiftfz[x[c[v[b[n]m[, [. [/T+
Exit ctfan] " [\ ] [{]t]<]~-
File| Setup Control Diagnostic Help p
Fig 7.68 Fig 7.69
%% | Pocket Enlight %s | Start s oY, s

(WA rotork (VA rotori

File: write complete.

Filz tran|

Filz tranzfer in progress, pleaze wait...

File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.70 Fig 7.71
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7.16 Mise a jour macro Pocket Enlight A 4z 1:55 X
UTILISATION ROTORK UNIQUEMENT

. [ ALIGN COUPLING |
Aucune fonction UTILISATEUR. | QUICK SETUP WIZARD 1
| MANUAL SETUP |

Load Config From CVA
Save Config to CVA

Load Config From File
Save Config to File

Réglages de Configuration Macro Update
Return To Process

Davant?ge d options de.menu sont disponibles a partir de la Connect Actuator
barre d'outils comme suit : Exit kroke Setup

File| Setup Control Diagnostic Help

717 Réglage

. Fig 7.72
Réglage de la course I

Aligner les raccords
Assistant de Réglage Rapide

Réglage manuel. va | Pocket Enlight +y 42 1:56 | X
Actions de la vanne L

. . . . . Valve Actions
Configurer les options de sortie de couple, direction sur

A
Input/Output Setup |RD ’

fermée et tag MOV.
A

Fail Modes

Réglage Entrée/Sortie

Advanced 1

Advanced 2
Characterization
RIRO Inputs
RIRO Outputs

- ] 0
2

Configurer les options de demande analogue et de retour.

Modes de défaut
Configurer les actions d'Alimentation et de perte de signal.

Avancé 1 Change Password

L

u

&

%

P

Configurer les options de réduction de puissance et de relai ~ | Engineer1

détat. —G Engineer 2 bke Setup

File Selup[(:ontrol Diagnostic Help

Avancé 2
Configurer les options de transfert sans a-coup. Fig 7.73

Caractérisation
Configurer la réponse de I'actionneur a la caractéristique de

la demande. Pocket Enlight iy 42 1:57 X
Entrées RIRO | EEIEEIEERE .
Configurer les entrées distantes cablées (optionnel). | QUICK SETUP WIZARD 1
Sorties RIRO | MANUAL SETUP |

Configurer les sorties distantes cablées (optionnel).

Changer le Mot de passe Units

Changer le Mot de passe de l'actionneur. CVL1000/1500

NE PAS perdre les informations de mot de passe si elles L °
sont modifiées par rapport aux valeurs par défaut. Position O
718 Contrdle (W [237373604 | stroke Setup
Contréle Manuel File Setup Control Diagnostic Help
Faire fonctionner I'actionneur manuellement par commande Fig 7.74

Bluetooth.

Faire un Test

Faire une sélection de tests d'étapes et d'onde. Utilisation
Rotork uniquement.
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7.19 Actions de la vanne

Depuis le menu de la barre d'outils inférieure sélectionner les
Actions de la Vanne.

s | Pocket Enlight A dE 157 X %% |PocketEnlight Bz o T < (X
Open Toraue bin ]
= b e "'-480
USRIVt Close Torgue lb.in
L Input/Output Setup |RD l =T )
Fail Modes
l — MOV Tag
| Advanced1 [Ratork Contral Wale Actuatar |
Advanced 2
Ul characterization :’ P [ Shaft Action
o RIRO Inputs [Clock To dlose -
V. RIRO Outputs E . Close Stap Open Stop
ch |Tquue v| |Limit v|
P ange Password E °
L | - | SEMD SETTINGS L |
Engineer 1 _
Yalve Act
G Engheser 2 bke Setup C\‘A 7537372001 Walve Actions
File SQIup[Cth-ol Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.75 Fig 7.76

Les réglages suivants sont disponibles :

Couple Ouvert/Fermé

Le couple de sortie maximum permise peut varié entre 40%
et 100% de la valeur nominale dans les deux directions
Ouverte et Fermée.

Le couple est affiché en Ib.in ou Nm.

Plaque d'identification (tag) MOV
Modifier tel que nécessaire.

Action de l'arbre

Sens Horaire ou Anti-HORAIRE pour fermer (HORAIRE est la
valeur par Défaut).

Arrét Ouverture/Fermeture

Régler la fin de la fonction d'arrét du trajet pour le Couple ou
la Limite pour répondre aux caractéristiques de la vanne.
Couple

L'actionneur peut étre réglé pour appliquer son "Couple"
sélectionné sur la vanne a la fin du trajet ou la fermeture
étanche est requise.

Limite

Autrement la fonction "Limite" peut étre réglée pour
désengager I'entrainement du moteur, lorsque la vanne ne
nécessite pas de force de contact d'étanchéité sur le siége de
la vanne.

Envoyer les Réglages

Envoyer les réglages modifiés vers I'actionneur.

rotoric %3
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7.20 Réglage Entrée/Sortie

Depuis le menu de la barre d'outils inférieure sélectionner les
Réglages Entrée/Sortie..

+ 4 1:57 X

7 | Pocket Enlight

Stroke Setup
L Valve Actions
Input/Output Setup  [:1s]
Fail Modes

Advanced 1
Advanced 2

%y | Pocket Enlight Eg P Yx €< X

0% 100%
S
Measured Dermand ma & _4

0% 100%

Feedback maA[ 4.00 |

zasured Feedback ma 19.99

Characterization

RIRO Inputs

RIRO Outputs

- 24 @
22

Change Password

Engineer 1
Engineer 2

o[> <0 c1[=

a1
®

Selup[ Control Diagnostic Help

Fig 7.77

Fermer le Calibrage mA de la Demande

Régler le Niveau de la Demande mA en position
complétement Fermée.

Appliquer un Signal de Point de Réglage minimum (0%) sur
les bornes d'entrée de la demande de I'actionneur et utiliser
la boite "REGLER" appropriée pour calibrer.

Le point de réglage sera calibré sur la valeur mA de la
Demande Mesurée affichée dans la boite.

Ouvrir le calibrage mA de la Demande

Régler le Niveau de la Demande mA en position
complétement Ouverte.

Appliquer un Signal de Point de Réglage maximum (100%)
sur les bornes d'entrée de la demande de ['actionneur et
utiliser la boite "REGLER" appropriée pour calibrer.

Le point de réglage sera calibré sur la valeur mA de la
Demande Mesurée affichée dans la boite.

Fermer le Calibrage mA du Retour

Régler le niveau de Retour mA requis sur la position
complétement Fermée en saisissant la valeur directement
dans la boite de retour 0% Sélectionner ENVOYER les
réglages pour sauvegarder les modifications.

Ouvrir le Calibrage mA du Retour

Régler le niveau de Retour mA requis en position
complétement Ouverte. En saisissant directement 100% dans
la boite de Retour. Sélectionner ENVOYER les réglages pour
sauvegarder les modifications.

\/

Dernand Deadband %
Demand Damping (secs)
4-20ma Output  [valve Position -

| SEMD SETTINGS |

Input/Output
(Wn\[zse7372001 Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.78

Zone morte de la Demande

Si I'actionneur cherche ou répond lorsque ce n'est pas
nécessaire a un signal de point de réglage fluctuant, la zone
morte peut étre augmentée. La zone morte peut variée de
0% a 10%.

Amortissement

Si l'actionneur répond lorsque ce n'est pas nécessaire a

un signal de point de réglage fluctuant rapidement, la
caractéristique d'amortissement peut étre utilisée pour
"amortir" la réponse en appliquant un délai de réponse a un
changement de signal.

Ajuster le réglage du délai d'amortissement (millisecondes)
pour un fonctionnement du systéeme stable.

Sortie 4-20 mA

Peut étre configurée pour montrer la position de I'actionneur
ou le couple de sortie.

Envoyer les Réglages
Envoyer les réglages modifiés vers 'actionneur.
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7.21 Modes de défaut

Depuis le menu de la barre d'outils inférieure sélectionner
Modes d'Echec.

+ 4 1:57 X

Pocket Enlight

Stroke Setup
L Valve Actions
Input/Output Setup |RD
Fail Modes

Advanced 1
Advanced 2

Pocket Enlight

Power Failure Mode

Power Failure Go To Pos. (%) E

Power Failure Delay (secs)

Power Action Fail Speed (% Rated)

| Enable | co——=rm

+y 42 1:58 | X/

Characterization

RIRO Inputs

RIRO Outputs

- 24 @
Pt ]

Change Password

Engineer 1
Engineer 2

o[ <0 [

a1
®

Selup[ Control Diagnostic Help

Fig 7.79

Mode de Défaillance d'alimentation

(Unités montées avec ['option de Pack de Puissance de
Réserve uniquement).

Lors de défaillance de d'alimentation l'actionneur peut étre
réglé pour effectuer les actions suivantes :

Déplacer la limite Fermée de trajet
Déplacer la limite Ouverte de trajet
Séjour

Aller en Position

Délai de Défaillance d'Alimentation

Le délai avant I'action de sécurité intégrée est ajustable a un
maximum de 10 secondes.

Vitesse de Défaillance de I'Action d'Alimentation
Opération de vitesse de sécurité intégrée ajustable.

REMARQUE : La LED sur le sélecteur de modes restera
allumée jusqu'a ce que les condensateurs a sécurité
intégrée du Pack de Puissance de Réserve soient
complétement déchargés.

Seule une action a sécurité intégrée peut étre effectuée
apres une défaillance d'alimentation.

Aucune autre opération électrique n'est possible
jusqu'au rétablissement de I'alimentation.

P> | Loss OF Signal Pesition |Stayput -

Loss Of Signal Go To Position (%) E

Loss Of Signal Delay (secs)

| SEND SETTINGS i

6‘/\ 7537373604 Fail Modes

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.80

Perte de la Position de Signal

A la perte du signal de contréle analogue 4-20 mA I' “Echec
de Position" peut étre réglé pour effectuer une des actions
suivantes :

Déplacer la limite Fermée de trajet
Déplacer la limite Ouverte de trajet

Délai de la réponse d'Echec en Position jusqu'a 10
secondes

Déplacer vers une position prédéfinie.

rotor
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7.22 Avancé 1

Pocket Enlight

iy 42 1:50 X

Stroke Setup

L Valve Actions

L Input/Output Setup
|_ Fail Modes
Advanced 1
Advanced 2

%a | Pocket Enlight e 4<2:00 (X

Tight Shut Off Tight Shut Off
Threshold Closa Threshold Open

[ 05 % [ 995 %
Obstruction Backoff Backoff

Backoff Time (secs)  Distance
[Disabled »| [t ~| [0.1% +|

Status Relay Intermediate

Characterization
RIRO Inputs
RIRO Outputs

U
C
v N
P Change Password E
] Engineer 1
_G Engineer 2

Selup[ Control Diagnostic Help

a1
®

Fig 7.81

Fermeture du Seuil de Fermeture Etanche

Cette boite indique le point de réglage en mA analogue du
niveau le plus élevé sous forme d'un pourcentage qui fermera
complétement (fermeture étanche) la vanne.

L'exemple présenté en Fig 7.82 montre que 0,5% ou moins
de la demande de contréle fournira une fermeture étanche
(fermée) de la vanne.

Ouverture du Seuil de Fermeture Etanche

Cette boite indique le point de réglage en mA analogue du
niveau le plus bas sous forme d'un pourcentage qui ouvrira
complétement la vanne.

L'exemple présenté en Fig 7.82 montre que 99,5% ou plus
de la demande de contrdle fournira une fermeture étanche
(ouverte) de la vanne.

Réduction d'obstruction

Si activé I'actionneur réduira le mouvement si le couple
maximum est dépassée lors du trajet. L'actionneur fera 3
tentatives pour réduire et retourner au point de réglage.

Si désactivé I'actionneur restera stationnaire jusqu'a la
réception de la demande de déplacement dans la direction
opposée ou jusqu'a I'élimination de I'obstruction.

Distance de Réduction

La distance a laquelle I'actionneur réduit peut étre
sélectionnée dans le menu déroulante comme présenté.

Temps de Réduction

Peut étre réglé a un maximum de 5 secondes avant que
I'exécution de la réduction.

\/

Func Position (%)

[Availability ~|
Actuator Auto Control Source Bg

Control Source
Auto Control Source

[ SENO4-20mA
|0|::|tion
G‘A 2537373600 S0ma & ESD

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.82

Source de Controle a Distance de I'Actionneur

Source de Controle Automatique - Détecte
automatiqguement la
Source de Contréle a
Distance

4-20 mA Contréle Analogue

Unigquement

Option systéme cablé ou par bus
Controle a Distance selon
I'option de montage

4-20 mA & ESD Analogue et ESD cablé

Controéle a distance
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7.22.1 Relais d'état

L'actionneur dispose d'un relais de défaut programmable qui
peut étre réglé pour indiquer une des conditions suivantes
présentées dans le Tableau 3.

Mode Description

Désactiv Toui hors tensi sduire | Tight Shut Off Tight Shut Off
ésactivé oujours hors tension pour réduire la Threshold Close  Threshold Open
consommation d'énergie [ 05 Jw [ 995 %
Disponibilité Actif lorsque le CVA peut étre commandé Obstruction  Backoff Backoff
3 distance Backoff Time (secs)  Distance
[Disabled »| [t ~| [0.1% +|
L'actionneur est en Mode Distant St Relay .
L'actionneur a aucun défaut qui pourrait Func Position (%)
empécher le fonctionnement a0y
Défaut Actif avec tout défaut détectable dans ntrol Source
I'actionneur, le contréle ou la vanne. | lee 1
fe : . ; P COp Torque Limit
Limite ouverte Active lorsque l'actionneur est en position Cl Torque Limit | livanced 1
Complétement Ouverte orque Limit hd
— - - — File Setup Control Diagnostic Help
Limite Fermée Active lorsque I'actionneur est en position

Complétement Fermée

va | Pocket Enlight e 4<2:00 (X

Limite de Couple
ouverture

Active lorsque l'actionneur a atteint la
Limite de Couple d'Ouverture

Limite de Couple
fermeture

Active lorsque l'actionneur a atteint la
Limite de Couple de Fermeture

Limite de Couple

Active lorsque l'actionneur a atteint la
Limite de Couple d'Ouverture ou de
Fermeture

Sécurité intégrée

Active lorsque I'actionneur effectue son
action de Sécurité intégrée

Alim Etat du Pack de Puissance de "Réserve"
Supercondensateur
Clignotant Sortie Clignotant
Position Régler sur la position intermédiaire
intermédiaire
Défaut du Echec du Pack de Puissance de "Réserve"
supercondensateur

Tableau 3

La fonction du relais peut étre configurée pour le
fonctionnement Normalement Ouvert ou Fermé. Cette
fonction doit étre paramétrée avant que la motorisation ne

quitte I'usine.

Voir le Tableau 3 pour plus de détails sur les fonctions du

relais.

Fig 7.83
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7.23 Avancé 2

%a | Pocket Enlight e 4<2:00 (X

Tinhl' Shat OFF Tinkht Shut Off
T Stroke Setup hold Open
Valve Actions
p9.5 %
=|: Input/Output Setup :
J  Fail Modes Backoff
. Distance
|§ Advanced 1

Advanced 2

ntermediate

Characterization osition (%)
RIRO Inputs an
Avi 5"~'-'—'
|: RIRO Outputs
Change Password
Ll - T |
Engineer 1 d1
G Engineer 2 jance

File Selup[(:ontrol Diagnostic Help

Fig 7.84

Distance du Seuil de Changement de Direction

La distance a laquelle I'actionneur doit se déplacer avant un
changement de direction est enregistrée par un enregistreur
de données sous forme de cycle.

Cedi est utilisé pour empécher que tous mouvements de
tremblotement ne soient pris en compte car ils sont trop
petits pour causer |'usure de la vanne.

Le réglage par défaut est de 0,25% du trajet entier de la
vanne.

Changement Complet de Direction avant Alarme

Peut étre utilisé pour générer une alarme lorsqu'un nombre
réglé de changements de direction a eu lieu.

Trajet total avant Alarme

Peut étre utilisé pour générer une alarme lorsqu'une distance
a été parcourue par |'arbre d'entrainement de sortie de
I'actionneur en ft/métres.

Mode Bluetooth

Activé - Actionneur toujours détectable par Bluetooth
Désactivé - Actionneur uniquement détectable quand
"STOP™.

Transfert sans a-coup

Au démarrage du processus ou apres intervention manuelle
['actionneur pourrait devoir se déplacer vers son point de
réglage. Si I'actionneur s'est déplacé a une trop grande
vitesse ceci pourrait causer un a-coup ou une instabilité
dans la boucle du systeme de contréle conduisant a un
dépassement et une oscillation de la vanne.

Pocket Enlight T <303 X
Direction Change Total Direction
Threshold Distance Changes Before Alarm
[ 025 ]% [ 10000 |k
Total Travel
Before Alarm Bluetooth Mode
%
_ || Bumpless Transfer Bumpless Transfer
o Distance Speed
%
Manual Selector Test  |Enabled -
| SEND SETTINGS A

GASKGA ] Advanced 2

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.85

Pour réduire cet effet le "transfert sans a-coup" réduit la
vitesse de sortie de I'actionneur a un niveau inférieur si la
distance de trajet est supérieure a une valeur pré-déterminée.
Une fois que I'actionneur arrive dans la zone de Distance de
Transfert Sans a-coup (BTD) il reprendra son trajet a sa vitesse
normale.

Distance de Transfert Sans a-coup (BTD)

La distance de transfert sans a-coup est un pourcentage
pré-défini d'erreur de position qui réduira la vitesse de
['actionneur a une vitesse pré-définie.

La distance de Transfert Sans a-cou par Défaut est de 5%.

Vitesse de Transfert sans a-coup

La vitesse en % de la vitesse maximum nominale a laquelle
['actionneur va s'inverser si la distance de transfert sans
a-coup est dépassée.

L'actionneur reprendra la vitesse normale réglée une fois qu'il
arrive a la BTD préréglée.

La Distance de Transfert Sans a-coup par Défaut est de 40%
de la vitesse nominale.

Test du Sélecteur Manuel

Le Sélecteur de Mode peut étre désactivé pour empécher
I'actionneur d'effectuer une routine de test pré-déterminée
lorsque la position "TEST" est sélectionnée.

Envoyer les Réglages

Télécharger les modifications de la configuration Avancée 2
vers l'actionneur.

Instructions d’installation et de maintenance
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7.24 Caractérisation 5% | Pocket Enlight «<3:07 (X

La relation entre le signal d'entrée de la demande et la Stroke Setp
position de I'actionneur est Linéaire par défaut. Le profile
peut étre modifié pour correspondre aux caractéristiques de

Valve Actions

S |
Input/Output Setup |RD l
I |

la vanne. Fail Modes
Utiliser le menu déroulant des Caractéristiques de la Vanne Advanced 1
Advanced 2

pour sélectionner entre ce qui suit :
Characterization

RIRO Inputs
RIRO OQutputs

s ]
Change Password
’ pe ]

Engineer 1

Engineer 2 (b

D2 c0clleme=

File Selup[(:ontrol Diagnostic Help

Fig 7.86

Demand
Signal %
0% -
Linéaire
Valve
La position de I'actionneur répond directement a la requéte 2 Position
de demande mA. s
t UPDATE |
i
e q 50 100
Demand Signal %
Valve Characteristic Mode
|Loaded vl |1nput&0uqm 'v|
[ SEND SETTINGS [ |
C\‘Acharacberizatiun
File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.87

72 | Pocket Enlight

Ouverture Rapide
Demand
Signal %

0% -

L'actionneur répond proportionnellement plus que le signal
de demande a la fin inférieure du trajet. Réponse réduite pres

de la position ouverte. Valve
Fosition

UPDATE |

a 50 100
Demand Signal %

Valve Characteristic

Mode
Quick Opening w| |Input & Output -

| SEND SETTINGS

@/\ Rotork CVA__|Characterization

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.88
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Pourcentage Egal

Le changement de la position de l'actionneur est directement
proportionnel au changement de la requéte de demande.

Position de la Vanne & Signal de la Demande

La position par rapport au profile de demande peut étre
adaptée pour répondre a l'application de la vanne en copiant
les caractéristiques, jusqu'a 20 points de coordonnées sur le
graphique.

Cliguer sur la boite de Position de la Vanne et mettre
en surbrillance la position de vanne souhaitée (5%
d'incrémentations).

Saisir le % du Signal Désiré correspondant et cliquer sur la
bolte de Mise a Jour.

Utiliser la bofte de mise a jour pour stocker le point de
coordonnée.

Instructions d’installation et de maintenance

%% | Pocket Enlight {308 (X

Vv 100 Demand
? Signal %
v 0% -
e
Valve

P Position
(]
°
20
t UPDATE |
i

0
o

1] 50 100
Demand Signal %
Valve Characteristic

Mode
T

| SEND SETTINGS

@/\ Rotork CVA__|Characterization

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.89

Pocket Enlight

Demand
Signal %

Valve Characteristic Mode
| Linear v] |Inpa.|t & Qutput 'v|

| SEND SETTINGS [ |

@/\ Rotork CVA__|Characterization

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.90

Pocket Enlight

Demand
Signal %
Valve
P Position
(]
s 55.00
i
t UPDATE |
i
° 0 50 100
Demand Signal %
Valve Characteristic Mode
|Linea|' v] |Inpa.|t&0ulput 'v|
| SEND SETTINGS [ |
@/\ Rotork CVA__|Characterization
File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.91




7. Guide d’Installation & Réglage

Mode

Le Profile des caractéristiques peut étre appliqué tant aux
signaux d'Entrée et de Sortie qu'individuellement
si nécessaire.

Cliquer sur la botte d'ENVOI DES REGLAGES pour
sauvegarder les modifications vers la configuration
de l'actionneur.

7.25 RIRO (Entrées Distantes & Sorties Distantes)

La carte de l'option RIRO fournit jusqu'a quatre entrées de
controle cablées ou quatre contacts relais supplémentaires.
Les options doivent étre sélectionnées au moment de l'achat.

Remarque : Consulter le schéma de cablage de
I'actionneur pour déterminer quelles options sont
supportées dans l'actionneur.

7.25.1 Entrées RIRO (optionnel)

Lorsqu'elles sont montées les entrées de commande a
distance cablées RIRO peuvent étre configurées comme suit.

Etat Actif

Haut Contact ouvert normalement Faire pour appliquer le
contact

Faible Contact fermé normalementCouper pour appliquer le
signal.

Fonction
Peut étre réglé sur UNE des fonctions suivantes :

Commande Ouverte

Commande Fermée
Arréter/Maintenir actif
Commande ESD

TEST - Effectuer la routine de test

Délai alimenté / éteint

Les entrées de controle a distance cablées peuvent étre
configurées pour retarder la réponse d'1 seconde maximum
pour alimenter/éteindre.

Type de Tension d'Entrée Numérique

Les Entrées RIRO peuvent étre sélectionnées pour un
fonctionnement en CC ou CA.

ESD

L'opération d'extinction d'urgence peut étre réglée pour une
des raisons suivantes :

Déplacer en Limite de Fermeture
Arrét (Séjour)

Déplacer en Limite Ouverte

s | Pocket Enlight

Demand
Signal %
Valve
P Position
(]
s 55.00
i
t UPDATE |
i
° q 50 100
Demand Signal %
Valve Characteristic Mode
|Linea|' v] Input & Qutput -
Disabl
SEND SElnont on
6‘/\ Rotork CVA
File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.92

s | Pocket Enlight

Stroke Setup

L Valve Actions ;—'
Input/Output Setup |RD ’
Fail Modes

I |

Advanced 1
Advanced 2
Characterization

RIRO Inputs 5 -

RIRO Outputs

. ] -
pe_|

o c|le=m

Change Password

Engineer 1
Engineer 2

‘Q|v<

Selup[ Control Diagnostic Help

a1
®

Fig 7.93

%% | Pocket Enlight > qf318 (X

Input Active Function EnergisedDeEnergised
Mo  State Delay (S) Delay (S)

1 LO‘WVO]JCI"IV

&) |High vl Open = I 0.00 I I 0.00 I
3 |High |[open +|[C0.00 ]
4 |High «||Open +|[ 0.00 | [0.00 ]

Digital Input Voltage Type  [DC Inputs

ESD Action Close

Two Wire Priority Close

| SEND SETTINGS

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.94
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7.25.2 Sorties de Relais RIRO (optionnel)
Jusqu'a quatre relais d'indication distants peuvent étre
montés.

Lorsqu'elles sont montées les sorties de relai d'indication
cablées RIRO peuvent étre configurées pour la forme de
contact Ouvert Normalement ou Fermé Normalement.

Les relais peuvent étre programmés pour une des fonctions
suivantes :

Disponibilité

Défaut

Limite ouverte

Limite Fermée

Limite de Charge Ouverte (Dépassée)
Limite de Charge Fermée (Dépassée)
Limite de Charge

Alimentation des Supercondensateurs
Position intermédiaire

Fermeture de I'actionneur

Ouverture de l'actionneur
Fonctionnement du Moteur
Déplacement de I'Actionneur

Moteur en Panne

Opération Manuelle

Clignotant

Arrét Local Sélectionné

Signal EDS Présent

Parité de Relais

Défaillance de I'alimentation principale
Relais Moniteur

Utilisation Sélectionnée

Test Sélectionné

Test a échoué

Echec Supercondensateur

Instructions d’installation et de maintenance

7 | Pocket Enlight

TNput_Activa  Founction E ised DeEnergised
N Stroke Setup (s) Delay (S)
Valve Actions
Input/Output Setup :I
2| Fail Modes o ]
3 - o]
Advanced 1
4 o
| Advanced 2 :I
Dit  Characterization PC Inputs ~
E§ RIRO Inputs Klase v
RIRO Outputs
T lose -
| | Change Password
(i s A
Engineer 1
6 Engineer 2 RO Inputs
ile Selup[(:ontrol Diagnostic Help

Fig 7.95

7 | Pocket Enlight

Relay No Function Action
1 Intermediate Position | |N/C

2 Disabled w|[N/Cw

3 Intermediate Position w| |N/C w

4 Motor Stalled w| [N/Cw

Relay Intermediate Relay Intermediate
No  Position % No  Position %

t [Bw] 3 [7.0]
: EERm < EXI

| SEND SETTINGS

RIRO Relay
(S e RIR0 R

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.96
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7.26 Changer le Mot de passe

Ce menu permet de changer le mot de passe de l'actionneur.

Remarque : Si le mot de passe de I'actionneur est
modifié il ne sera pas possible de communiquer avec
I'unité, a moins que le bon mot de passe soit utilisé.

Si le mauvais mot de passe est saisi un message d'erreur sera
affiché.

Le mot de passe de l'actionneur ne peut pas étre réinitialisé.
Un code d'erreur sera généré, prendre note du code puis
contactez votre représentant Rotork local en fournissant tout
le code d'erreur.

Le mot de passe actuel de I'actionneur peut alors étre vérifié
et confirmé.

NE PAS PERDRE LES INFORMATIONS DE MOT DE PASSE.

CONTACTER ROTORK EN CAS DE PERTE DES
INFORMATIONS D EMOT DE PASSE.

7 | Pocket Enlight

Stroke Setup
Valve Actions ’—'
Input/Output Setup |RD ’
Fail Modes l
-]

Advanced 1
Advanced 2
Characterization
RIRO Inputs
RIRO OQutputs

Change Password

Engineer 1

. bke Setu
Engineer 2 P

‘Q|p<ncl|l—l—l—

Selup[ Control Diagnostic Help

a1
®

Fig 7.97

% | Pocket Enlight Er_,' o T s (X

Old VIEW Passward
Mew WIEW Password |
Mew VIEW Password_ |

(Confirrn)
| SET WIEW PassworD |

Old USER Password
Mew USER Password |
Mew USER Password[ |

(Confirm)
| SET UseR Passworn

(W [EEiEE70318 | Password

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.98

Incorrect password
entered, please
try again.

Error Code:
17334613455B61540

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.99
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7.27 Options de Contrdle &

Diagnostique Organigramme € )

de Réglage Nom d'utilisateur
Sélectionner
"Utilisateur"

1

Etablir la Non . .
communication Travail Hors ligne
avec l'actionneur

Oui

Sélectionner
I'Actionneur
depuis la liste

i

Réglage de la
course

|

\ \/ \/
S E—
Fichier Réglage Contréle Diagnostique
\
Sauvegarder
& Charger la p N N N
Configuration
depuis les
Actionneurs et " .
le Fichiers Controle Autotest Faire un
Manuel Test
Y
Actions de la Réglage Modes de Avancé 1 Avancé 2 Caractérisation | | Entrées RIRO Sorties RIRO Changer le
vanne Entrée/Sortie défaut Régler les Régler les Modifier les Régler les Régler les | [Mot de passe

Paramétrer Régler les Régler les fonctions de Fonctions Réponses de Entrées Sorties
les Options parametres Modes de Réduction de Transfert | | I'Actionneur Cablées Cablées
de Couple [|de Demande Perte de de Puissance | | sans A-coup | | par rapport
de Sortie et || & de Retour [ | Puissance et & Relais au profile de

la Fin de de Signal de | | d'Indication la Demande

Trajet Défaut
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7.27.1 Contrdle Manuel
Déplacer et Tester la fonction de I'actionneur localement en
utilisant le PDA indépendamment du systéme de controle.

Tous changements du réglage de I'actionneur ou de sa
position seront configurés avant d'étre mis en ceuvre.

Controle de Position
Utiliser le curseur (Approximatif ou fin) pour positionner la
vanne.

Noter que toute requéte manuelle pour bouger mettra
I'actionneur hors ligne et supplantera toutes commandes du
systeme.

Cliquer sur "OK" pour initier la priorité manuelle.

Point de réglage & Retour

Affiché comme position et pourcentage le point de réglage et
le Retour sont mis a jour continuellement lors du mouvement
de I'actionneur.

Course de la Vanne
Indiquée comme distance entre les limites réglées du trajet.

Limite Fermée
Allumée a I'extrémité fermée du trajet.

Limite ouverte
Allumée a I'extrémité ouverte du trajet.

Vitesse nominale

La vitesse de I'arbre de Sortie est variable entre 5% et 100%
de la vitesse nominale.

Couple Mesuré

Le Couple Mesuré est une indication en directe de I'effort
mécanigue nécessaire durant le trajet de la vanne.

| ALIGN COUPLING i
| QUICK SETUP WIZARD i
| MANUAL SETUP i

Units

CVL1000/1500

Valve Stroke °
Position o

Manual Control
Self Test

Gf\ @ Run Test

File Setup Cuntroll Diagnostic Help

p Setup

Fig 7.100

% | Pocket Enlight Er_,' o T s (X

Setpoint  Valve Stroke  Feedback

[ooo] = |[F222] = ||[F2.28] °

[0:00 ] % [32.36 ] %
Close Lirnit Il Cpen Limit
Measured Torgue

Position Control (Coarse)
T T 1
Close Open
=T I +1

-
Position Control (Fine)

% Rated Speed
-

(Wn\[z557372001 | Manual Contral

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.101

%s | Start By 0P, 2

Setpoint  Valve Stroke  Feedback

[25] This wil change the %

actuator's operatin -
oy speed. P . [if: I

pos| the new speed setting wil

C be retained.
Clos) Open

= |
Paosition Cantral (Fing)

% Rated Speed

T ] |
(W\[Z516870318 | Manual Control

File Setup Control Diagnostic Help

1
If you leave this screen, ;
|

Fig 7.102
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7.27.2 Autotest

L'actionneur effectuera une routine d'Autotest sur ses
systémes de mesure du couple et de la Position.
Etats et Paramétres sont affichés a la fin du test.

7 | Pocket Enlight o 423:28 X
[ ALIGN COUPLING |
| QuIck seTupwizarD |
| MANUAL SETUP |

o TsTme(n) & ] [0 ]

CVL1000/1500

Valve Stroke g2 .48 @

Position Ao a
Self Test
Gh

Run Test
File Setup|Control| Diagnostic Help

Ro e Setup

Fig 7.103

Remarque
Faire un Test est uniquement une fonction de Rotork.

Pocket Enlight o 45329 X

Step Response Test Results
Test Position (%) 99
Minimum Load (% Rated)

Maximum Load (% Rated)
Calculated Friction (% Rated)

Close COpen

T8&6 Time (ms) | 0 | 0

%s | Pocket Enlight o 4329 (X

Step Response Test Results
Test Position (%)
Minimum Load (% Rated)
Maximum Load (% Rated)

Calculated Friction (% Rated)

Close COpen

Dead Time (me)

Status  [Test successful |
| START SELF TEST || |CANCEL SELF TEST |
6}\ Self Test Mode

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.104

Dead Time (me)

File Setup|Control| Diagnostic Help

Fig 7.105
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" pesdTime (o)

Step Response Test Results

Test Position (%)

Minimum Load (% Rated)

Menu item disabled
in User mode pen

Status  [Test successful |
| START SELF TEST || |CANCEL SELF TEST |
6}\ Self Test Mode

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.106
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7.28 Menus de diagnostics

7.28.1 Enregistreur de données

La fonction de I'enregistreur de données est utilisée pour
télécharger des données historiques depuis I'actionneur pour
réviser sur un PDA ou un PC.

72 | Pocket Enlight

| ALIGN COUPLING i
| QUICK SETUP WIZARD i
[ MANUAL SETUP i
Units Imperial A
CVL1000/1500

Valve Stroke Reference Stroke
Position Compare

Manf Data
Status

6‘,\ Rotork CVA System

File Setup Control|Diagnostic| Help

Fig 7.107

Le graphique de la page de I'enregistreur de données peut
afficher le couple ouvert / fermé et le temps de séjour. Le
temps de séjour est le temps total passé en toute position lors
de la course de la vanne.

Pour télécharger un fichier cliquer sur LIRE.

Remarque : Ouvrir uniquement un graphique a la fois
car ceci pourrait affecter la mise a I'échelle.

Les autres données disponibles sont le nombre total de toutes
les révolutions parcourues et le nombre de changement de
directions.

Le fichier de I'enregistreur de données peut étre stocké dans
la mémoire du PDA pour référence ultérieure.

Save data to file?

Note: The file save process
may take several seconds
depending on PDA speed.

Pocket Enlight

25 0 50 100 125

Position %
- I:l Dwell Time hrs Cluse Torqueth

— |w#| Open Torque¥
Doload Progress | READ I CANCEI.'
—

0.78 Mo of Full Revolutions
:l MNo. of Direction Changes
CLEAR LOGGER |

GA Rotork CVA Datalogger

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.108

% | Pocket Enlight b By 0¥ TV o2

= L
Downl

0.78 Mo of Full Revolutions
6 Mo. of Direction Changes

CLEAR LOGGER |

GA Rotork CVA Datalogger

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.109

Save As
Marne: |
Folder: |NDr‘|e - |
Type: |CSV File(*.cav) v|
p Location: |Main Mermary '|
| Save || Cancel |
1231[2]3]4[5][6]7[8][9]0]-[=[w=
Tablglwle[r[t[y[ulio[p[[[]
cAPlas[d[fla[h]j[k[1]:]"]
shit[z [ [c[¥[b][n[m][, [.[/][+
culai] " [ 4] [4]t[«]=

Fig 7.110
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7.28.2 Course de référence

Lorsque l'actionneur a été mis en service il est possible de
régler une course de référence pour enregistrer le couple.
Ceci peut étre comparé par rapport a un enregistrement
actuel pour déterminer si tout parameétre avait changé.

REGLER LA COURSE DE REFERENCE

Enregistrera la derniére course de la vanne pour référence
ultérieure.

LIRE LA COURSE DE REFERENCE

Affiche la course de référence sur le graphique par rapport
aux performances actuelles.

7 | Pocket Enlight

| ALIGN COUPLING i ::z
| QUICK SETUP WIZARD i
| MANUAL SETUP | o
5.0
Units Imperial  ~ - 255 0 50 100 125

EVETRE0 — Close Reference %  Open Reference %
CVL1000/1500 Clase Current % — Open Current %
Valve Stroke Reference Stroke [Jclose Profile [¥]Open Profile
Position Compare READ REFERENCE STROKE '
Manf Data SET REFERENCE STROKE '
Status
Reference
6‘,\ Rotork CVA | 0 ctom Summary @/\ Stroke
File Setup Control|Diagnostic| Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.111 Fig 7.112
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7.28.3 Comparer

Si un fichier de configuration a été précédemment
sauvegardé il peut étre comparé aux réglages actuels.

% |PocketEnlight Gz & ¥, o2 (X 75 |PocketEnlight — & 5% Y, o2 [X

| ALIGN COUPLING [ |
| QuIck SETUP wizarD |
| MANUAL SETUP [ |
Units Imnperial - >
Walve Stroke 72,22 =
Positian Datalogger
Status | COMPARE [ |
Reference Stroke
e 7516870318 | Compare
C\\f\ 23373720 Manf Data C\\A
File Setup Control |Diagnostic|Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.113 Fig 7.114

Lorsque I'écran de comparaison apparait cliquer sur la bofte
de comparaison et vous serez invité a trouver un fichier de
configuration stocké précédemment. Lorsque le fichier est
ouvert une liste sera générée présentant toutes modifications
des réglages depuis la création du fichier d'origine.

Fig 7.116 Montre que la modification précédente était pour
augmenter la vitesse de 50% a 71%.

%% | PocketEnlight &3 & T 2 % |PocketEnlight By &% T 4= [X
Open Actuator Speed
Current: 71.00
Folder: |ﬁ|| Folders v|| Cancel | Presious: 50,00
Type: |(*.me) v|
Folder Date
7 8 0604 13:..
@ 2337370301 0210 13:.. >
@ 7337370301  Business 0210 12:..]
@ £337371501 17f02 04,
@ £337372001 27403 14,
| COMPARE [ |
(Wn\[z518870316 | Compare
File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.115 Fig 7.116
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7.28.4 Données de Fabrication

Affichent les données de fabrication y compris la version du

logiciel et les numéros de série.

%y | Pocket Enlight _r_,' 1-'?;‘ Yx L]

A%

x

I ALIGH COUPLIMNG

I QUICK SETUP WIZARD

| MANUAL SETUP

% | Pocket Enlight  #3 4% 11:37 [X

Date of Manufacture (YYYYMMDD -
20091113 —
|Actuator Software Version

ICVA 1.00 - 2992

[Controller Serial Ne.
(0917486910300587

[Supercap Module Serial No, -
(0933486190200187

Urits Irmperial hd

Compare
Manf Data

(Wn[zs1es70s

File Setup Control

Walve Stroke 1.15 in
Position Datalogger
Status

Reference Stroke

Fig 7.117

7.28.5 Etat
Alarmes actives et état sont affichés.

vy | Pocket Enlight _5 % T

1%

X

| ALIGM COUPLING

| QUICK, SETUP WIZARD

| MARUAL SETUR

Compare

Lnits Irnpetial -

Walve Stroke 1,15 in

Pasition Datalogger
Status

Reference Stroke

6‘,\ Z5168703]  pmanfpata
File Setup Control [iTEL(E Help
Fig 7.119
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\4

Fosition Encoder Serial No.
01912483150201140

Motor Encoder Serial No.
0912483190200680

C%:' Manf. Data

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.118

% | Pocket Enlight  #3 4% 11:37 X

Hl Relay Energised

I Valve Obstruction Closing
Il Valve Obstruction Opening
H Non Critical Fault

I Critical Fault

Hl Close Thrust Back Drive Limit
B Open Thrust Back Drive Limit
El Close Thrust Limit

Il Open Thrust Limit

“d Fully Open Position Limit

Il Fully Closed Position Limit
H Knob Stop Position Selectad
4 Kneb Run Pesition Selected
El Knob Test Position Selected
Bl Control (4-20mA) Signal Loss
Wl Actuator Stalled

Il Super Capacitor Module Fault

C\\A 7569220101 | Status
File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.120
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7.28.6 Résumé du systéme
Etat et Santé du systéme de l'actionneur et Options sont
Affichés.

7 | Pocket Enlight + 45351 X

Demand Signal %a mA
[ ALIGN COUPLING i

| QuICK SETUPwIzARD | Postion Feecback e
|

| MANUAL SETUP i Torque Feedback % 1bn
[o][5]

. | Open Limit  mmmmm Close Limit

Units B[ Relay Status . Actuator Health

“Not fitted Supercap Status

CVL1000/1500 CVEIGEE
Datalogger

Valve Stroke Reference Stroke H |4509-0 |Status Code

e Compare I Solenoid Lock M Supercaps

Position CVQ1200
Manf Data llTQ)‘—pel B Net, Optl B Net., Opt 2
Status

Rotork CVA on e

System Summary

Gnh

File Setup Control|Diagnostic| Help

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.121 Fig 7.122

rotori ¥




8. Rotork Sales and Service

Si votre Actionneur Rotork a été correctement installé et scellé,
il offrira des années de service sans probléme.

Si vous avez besoin d'assistance technique ou de

pieces détachées, Rotork garantit le meilleur service au
monde. Contactez votre représentant Rotork local ou
I'usine directement a I'adresse mentionnée sur la plaque
d'identification, en fournissant le type d'actionneur et le
numéro de série.

Représentant local :
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