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A Rotork é lider global no mercado em produtos de
atuacdo de valvula, com um histérico de cinquenta
anos atendendo os setores de tratamento de
residuos, 4gua, energia, gas e petroleo.

A Rotork é independente dos fabricantes de valvula,
permitindo-nos trabalhar com uma ampla variedade de
produtores e fabricantes de valvula no mundo inteiro.
Buscamos sempre a exceléncia técnica, a inovagao e os

mais altos padrbes de qualidade em tudo o que fazemos.
Como resultado, nossas pessoas e produtos permanecem na
vanguarda da tecnologia de atuacéo.

Confiabilidade inabalavel é uma caracteristica de toda a nossa
linha de produtos, desde nossa linha de atuadores elétricos
principal até nossos atuadores pneumaticos, hidraulicos

e eletro-hidraulicos, bem como caixas de engrenagens e
acessorios de valvula.

A Rotork estd comprometida a prestar suporte de primeira
classe a cada cliente durante toda a vida Util da planta, das
pesquisas iniciais do local até a instalacdo, a manutencao, as
auditorias e o reparo. Da nossa rede de escritérios nacionais e
internacionais, nossos engenheiros trabalham sem parar para
manter nossa posicao de confianca.

Rotork. Keeping the world flowing.
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Visao geral do produto

Esta catalogo apresenta uma visdao geral
abrangente das aplicacbes e funcdes associadas
disponiveis com os atuadores CVA da Rotork,
incluindo atuadores de quarto de volta CVQ e
lineares CVL.

Para informacoes sobre atuadores CVA e uma explicacéo de
suas caracteristicas, veja a Secdo 1. Para especificacdes técnicas
detalhadas e dados de desempenho, veja a Secéo 2.

Desenvolvendo com base no sucesso histérico da Rotork com
tecnologia inovadora, o CVA oferece um método altamente
preciso e responsivo de automatizar valvulas de controle sem a
complexidade e os custos do fornecimento pneumatico. Com

um foco maior nos custos de producéo e na eficiéncia, o controle
preciso do produto pelo pipeline é fundamental. Com nimeros
de resolucdo melhores que 0,1% e a habilidade de eliminar

a ultrapassagem de posicao, a linha CVA da Rotork ajuda a
maximizar a qualidade do produto e a capacidade da planta.

Mantendo a filosofia “vedado para toda a vida Gtil” da
Rotork, toda a instalacdo e a configuracéo é realizada
usando o software Rotork Enlight disponivel para download
gratuitamente, de modo que ndo é necessario nenhum
acesso ao compartimento eletrénico principal durante a
ativagcao. Além disso, o compartimento terminal é vedado
separadamente, minimizando o risco de entrada de umidade
durante a instalacao.
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Linha de atuadores CVA

Atuadores CVA lineares e de quarto de volta

A linha CVA da Rotork oferece uma variedade de tamanhos
adequados a maioria das aplicacdes de vélvula de controle

de quarto de volta e lineares que exigem posicionamento de
alta precisdo. Oferece aos usuarios finais padroes elevados em
desempenho, qualidade de construcado e valor geral.

Configuracao simplificada

A linha CVA da Rotork fornece configuracao néo invasiva
simples, segura e rapida usando um comunicador de campo
genérico. A configuracao dos limites do atuador pode ser
realizada usando o assistente de configuracao rapida, que
permite ao atuador “definir” os préprios limites de fim de curso.

Analise de processo

Informacées de desempenho da vélvula de controle
abrangentes sao enviadas ao usuéario por meio do registrador
de dados integrado. Posicdo da valvula, tempos de
permanéncia e valores de carga etc. sdo armazenados para

a andlise detalhada do processo ser realizada. Isso permite
ao software de manutencéo preditiva e gerenciamento de
ativo coletar dados valiosos para manter a disponibilidade e a
eficiéncia da planta.

Caracteristicas
e Acao de acionamento linear (CVL)

e Acdo de acionamento de quarto de volta (CVQ)
e Servico de desmodulacao irrestrita continua — S9
e Registrador de dados integrado incluido como padrao

e Opcao de falha para posicao configuravel usando
tecnologia de supercapacitor

e Compartimentos herméticos conforme IP68 e a prova
de explosao

e Fornecimentos de energia de corrente continua ou
monofasica

e Medicdo de impulso/torque direto para protecao e
monitoramento

e Vedacdo dupla para IP68 fornecendo protecdo nos
ambientes mais exigentes

e Bluetooth® habilitado para configuracao/controle e
diagndstico locais

e Controle posicional preciso e repetivel usando sinal de
4320 mA

e Opcoes de comunicacao digital, incluindo HART®,
Foundation Fieldbus®, Profibus®, Pakscan™, Modbus®
e RIRO estéo disponiveis

e (Caracterizacdo de entrada de controle dimensionavel
e Entradas de controle saidas de retroalimentacdo

e Substituicdo manual opcional intrinsecamente seguras

Atuador linear CVL

Atuador de quarto de volta CVQ

) rotori
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Recursos de configuracao avancada

Instalacao e Configuracao

A instalacdo e a configuracao séo realizadas de modo néo
intrusivo com software CVA PC Enlight. Como alternativa, um
comunicador de campo genérico ou um comunicador HART de
oficina de instrumentos tipico (fig. 1) é usado com o software
CVA Pocket Enlight. Todos os aplicativos de software estao
disponiveis para download gratuito em www.rotork.com

Cada atuador na linha é exibido de modo Unico. Depois de o
atuador ser selecionado, o LED no atuador piscard em azul.

Assistente de configuragao rapida

A configuracdo de limite de fim de curso pode ser realizada de
modo automético usando o assistente de configuracdo rapida
(Fig. 2). Durante o processo do assistente de instalacdo, o CVA
¢é executado até o limite da valvula até encontrar resisténcia,
entdo recua levemente e relaxa na sede em que o limite entdo
é definido. Isso é repetido para a direcao oposta. Durante o
procedimento de configuragao rapida, a forca aplicada pode
ser limitada durante a instalacdo. Depois da conclusao, a forca

operacional pode ser definida para atender aos requisitos B
do processo. Durante a instalacdo, a carga medida real sera B %o Corkd Diruokc Heb
exibida (Fig. 3).
Quando a calibracdo automatica for concluida, o curso da | ALIGN COUPLING |
valvula é mostrado na tela. QUICK SETUP WIZARD ]
| MANUAL SETUP |
Units Imperial
\alve Stroke 88.36 o
Position 39.75 °
Gn 7537373604  Stroke Setup

Figura 2

(o

Fe Schp Conbol Degnohc Heo

Position %

Auto Setup In Progress - Please Wait

?SE'HSE$!I§!

Moving to the Open position
Progress
—
Figura 1. Esquerda: ECOM, Direita: Rosemount 475.
O CVA pode ser configurado usando um dispositivo habilitado
para Bluetooth sem fio, como um computador ou um comunicador
HART de oficina tipico como ECOM ou Rosemount 475 Figura 3
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Recursos avancados de design

Confiabilidade R T

;m. Setup  Centrol Disgnodts:  Help

Ha varios recursos avancados projetados que ajudam a obter
um produto confidvel, alguns dos quais sao detalhados abaixo:

Test Position (36) 0 ‘

e Tecnologia Sensor™ dupla — utilizando dois sensores de ' Minimum Load (3 Rated) 0 |
posicdo independentes, é possivel minimizar os erros de Maximum Load (% Rated) 0 |
recuo e posi¢ao. Caleulated Friction (3% Rated) o ‘

* Motor CC sem escova — 0 motor sem escova altamente Closing,Sten Sesponse TG Time {m . g
confiavel permite servico de modulacao irrestrito total Opening Step Respanse T86 Time (ms) 0 I
continuo — S9. Closing Step Response Dead Time (ms) 0 s h

e Trem de engrenagens simples e eficiente — esse trem de Ceritig Stép Response Daad Tima 1) G "

engrenagens simples, mas duravel e de alta eficiéncia,
lubrificado para toda a vida util, é projetado para servicos
de vélvula de controle intensos.

Status

=

N potork cva Self Test Mode

e Vedacdo dupla — vedacao dupla da Rotork conforme
IP68 foi aplicada ao CVA, proporcionando protecdo nos
ambientes mais exigentes.

|
[ starvseievest | [ canceisartest |

Captura de tela do autoteste do CVA Enlight.
Desempenho
A resposta abaixo mostra o baixo tempo morto (0,075 s) e
a alta resolucao do CVA. Com uma mudanca de etapa de
2%, o tempo que leva para o CVA se mover 1,7% ¢ de 0,175
segundo (T86b) sem exceder o ponto de ajuste.

Resposta de etapa CVA Rotork
T86b =0,175 s

53,0

52,5

52,0

% de demanda

% de posicao

51,5 /
51,0

Posicao (%)

50,5

’ 0,075s
50,0

49,5

49,0

0 1 2 3

Periodo (segundos)
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Recursos avancados de design

Falha para posicao

O CVA pode ser configurado para realizar uma das quatro
acoes de falha para posicéo a seguir mediante a perda do
fornecimento da energia elétrica. O conjunto de energia de
reserva opcional consiste em varios “supercapacitores” que
podem armazenar energia suficiente para realizar as acoes
listadas abaixo. Os capacitores sdo recarregados sempre que a
energia da energia elétrica é restaurada, e esse processo leva
menos de 1 minuto para ser concluido.

Diferentemente da tecnologia de bateria recarregavel, os
supercapacitores nao sofrem do efeito de “memdria” ao serem
carregados/descarregados muitas vezes.

— 0 atuador permanece na
posicdo atual.

No lugar

— 0 atuador se move para a posicao
definida como o limite de abertura.

Limite de abertura

Limite de fechamento - o atuador se move para a
posicdo definida como o limite
de fechamento.

Intermediario Posicdo - o atuador se move para uma
posicao pré-programada.

Rigidez

O CVA é projetado especificamente para fornecer um
mecanismo de acionamento de saida resistente ou “rigido”

de modo que a perturbacao do processo tenha pouco ou
nenhum efeito sobre a posicao da valvula. Somente alteracoes
de demanda do sistema de controle “verdadeiras” causam
respostas de posicionamento da valvula.

A linha CVA pode suportar forcas de direcdo contréria de até
125% da forca de saida nominal antes que qualquer desvio
significativo ocorra. Com surtos, o controle de posicdo da
valvula é mantido melhor e, portanto, também a taxa de
transferéncia e a qualidade do processo.

Esta disponivel um mecanismo de travamento de solenoide
opcional que travara o atuador na posicao definida quando a
energia for removida ou perdida. A trava pode suportar forcas
de direcdo contréria de pelo menos 300% do torque/impulso
nominal da unidade.

Seguranca intrinseca

Os sinais de demanda e retroalimentacdo de 4 a 20 mA podem
ser fornecidos como uma opcao intrinsecamente segura

(IS) “ia". Esse é o nivel mais alto e exige que o equipamento
permaneca intrinsecamente seguro na presenca de duas
falhas. Oferece o beneficio de ser adequado a maioria dos
ambientes explosivos ou sistemas IS existentes.

A aprovacéo IS é aplicavel apenas a conexdes de E/S do cliente,
de modo que o atuador ainda precisa atingir os requisitos de
aprovacao relevantes para areas perigosas. Para obter detalhes
completos das aprovacoes a prova de explosao disponiveis,
veja a secao 6.2.

Keeping the World Flowing




Engenharia avancada

CVL

Atuador linear

1 Tecnologia Dual Sensor™

Para obter uma resolucao de 0,1%, dois sensores de posicao
independentes sdo usados para eliminar os efeitos de inércia

e recuo na engrenagem. Os sensores séo codificadores
magnéticos rotatorios de 12 bits, um na saida do motor e outro
perto do eixo de saida do atuador.

2 Interface do usuario

A interface de configuracdo é por meio de uma conexao sem
fio Bluetooth com o software Rotork Enlight. Além disso, cada
atuador tem um LED de status de trés cores localizado no alto
do seletor rotatorio.

3 Fornecimento de energia/Conjunto de energia
de reserva

Incorporado a cada atuador AC estd um fornecimento de
energia de modo de comutacdo, que pode aceitar uma gama
de tensdes de entrada de 100 a 240 VCA e 50/60 Hz. Um
fornecimento opcional de 24 VCC pode ser fornecido. Para
acao de falha para posicdo em perda de fornecimento, o CVA
pode ser equipado com um conjunto de energia de reserva
opcional que consiste em “supercapacitores”. O conjunto de
energia de reserva permitird ao atuador se mover para uma
posicdo predefinida mediante uma falha de energia.

4 Motor sem escova CC

O CVA usa um motor CC sem escova de alta eficiéncia com
classificacdo continua. Isso permite operacdo sem manutencdo
mesmo com servico de modulacao irrestrito continuo.

Tt



Engenharia avancada

QUL

5 Acionador manual

O mecanismo de acionamento manual opcional pode ser
equipado com atuadores de quarto de volta e lineares para
permitir a operacdo manual da vélvula.

6 Tampa do terminal - vedacao dupla

O compartimento do terminal de “vedacao dupla” fornece
uma interface de fiacdo compacta para indicacao de energia,
controle e feedback. Sao fornecidas quatro entradas como
padrdo com pontos de conexdo de aterramento internos

e externos. Circuitos de controle e indicacdo podem ser
fornecidos certificados para “IS”. A vedacdo dupla é importante,
pois 0 compartimento do terminal entdo é segregado por

uma vedacao hermética do restante do atuador. Mesmo que

a cobertura seja deixada removida durante a instalacdo ou as
entradas do conduite para juntas de cabo nao estejam vedadas
adequadamente, o atuador permanecera totalmente protegido.

cvQ
Atuador de
quarto de volta

7 Trem de engrenagens

Acionamento de engrenagem de estimulo simples, mas de alta
eficiéncia e duravel, lubrificado para toda a vida util, com alta
confiabilidade comprovada.

8 Mecanismo antidirecao contraria

A construcdo padrao do CVA é capaz de resistir a qualquer
direcao contréaria da valvula até 125% da forca nominal.
Para aplicacdes em que a perda de poténcia exija uma
funcionalidade maior de “falha na posicdo”, um mecanismo
de travamento de solenoide opcional esta disponivel.

9 Acionamento de saida

Para CVQ, a base estad de acordo com MSS SP-101 ou ISO
5211. O CVL pode ser adaptado para adequar-se a valvulas
individuais.

Keeping the World Flowing
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Controle e monitoramento

No ambiente de processo exigente, é importante

ter flexibilidade de controle para atender tanto aos
requisitos de controle de design quanto os requisitos
operacionais. O novo atuador CVA da Rotork oferece
uma linha abrangente de op¢des de controle que
podem ser personalizadas para atender aos requisitos
de controle de processo.

O CVA padréo permite retroalimentacdo de posicao e controle
analédgico de 4 a 20 mA. Além disso, estdo disponiveis opcoes
para permitir a interface com controle de rede Pakscan, HART,
Profibus ou Foundation Fieldbus.

A instalacao do CVA é nao intrusiva, usando comunicacao sem fio
por Bluetooth entre o atuador e um PDA executando o software
CVA Enlight — disponivel gratuitamente em www.rotork.com

Além de parametrizacao de E/S, a direcao do CVA para abrir/
fechar e a acdo mediante perda de sinal podem ser configuradas
pelo usuério junto com caracterizacao de entrada para valvulas
com caracteristicas de fluxo ndo linear. Configuracdes de
abertura/fechamento independentes para forca de impulso/
torque aplicadas e acdo de assentamento de valvula estdo
disponiveis. Um contato configuravel indicando disponibilidade
do atuador, posicao etc. é fornecido como padrao.

Modos de operacao

Ha trés modos de operacéo disponiveis para o CVA, cada um
definido pelo seletor rotatério no alto do atuador. O setor é
nao invasivo usando sensores de efeito hall magnéticos e pode
ser trancado com um cadeado na posicdo necessaria.

No centro do seletor, ha um LED indicador de trés cores, verde,
azul e vermelho, que é usado para indicar o status:

e Verde — status do modo de operagao

e Blue — comunicacoes por Bluetooth

e Vermelho - status de alarme

Detalhes completos da indicacao de status do LED s&o

apresentados nos manuais de Instalacdo e manutencao do
CVA PUB042-003 (linear) e PUB042-004 (quarto de volta).

o

O seletor de modo de operacao tem trés posicdes:

e “Executar”: O modo de operacao normal do CVA.
O atuador responde ao sinal de demanda de processo que
esta sendo usado para controle.

e “Parar”: Operacao elétrica, incluindo operacao de falha
para posicao, é prevenida.

e “Teste": Esse é um autoteste realizado pelo CVA usado
como um método rapido para testar a habilidade do CVA
de controlar a saida de modo independente do sistema de
controle externo. A rotina de autoteste realiza uma série
de rotinas de etapa e ciclo centradas na Ultima posicao
de demanda. A conclusao do teste, os resultados sao
indicados e o controle “Executar” pode ser selecionado
novamente. Se essa funcao de teste ndo for necesséria, ela
podera ser desabilitada usando o software Enlight. Durante
o teste, os seguintes parametros sdo medidos:

Tempo morto; T86* = tempo de resposta da etapa; tempo de
estabilizacao; forca média em cada direcdo de deslocamento;
Velocidade de deslocamento total; atrito da valvula.

Com base nos resultados, o LED piscara rapidamente por 10
segundos em VERDE para “todos os parametros dentro dos
limites aceitaveis” ou VERMELHO para “um ou mais parametros
fora dos limites aceitaveis”. O Enlight pode ser usado para
interrogar o atuador quanto a detalhes dos resultados do teste.

Controle da valvula

O deslocamento pode ser configurado usando uma funcao

de “configuracéo rapida” em que o atuador se move
automaticamente para abrir/fechar batentes da vélvula e define
as posicoes de limite. A configuracdo manual também esta
disponivel para aplicacdes de deslocamento limitado.

As seguintes defini¢des configuréaveis pelo usuério estao
disponiveis:

e Deslocamento — CVL: Disponivel até o definido pelo
tamanho (consulte Desempenho 1.1, pagina 19). Resolucao
maxima atingida ao deslocamento mecanico CVL total.

e Deslocamento — CVQ: Até 90° +10°. A resolucdo méaxima é
atingida a uma rotacao de 90°.

e Direcao para fechar: Extensdo ou retracao de CVL.
CVQ sentido horario ou anti-horario.

e Acao de parada da vélvula: Limite — move-se até uma forca
ou posicao limite definida — assenta a vélvula a uma forca
definida pelo usuério.

e Limitagao de impulso/torque: 40% e 100% do impulso/
torque nominal do atuador.

e Velocidade de saida: A velocidade é controlada
automaticamente como uma funcgao da distancia para
ir até a posicao exigida. Quanto maior o erro e maior a
distancia, mais répida a operacdo. Ao aproximar-se da
posicao exigida, o motor é controlado para desacelerar
e ir lentamente até a posicao exigida, impedindo a
ultrapassagem. A configuracao de velocidade padrao é
otimizada para desempenho, porém, a velocidade pode ser
ajustada, se necessario, dentro do intervalo de 5% a 100%.

*Para uma definicdo completa do T86, consulte a pagina 30.
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Controle e monitoramento

[5] Ptk Comrals Led - Enfight. [T

File Setup Control Disgnostx Help

0% 100%

Demand maA 4.00 St 2000 SET

Measured Demand mA t 0.00 J
0% 100%
Feedback mA 4.00 20,00
Measured Feedback mA 20.00
Demand Deadband % 0.00
Demand Damping (secs) 0.01

4-20mA Output  Valve Position fI
SEND SETTINGS I
@,\ Rotork CVA Input/Output
Setup

Configuracéo de entrada/saida do CVA Enlight

[5] Ptk Comrals Led - Enfight. [T

File Setup Control Disgnostx Help

Setpoint Valve Stroke Feedback

ooo ¢ 9246 ° 9246 °

000 % 10000 %

Close Limit Wl Open Limit |
Measured Torque % -12.2

Position Control (Coarse)

Close Open

Position Control (Fine)

% Rated Speed
) m * 50

G Rotork CVA Manual Control

Controle manual do CVA Enlight

[5] Fotork Comrals Lad - Entsght Lo | 12
Filn Setup Control  Disgnodtse  Help |

Loss Of Signal Position 'Sta!!!PUt vI .

Loss Of Signal Go To Position (%) 0

Loss Of Signal Delay (secs) 5

G Rotork CVA Fail Modes

Configuracédo de modo de falha do CVA Enlight

Controle de 4 a 20 mA

E fornecido controle de 4 a 20 mA acionado de loop optoisolado
—entrada intrinsecamente segura opcional esta disponivel. Uma
funcao configuravel pelo usuério esta disponivel, permitindo

gue uma relacdo nao linear seja definida entre o sinal de
demanda e a posicdo de demanda do atuador. Essa configuracdo
normalmente seria usada para caracterizar a resposta da valvula
— consulte Caracterizacdo de entrada, pagina 12.

Especificacao:
e Resolugao: Alteracdo minima no sinal de demanda

necessdria para resposta garantida: > 0,1% do intervalo
do sinal de entrada.

e Linearidade: <0,5% da escala total.

e Seguranca intrinseca opcional: O circuito alimentado em
loop de 4 a 20 mA pode ser fornecido intrinsecamente
seguro “ia” (duas falhas independentes). Terminais de
entrada sdo segregados e protegidos com uma tampa.

Configuracbes do usuario:

e Selecdo de intervalo: 4 a 20 mA ou 20 a 4 mA,
deslocamento total ou parcial.

e Faixa morta exigida: 0% a 10% em incrementos de 0,1%.

e Amortecimento exigido: Projetado para reduzir a resposta
a ruido ou instabilidade do sinal de demanda.

e Acdo de perda de sinal: Fechar, No lugar ou Abrir. O limite
para “sinal perdido” é de <2 mA.

e Caracterizacao: O padrao é linear, pré-configurado. As
caracteristicas de abertura rapida e percentagem igual
podem ser selecionadas além da matriz de caracterizacdo
de 21 pontos configuravel pelo usudrio.

Feedback de 4 a 20 mA

E fornecida saida de 4 a 20 mA acionado de loop optoisolado
para feedback do usudrio — saida intrinsecamente segura
opcional estd disponivel. Isso pode ser configurado para
fornecer a posicao da vélvula ou a forca de torque/impulso
medida aplicada. Uma funcédo configuravel pelo usuério esta
disponivel, permitindo que uma saida néo linear seja definida
em paralelo com uma forma de controle caracterizada —
consulte Caracterizacao de entrada, pagina 12.

Especificacao:

e Resolucao: Alteracdo minima de posicdo/impulso necessaria
para alteracao do sinal de feedback: > 0,1 da escala total.

e Linearidade: <0,5% da escala total.

e Seguranca intrinseca opcional: O circuito alimentado em
loop de 4 a 20 mA pode ser fornecido intrinsecamente
seguro “ia” (duas falhas independentes). Terminais de
entrada sdo segregados e protegidos com uma tampa.

Configuracdes do usuario:
e Selecdo de intervalo: 4 a 20 mA ou 20 a 4 mA — dimensionado

automaticamente conforme os limites definidos.

e (Caracterizacao: ligar/desligar. Quando “ligar” é
selecionado, o sinal de feedback aplicard a mesma
caracterizacdo que a definida para o controle.

Keeping the World Flowing @




Controle e monitoramento

Caracterizacdo de entrada

Muitas vélvulas de controle tém caracteristicas de fluxo ndo
lineares que exigem uma saida nao linear em resposta a

uma entrada linear. Como padrao, a saida CVA pode ser
caracterizada para atender aos requisitos do processo usando
o software Rotork Enlight. Podem ser selecionadas trés
caracteristicas predefinidas em uma caixa suspensa: linear
(padréo); percentagem igual e abertura rapida.
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Posi¢do de demanda (%)
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| Sinal de demanda (%) Sinal de demanda (%)

Entrada de abertura rapida Entrada personalizada

Graficos de caracterizacao de entrada.

Além disso, é possivel configurar uma “funcao de
transferéncia” nao linear definida pelo usuério entre o sinal
de demanda e a posicdo da valvula. Isso é feito inserindo 21
posi¢des da valvula com os respectivos valores de sinal de
demanda. A interpolacdo entre os valores inseridos é linear.
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Caracterizacdo de entrada

Relé de indicacao de status

Um relé configuravel pelo usudrio com um contato
normalmente aberto, sem tensao de um Unico polo é fornecido
para indicacao de status e disponibilidade. Uma lista de
configuracdes definidas é apresentada abaixo.

O contato é classificado a 8 A/120 VCA/30 VCC.

Funcdo Descricao

Disponibilidade Ativo quando o CVA é capaz de ser
controlado remotamente.

- O atuador estd no Modo remoto.

- 0O atuador nao tem falhas que
possam
impedir a operagao.

Falha Ativa com qualquer falha detectavel
no atuador ou na valvula.

Limite de abertura | Ativo quando o atuador esta na

posicdo totalmente aberta.

Limite de
fechamento

Ativo quando o atuador estd na
posicao totalmente fechada.

Forca de abertura
Limite excedido

Ativo quando o atuador atingiu
o limite de forca de operacédo de
abertura definido.

Limite de forca
de fechamento
excedido

Ativo quando o atuador atingiu
o limite de forca de operacédo de
fechamento definido.

Limite de forca
excedido

Ativo quando o atuador atingiu
o limite de forca de operacédo de
abertura ou de fechamento definido.

Falha para posicao | Ativo quando o atuador esta
realizando sua acdo de falha para

posi¢ao.

Posicao
intermedidria

Ativo se o atuador ultrapassa uma
posicao intermediaria. Qualquer posicdo
para uma resolucao de 1% e na direcao
de abertura ou fechamento.

Controle separado conectado

Para controle conectado separado, é possivel instalar a RIRO
(entrada remota/saida remota). A opcéo permite ao usuario
conectar um controle digital separado (24 VCC nominais ou
120 VCA nominais) para operacdo de abrir e fechar. A opcéo
também permite que até quatro contatos de relé extras estejam
disponiveis.

Para obter informacoes e especificacbes completas, consulte a
publicacdo PUB042-002.

rotori
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LE A JANNA
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COMMUNICATION PROTOCOL

HART®

HART (Transdutor remoto enderecavel de via de dados)

é um protocolo de comunicagao baseado no padrao de
comunicacao de telefonia Bell 202 e usa o principio FSK
(modulacdo por mudanca de frequéncia). O sinal consiste em
duas partes, o loop de corrente de 4 a 20 mA analégico e um
sinal de frequéncia variavel digital sobreposto. Veja a Fig. 4.

Tradicionalmente, o loop de 4 a 20 mA é usado para controle e
o sinal digital sobreposto para feedback e configuracdo. O CVA
utiliza os sinais dessa maneira. A configuracéo e a operacao
para o sinal de 4 a 20 mA sdo iguais as para o controle de 4 a
20 mA padrao. Configuracao e feedback usando o sinal digital
HART pode ser obtida por meio do host conectado ao CVA
para selecionar os parametros necessarios.

A maioria das configuracbes definidas pelo usuario do CVA
pode ser feita pelo protocolo de comunicacdo HART. Além
disso, os seguintes parametros HART também podem ser
ajustados: -

e Etiqueta HART

e Endereco

e |ID do dispositivo
e (odigo de data

0mA -
Sinal
digital
Sinal
analégic
4 mA -

» Hora

Figura 4. Principio de FSK (fonte: HART®)

FOUNDATION

Foundation Fieldbus®

O Foundation Fieldbus tornou-se amplamente aceito para uso
em sistemas de controle de processo. Seu recurso principal é a
habilidade de distribuir o controle para longe do DCS central.
A placa de interface Foundation Fieldbus da Rotork conecta-
se diretamente ao sistema de barramento Foundation H1 bus
padréao. Os blocos de funcéo integrados no modulo cobrem o
controle e 0 monitoramento da valvula e do atuador.

Usando os arquivos de descricao de dispositivo certificados, a
placa de interface Foundation Fieldbus é simples e facil de usar.
A habilidade de relatar amplo feedback do atuador em um
Unico bloco de entrada, bem como informacdes de diagnostico
do sistema, tornam a Rotork a primeira escolha para uso com
um sistema Foundation Fieldbus.

e Certificado de interoperabilidade Foundation ITK
e Totalmente em conformidade com o padrao IEC61158-2
e Inclui a capacidade LAS e Link Master

e Aprovacao HIST independente por grandes fornecedores
de DCS

e (Capacidade de campo H1 total

PJRJO[F] I M
BJU[S

Profibus é um importante protocolo de rede internacional para
comunicacdes de dados de alta velocidade em automacao

e controle industriais. A placa de interface Rotork Profibus

DP fornece dados de controle e feedback abrangentes sobre

a valvula e o atuador usando comunicacdes ciclicas DP-VO
enquanto a configuracédo e o diagnostico estendidos do
atuador sdo incluidos nos dados aciclicos DP-V1 compativeis
com esse moédulo.

Profibus®

Arquivos EDD e DTM permitem que o dispositivo Rotork seja
incorporado em sistemas de gerenciamento de ativos, dando
acesso a parametros criticos de desempenho, enquanto o
arquivo GSD certificado de modo independente garante a
interoperabilidade do dispositivo.

A Rotork oferece vérias opcdes de configuracdo no arquivo
GSD para possibilitar uma variedade de coleta de dados.

e Em conformidade com RS485 Profibus DP VO e V1
e Cumpre totalmente o padrao IEC61158-3
e Certificado para Profibus PNO

e Suporta velocidades de até 1,5 Mbit/s
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Controle e monitoramento

@ Pakscan”

O sistema Rotork Pakscan é um lider mundial em automacao
de controle de fluxo. Lancado inicialmente em 1986, o
Pakscan esta na vanguarda da tecnologia de rede desde sua
concepgao, ajudando a controlar mais de 100 mil atuadores no
mundo inteiro.

Sistema Pakscan™ P3 (2 fios)

Os sistemas de rede Pakscan oferecem ao cliente controle,
confiabilidade e suporte inigualaveis. Isso é apoiado por uma
rede de suporte e servico mundial para ajudar a manter sua
planta em operacao 24 horas por dia, sete dias por semana.

O sistema Pakscan fornece a ligacao vital entre atuadores
de vélvula e controle supervisério. £ uma rede inteligente,
confidvel de alta integridade, rapida e facil de instalar entre
o equipamento de campo e a sala de controle, projetada
especificamente para uso com produtos Rotork.

e Tempos de transacdo definidos baseados em parametros
do cabo e comprimento

e Isolamento de falhas e monitoramento de cabo automatico

e (Cabo de campo tolerante a falhas

e Estacdo mestra totalmente pré-programada

e Estacdo mestra com tela HMI, teclado e servidor Web
interno para diagnostico completo do sistema

e Funcionalidade de estacdo mestra em espera ativa
e Facilmente expandido

e Comunicacoes de host RTU Modbus simples (RS232/
RS485)/TCP (Ethernet)

e Registro de dados e diagndéstico de comunicacao de host
e de campo

e Comissionamento sem necessidade de um DCS ou PLC
de host

e Histérico comprovado
e Mais de 100.000 nos instalados
e Suporte para varias conexdes de host

e Rede com capacidade para até 240 atuadores em um
Unico loop de dois fios de 20 km

Veja a publicacdo PUB059-030 para mais detalhes.

Modbus’

Modbus®

O Modbus continua sendo o protocolo de comunicacao

de processo mais popular em uso atualmente, com a mais
ampla aceitagdo e o maior nUmero de sistemas aplicados
entre qualquer protocolo de automacéo. A placa de interface
Modbus da Rotork permite aos atuadores serem conectados
a uma rede de dois fios RS485 para comunicacao direta a um
PLC ou DCS usando o protocolo Modbus RTU.

A rede resultante é capaz de monitorar e controlar o atuador
conectado. Uma vez que o protocolo Modbus é tao simples,
o engenheiro do sistema tem controle total sobre o fluxo de
dados na via de dados, as informacdes a serem coletadas e os
controles implementados. Ndo ha complicagdes com arquivos
de descricao de dispositivo nem sao necessarias ferramentas
especiais de programacao ao configurar o sistema Modbus.

e Comunicacdo RTU de dois fios RS485
e Padrao aberto internacional
e Opcoes redundantes simples e duplas

e Modulos repetidores integrais incluidos quando necessario

o Até 115 kbps

RIRO

Controle conectado separado

Para controle conectado separado, é possivel instalar a RIRO
(entrada remota/saida remota). A opgdo permite ao usuario
conectar um controle digital separado (24 VCC nominais ou
120 VCA nominais) para operacao de abrir e fechar. A opcao
também permite que até quatro contatos de relé extras
estejam disponiveis para varias funcoes.

Tt



Registro de desempenho

Suporte durante a vida util

A Rotork entende as necessidades de seus clientes de
suporte de backup. Os custos e as penalidades por tempo de
inatividade da planta, cronogramas de ativacdo atrasados e
manutencdo inadequada sao altos demais para permitir um
suporte ineficiente.

Com o registrador de dados e a comunicacao sem fio por
Bluetooth, o CVA permite fornecer backup completo do
produto com anélise e configuracao. Com o servico mundial
sem comparacdo da Rotork, orientacdo especializada esta
sempre ao alcance.

Controle remoto

O CVA utiliza comunicacdo sem fio Bluetooth para troca

de dados répida, segura e nao invasiva. A configuracao de
instalacdo do atuador pode ser analisada e, se necessario,
facilmente trocada. Uma vez que todo CVA inclui um
registrador de dados integrado, dados operacionais como
perfis de torque de vélvula, eventos do atuador e estatisticas
podem ser baixados para investigacao detalhada. Depois da
analise, qualquer alteracdo a configuracao de instalacao do
atuador podem ser retransmitidas de volta ao atuador.

O software de ativacdo do
atuador possibilita que os
parametros sejam baixados
para um relatério facil de
usar, permitindo ao cliente
visualizar os dados em um
formato impresso, na tela, ou
eletronicamente para registros
de manutencao.

COMMISSIONING REFORT

Pocket Enlight

O software CVA Enlight PDA é uma interface grafica do
usudrio que permite a revisdo, andlise e reconfiguracdo de
todas as informacoes do registrador de dados e configuracdo
de instalacdo do CVA. Esse aplicativo visualmente interativo
é um programa autdénomo executado no sistema operacional
Microsoft WindowsTM Mobile. Controles intuitivos tornam a
analise de dados de um CVA rapida e simples.

Como alternativa, é possivel carregar os dados do atuador
depois baixa-los para um PC.

Ajuda da Rotork - online

A Rotork tem uma abrangente rede mundial de servigos para
fornecer a vocé suporte local em qualquer lugar em que esteja.
Os técnicos treinados da Rotork que trabalham em nossa rede
de escritérios e centros de exceléncia estdo disponiveis para
oferecer assisténcia imediata. Para contatar a Rotork, acesse
www.rotork.com

Diagnéstico da valvula

E fornecido um registrador de dados, que ajuda a detectar
possiveis problemas com a vélvula antes que ocorra uma falha.
O registrador de dados armazena dados operacionais relativos
a posicao e a carga da valvula, que podem ser monitorados ao
longo do tempo.

Geralmente, apds a instalacdo, serd registrado um instantaneo
da vélvula e do atuador, que pode ser usado para comparacao
posterior. A comparacao pode ser por meio de andlise por
humanos ou desarme em nivel de alarme automatico.
Parametros de registro de dados

Os seguintes parametros sdo registrados na memoria nao
volatil do registrador de dados do CVA. Alguns desses
parametros podem ser analisados usando o Pocket Enlight,
porém, uma analise detalhada pode ser realizada um
computador desktop.

Dados registrados pelo registrador de dados
e Tempo de permanéncia e perfis de forca

e Medigbes de impulso minimo e maximo a cada 1%
do percurso

e Perfil de referéncia de forca

e Numero de mudancas de direcdo (contador de ciclos)
e Distancia de deslocamento total acumulada

e Registro de evento

e Temperatura do atuador

Dados de diagndstico

e Testes de resposta dindmica

e Testes de mudanca de etapa

e Estimativa da energia do conjunto de energia de reserva
e Diagnostico interno

e Registro de alteracées da configuracédo

e Numero de operacdes de falha para posicao
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Jromm oot g T e Registro de tempo de permanéncia

o m—— O tempo total acumulado gasto em cada parte de 1% do
deslocamento é registrado pelo registrador de dados CVA. Esses
dados podem fornecer informacdes essenciais sobre o tamanho
da valvula, ajuste do loop de controle e estabilidade do processo.

Por exemplo, uma valvula dimensionada para um requisito
especificado para fornecer controle ideal variando em torno
da posicao de 50% deve ter um tempo de permanéncia

Datalogger Download Progress caracteristico idealizado no grafico abaixo. Deslocamentos em
™ Dwell Time hrs [ Close Torque% direcéo as posicoes aberta ou fechada podem indicar tamanho
[v Open Torque% pequeno ou grande da vélvula ou condicdes de processo fora
12.22 No of Full Revolutions da especificacdo de design. Uma caracteristica ampla pode
106 No. of Direction Changes confirmar a amplitude significativa do processo ou indicar
| CLEAR LOGGER | instabilidade. Junto a outros dados de processo, o tempo de
Gn 7537373604 Datalogger permanéncia da vélvula pode fornecer informagdes que levem

a uma eficiéncia e uma producao aprimoradas.

Um perfil de permanéncia de referéncia pode ser registrado
logo apo6s a instalacdo do atuador a ser usado para verificar o
dimensionamento e a estabilidade. Isso entdo pode ser usado
para comparacao no futuro.

Visualizacdo do registrador de dados

Grafico de tempo de permanéncia
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Especificacao do atuador

As paginas a seguir contém detalhes sobre desempenho e 1 Resumos de desempenho p19
especificacdo para a linha de atuadores Rotork CVA. 11 Desempenho mecanico 019
Use o sepuintg indice para ajuda-lo a acessar as informacdes de 12 Consumo de energia elétrica do CVA 020
que vocé precisa.
1.3 Desempenho de controle de posicionamento p20
1.4 Desempenho de feedback de posicao p20

Especificacbes padrao — CVL e CVQ

2 Especificacdes padrdo p21
Introducao p21
2.1 Folha de dados de consulta p22
3 Dimensdes gerais do CVA p23
3 Dimensdes gerais do CVA p24
4 Dimensdes gerais do CVA p25
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Resumos de desempenho

1 Resumos de desempenho

1.1 Desempenho mecanico
A forca nominal (impulso ou torque) para cada tamanho de

atuador ¢ detalhada abaixo. A forca ajustavel minima é de 40%
do maximo nominal. Tolerancia de tempo de operacéo +/-10%.

A medicao da forca tem uma precisdo de +/-5% da forca
nominal da unidade.

O CVA pode resistir a forcas de direcao contraria da valvula até
125% do valor nominal sem movimento. Um mecanismo de
trava opcional impede a direcdo contraria até 300% da forca
nominal. Todos os atuadores CVA séo calibrados de fabrica.

CVL - Linear

Modelo Impulso min. Impulso nominal* Deslocamento max. Velocidade Tempo total de curso (s)
200 500 1,5 0,25

CVL-500 6
890 2.224 38,1 6,35
400 1.000 2 0,1

CVL-1000 20
1.780 4.448 50,8 2,54
600 1.500 2 0,1

CVL-1500 20
2.669 6.672 50,8 2,54
2.000 5.000 4,5 0,1

CVL-5000 45
8.869 22.241 114,3 2,54

Lbf - polegadas — polegadas/segundo *Corres.ponde~a 100% do ajuste do sensor de impulso. O impulso minimo corresponde a 40%

da configuracdo do sensor de impulso.
Newtons — mm — mm/segundo

CVQ - quarto de volta

Tempo de operacao* (s)

Modelo Torque min. Torque nominal
480 1.200
CVQ-1200 15
54,2 135,5
960 2.400
CVQ-2400 20
108,4 271

Ibf.pol.

Nm

*Corresponde a 100% do ajuste do sensor de torque.

O torque minimo corresponde a 40% da configuracao do sensor de torque.
Observagdo: Ajuste do batente mecanico: +/-5°.
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1.2 Consumo de energia elétrica do CVA

O CVA é projetado para ser muito eficiente com um consumo
de energia muito baixo.

O consumo de energia relativamente baixo medido durante

a modulacao (2 Hz continuos, teste de ciclagem de 2%) é
devido a energia inercial no motor sendo convertida de volta
em energia elétrica e armazenada. Essa energia entao pode ser
usada para acelerar o motor na direcdo oposta.

Modelo CVL-500 CVL-1000

Tempo de carga (s) 30 100

1.3 Desempenho de controle de posicionamento

O seguinte desempenho de posicionamento de controle é
baseado em um sistema de controle de 4 a 20 mA com o CVA
operando em seu deslocamento maximo, velocidade nominal e
forca constante com faixa morta minima definida e com uma

CVL-1500

Se a opcao do conjunto de energia de reserva estiver instalada,
o carregamento dos supercapacitores ocorrera na inicializacao.
O LED piscara durante o carregamento e a operacao € inibida
durante o carregamento. Os tempos de carregamento sdo
listados na tabela abaixo.

consulte o documento Dados de desempenho do motor
elétrico CVA PUB042-010.

CVL-5000 CVQ-1200 CVQ-2400

300 100 200

caracteristica de valvula/demanda linear. A resolucao é definida
como: alteracdo minima no sinal de entrada exigido para
resposta garantida.

Controle de 4 a 20 mA - posicionamento: % do intervalo de sinal da demanda

Resolucao > 0,1%

Linearidade <0,5%

1.4 Desempenho de feedback de posicao

O seguinte desempenho de feedback de posicao é baseado na
CVA posicao/impulso operando ao deslocamento maximo com
um conjunto caracteristico linear. A calibracdo do feedback é

Feedback de 4 a 20 mA de - % de intervalo de sinal de feedback

Resolucao >0,1%

Linearidade <0,5%

O desempenho definitivo sera determinado pelo sistema de processo,
valvula e controle.

automatica para definir as posicoes de limite. A resolucao é
definida como: alteracdo minima de necessaria para alteracao
de sinal de feedback.
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2 Introdugao

Os atuadores de intervalo CVA s&o independentes,
desenvolvidos para uma finalidade especifica e feitos para
operacao elétrica remota continua das valvulas de controle.
Incluindo um motor elétrico, engrenagem de reducao,
controlador do motor com limitagdo de impulso/torque

e percurso, controles lo6gicos eletronicos e instalagdes de
monitoramento — alojadas em um compartimento hermético
de vedacao dupla. Compartimentos certificados de area
perigosa que cumprem 0s requisitos internacionais e nacionais
também estao disponiveis.

Todas as configuracdes de posicdo e impulso/torque, bem
como a configuracdo do atuador, sdo feitas usando um
dispositivo Bluetooth nédo invasivo. O software Bluetooth esta
disponivel para download gratuitamente em www.rotork.com

Os requisitos do compartimento e as opcoes de construgao
selecionados devem ser especificados com a consulta.

A folha de dados de consulta de exemplo na pégina 22
apresenta, em linhas gerais, as informacoes basicas necessarias
para cotacdo. Quando ha um projeto, uma estrutura ou uma
especificacdo de trabalho aplicavel, a Rotork terd prazer em
analisa-lo em detalhes.

Nao é necessario especificar o tipo nem o tamanho do atuador
— 0 Rotork fornecera a solucdo mais econémica com base nas
informacoes fornecidas.
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2.1 Folha de dados de consulta

Pagina

19

27
19
19
19
27-29

20

28

10-14

Requisito

Tipo de valvula

Ciclo de servico

Tempo de operagao
Torque/impulso de apoio
Torque/impulso de modulagao
Faixa de temperatura

Fornecimento de energia

Falha para posicao
quando ha perda da
energia da rede elétrica

E/S intrinsecamente segura

Compartimento

Indicacao/controle remoto

Substituicao manual

Interruptores externos
Indicacao de posicao externa

Topo da valvula

Opcoes

Quarto de volta

Linear

Inicio da modulacdo/hora

(°-pol-mm/s)

Nm (Ibf.pol) / N (Ibf)
Nm (Ibf.pol) / N (Ibf)
Padréo e baixo
Monofasico - Volts — Hz
CcC

Nao obrigatério
Fechar

No lugar

Abrir

% intermediario
Sim

Nao

N&o perigoso
Perigoso

4a20 mA

HART

Profibus
Foundation Fieldbus
Pakscan

Modbus

RIRO

Sim

Nao

Especificar
Especificar

Especificar

Detalhes

° rotativo

Curso (pol/mm)

Especifigue um nimero ou “continuo”
Especificar

Especificar

Especificar

Consulte p24-26 para detalhes
Especificar

Somente 24 VDC

Classificacao IP/Nema

rotori
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3 Dimensodes gerais do CVA
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! | " R |12 I
2
@ | I s |2 |
| I 8 |
| " g |
| " g |
! on 2 x PARAFUSOS DE 1} Avses < !
| LADO DA o NADO RETENGRO M5 (REMOVA PARA || sc 0 aTuio0n F0r usio0 521 0 ACOPLAVENTO FORKECIDO E FAS, |
SEPARAR O ACOPLAMENTO ENTE DE EXTREMIDADE DEVERA SER MANTIDO, UMA VEZ QUE ISSO
LPORCUENTE | PARAFINS DE INSTALAGA) _ || FBFNGION FAMADA VEEANCA ATA DECAISUO TTERd !
IOTAS: _
DIMENSOES COM “*” INDICAM FOLGA PARA REMOGAO DA TAMPA.
A INTERFACE FORNECIDA PARA MONTAGEM DO ATUADOR NA VALVULA DEVE ESTAR DE ACORDO COM AS BOAS PRATICAS DE ENGENHARIA, GARANTINDO
“TOLERANCIA ADEQUADAS, ENGATE DA ROSCA, TORQUES DE PARAFUSO, TAMANHOS, MATERIAIS E TOLERANCIAS DE FORMA ADEQUADAS.
PESO DA UNIDADE 16 kg (35 Ib)
As 0 DE TEM UMA TOLERANCIA DE +- 20 mm
- N 160 2008
CVL-1000 oo 629" 7.91" , 300.. 2602
N . 10.25"
e 100,
0,39" \—— Indicador de status e
CDEG Comunicagdes por

CVL-1500

Bluetooth

4 entradas de conduite M25
3/4” NPT (alternativa imperial) Z i~

29
e Rotulo principal
&ar

ol

oo

85

Face de montagem
Aterramento externo da valvula

854,92/54,97
2,162/2,164"
Diametro do espigao de base
e 4 P -
4 furos LIMITES DE DESLOCAMENTO COM DETALHES DE ACOPLAMENTO 1:3 LIMITES DE DESLOCAMENTO SEM DETALHES DE ACOPLAMENTO 1:3
M8 x 1,25 p x 18,0 rosca completa.
5/16" UNC x 3/4" rosca completa i i
P ESTENDIDO RETRAIDO RETRAIDO

(alternativa imperial) em PCD de 70,00 mm/2,75".
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b‘s?&gg \}/}gﬂ/uu M6 (REMOVA PARA SEPARAR SE O ATUADOR FOR USADO SEM O ACOPLAMENTO FORNECIDO DE
O ACOPLAMENTO PARA FINS FABRICA, O BATENTE DE EXTREMIDADE DEVERA SER MANTIDO, UMA VEZ
CLIENTE DE INSTALAGAO) QUE ISSO PROPORCIONA PARADA MECANICA PARA O MECANISMO INTERNO.
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|
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|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
L

DIMENSGES COM “** INDICAM FOLGA PARA REMOGAO DA TAMPA.

AINTERFACE FORNECIDA PARA MONTAGEM DO ATUADOR NA VALVULA DEVE ESTAR DE
TOLERANCIAS, ENGATE DE ROSCA, TORQUES DE PARAFUSO, TAMANHOS, MATERIAIS E TOLERANCIAS BE FORMA_

PESO DA UNIDADE 24 kg (53 Ib)

NOTAS: Dimensoes com “*" indicam folga para remocéao da tampa. CVL-500 Peso aproximado da unidade de 16 kg (35 Ib). CVQ-1200 Peso aproximado da unidade de 18 kg (40 Ib).
A interface fornecida para montagem do atuador na valvula deve estar de acordo com as boas praticas de engenharia, garantindo tolerancia, engate da rosca, torques de parafuso,
tamanhos, materiais e tolerancia de forma adequadas
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Especificacoes padrao

3 Dimensoes gerais do CVA

cV L-SOOO 1% H% INDICACAO DE STATUS

E COMUNICAGOES POR BLUETOOTH 3880
88,0,
w Z IS
(s}
=
:
] 00,
el 18'
< FOLGA PARA REMOGAO DA COBERTURA
o
< i
£ i
= 9%
5 i 1
33l a | FOHITe ) .
a3 s =1 == & Ol
272 \=h _ &Y
% 7,
oo |1 o]
2o
10 P .
0.79" 20,39 -qg 2{3
CDEG o 2
" FACE DE

MONTAGEM
DA VALVULA

FUROS DE MONTAGEM - 4
M12 x 1,75p x 24 dp EQUIESPACADO EM UM PCD 125 (F12 1S05211)
OU 1/2" UNC x 1” dp EQUIESPAGADO EM UM PCD DE 4,95” (FA12 MSS SP-102) - ALTERNATIVA IMPERIAL

285,00 /84,80
3,346 /3,330"

DIAMETRO DO ESPIGAO DE BASE

r r
LIMITES DE DESLOCAMENTO COM DETALHES DE ACOPLAMENTO LIMITES DE DESLOCAMENTO SEM DETALHES DE ACOPLAMENTO

-
| Lo i
| . o PosiGioo |
| ESTENDIDO RETRAIDO | | ESTENDIDO RETRAIDO BATENTEDE |
| —— — [ . |
| [ | I
I [ PN I
! wl - L e = e e e |

: o g, &k I
& 2o, . [T . < . !
I 87 IR A ~& L ¥ I

-+ 24 ‘ | < s M20 x 2.5 Bl |
oz ! — [ N H |
3 | o5 [ o |
| <9 850, 1 f |5 |

o I . oh 22171 250 228 I

2% I POSIGAO RETRAIDA [ 250, &z I

o | [ ~— |
I ) [ I
! 2 2x PARAFUSOS DE RETENGAO M8 (. !
! . |3 (REMOVA PARA SEPARAR O ACOPLAMENTO | | !
} E PARA FINS DE INSTALAGAO) } } AVISO }

pa
} 5 ;égLELAD’\EEF'\‘Efg‘S!iNBO"\?g)QDAVEL } } SE O ATUADOR FOR USADO SEM O ACOPLAMENTO FORNECIDO DE FABRICA, }
= C O BATENTE DE EXTREMIDADE DEVERA SER MANTIDO, UMA VEZ QUE ISSO
1017 | ______ASERUSINADAPELOCLIENTE = 1| PROPORCIONA PARADA MECANICA PARA O MECANISHMO INTERNO. |
400" A INTERFACE FORNECIDA PARA MONTAGEM DO ATUADOR NA VALVULA DEVE ESTAR DE ACORDO COM AS BOAS

PRATICAS DE ENGENHARIA, GARANTINDO TOLERANCIA ADEQUADAS, ENGATE DA ROSCA, TORQUES DE PARAFUSO,
TAMANHOS, MATERIAIS E TOLERANCIA DE FORMA.

PESOS DA UNIDADE: COM UPS = 53 kg, SEM UPS = 51 kg.

) rotor

Controls



Especificacoes padrao

4 Dimensoées gerais do CVA

CVQ-1200 189,00 174,00

7,44" 6,85
86,00 142,00

136,50 112,00 3,39, 5,59"

5,37" 4,40" NOTAS:

D DIMENSOES COM *** INDICAM FOLGA

PARA REMOGAO DA TAMPA Indicador de status e

30,00 * AINTERFACE FORNECIDA PARA MONTAGEM Comunicagdes por

1.18" DO ATUADOR NA VALVULA DEVE D ESTAR DE Bluetooth

ACORDO COM AS BOAS PRATICAS DE ENGENHARIA,

GARANTINDO AS ADEQUADAS, GARANTINDO

TOLERANCIAS, ENGATE DE ROSCA, TORQUES E

PARAFUSO, TAMANHOS, MATERIAIS E TOLERANCIAS

I T 17 TT 1 DE FORMATO ADEQUADAS.

PESO DA UNIDADE 18 kg (40 Ib)

70,00 *

276"

1
=il

S5 £
NI ] S Rétulo principal
INEN e
So WA S5
3- Pino de externo
o8 Batentes i
|4 entradas de conduite M25
A A 3/4” NPT (alternativa imperial)
4 furos Face de montagem da valvula
M8 x 1,25 p x 20,00 rosca completa.
090.00 5/16” UNC x 3/4" rosca completa (alternativa imperial)
,0Y ° em PCD de 70,00 mm/2,75".
3,54 S5
w"CO
= < v
028,00/1,10" de diametro max.
da haste x 35,00 mm/1,38" de altura 8 o
EJ] max. da haste (IS05211 F07) S
7 < -
e [ |
\ o ) o
2% Bucha de acionamento
IS retida por 4 parafusos
TN == ]ED ~ < de retengao M5
Detalhes do flange B Ej’
<+
CVQ-1200
onjunto de substituigao manual mostrado
na posigdo engatada.
Ref. de montagem 64.50 Posicao retraida desengatada mostrada
b 5'4,, por linhas tracejadas. S~
MSS SP-101 FAQ7 DETALHEA
1:1.33
ISO 05211 FO7
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4 Dimensoées gerais do CVA

CVQ-2400

191,00 197,00

7,52" 7,76"
165,00 116,00 101,00 157,00
6,50" 4,57" 3,98" ,18"

70,00 *

2.76_

NOTAS:

DIMENSOES COM **" INDICAM FOLGA
PARA REMOGAO DA COBERTURA Indicador de status e
Comunicagdes por
Bluetooth

AINTERFACE FORNECIDA PARAMONTAGEM
30,00 * DO ATUAI /A VALVULA DEVE ESTAR DE
: CORI S| RATICAS

) ROGRD0 COMAS 80) Tl
1,18 ENGENHARIA, GARANTINDO TOLERANCIA
Al  ENGATE DA ROS:
DE PARAFUSO, TAMANHOS, MATERIAIS E
POLERANGIAS DF FORMAADEGUABAS

PESO DA UNIDADE 24 KG (53 LB)

Rétulo principal

363,00
14,29"

o)
i<
S|

Pino de ternc

Batentes mecanicos:

{——4 entradas de conduite M25
3/4” NPT (alternativa imperial)

Face de montagem da valvula

4 furo:
NH0 % 1,50p x 20,00 rosca completa.

3/8" UNC x 3/4” rosca completa (alternativa imperial)
em PCD de 102,00 mm/4,00".

56,50
2,22"

042,00 de diametro méx
da haste x 45 mm/1,77"
de altura méx. da haste
(1085211 F10)

Bucha de acionamento
retida por 4 parafusos de
retengao M5

Detalhes do flange
CVQ-2400

onjunto de substituigao manual
mostrado na posicao engatada.
PosicZo retraida desengatada
mostrada por linhas tracejadas.

Ref. de montagem

MSS SP-101 FA10 I
ISO 05211 F10 DE1T:¢!_3'—:|«IEA

NOTAS: Dimensdes com “*" indicam folga para remocéo da tampa. CVL-1500 Peso aproximado da unidade de 24 kg (53 Ib). CVQ-2400 Peso aproximado da unidade de 24 kg (53 Ib).
A interface fornecida para montagem do atuador na vélvula deve estar de acordo com as boas praticas de engenharia, garantindo tolerancia, engate da rosca, torques de parafuso,
tamanhos, materiais e tolerancia de forma adequadas

ﬂ' 2" { y_ni"

¥
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Especificacoes padrao
5 Especificacdes do Modelo
5.1 Classificacao de servico

Classificacao de servico Tipo de atuador Classificacao

Modulacao CVL/CVvQ S9 - Servico com variagdes de velocidade e carga ndo
periddicas, capaz de modulagao irrestrita continua.

5.2 Duracao de Projeto

Classificacao de servico Tipo de atuador Tamanho Classificacao de durabilidade minima de projeto
Milhoes de deslocamentos Milhges de
de 1% a 75% ciclos de carga deslocamentos de 10% a
simulando de condicoes de ciclos de carga de 100%
aplicacao realistas*
CVL-500 40 20
Modulacao CVL-1000 12 6
CVL
CVL-1500 12 6
CVL-5000 5 2,5
CVQ-1200 16 8
Modulacao cvQ
CVvQ-2400 12 6

* Testes usam um dither de 1% a 75% da carga que muda de posicao periodicamente com base em um padrao de distribuicao normal
em torno da posicdo nominal de 50%.

5.3 Vibracao, impacto e ruido
Os atuadores CVA sdo adequados para aplicagdes em que a severidade da vibragao e do impacto ndo excede o seguinte:

Tipo Nivel

Vibragao induzida da 1 g rms total para toda vibracdo na faixa de frequéncia de 10 a 1.000 Hz.

planta

Impacto 5 g em aceleracgao de pico.

Sismico 2 g em aceleracdo em uma faixa de frequéncia de 1 a 50 Hz se for para operar durante e apés o
evento. 5 g em uma faixa de frequéncia de 1 a 50 Hz se somente for necessario para manter a
integridade estrutural.

Ruido emitido Testes independentes mostraram que, a 1 m, o ruido gerado nao excede 61 db(A).

Os niveis cotados sdo aqueles presentes na interface de montagem do atuador.
Deve-se observar que os efeitos da vibragdo sao cumulativos e, portanto, um atuador submetido a niveis significativos pode ter uma vida util reduzida.

5.4 Temperatura de operagao

Os atuadores CVA sdo adequados para operacao dentro dos intervalos de temperatura ambiente mostrados abaixo. Consulte a
secao 6.2 sobre restricoes de temperatura de operacao de certificacdo para area perigosa. Para temperaturas fora desse intervalo,
contate a Rotork.

Tipo de atuador Temperatura padrao* Opcao de baixa temperatura*

CVL/QvQ -30 a +70 °C(-22 a +158 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

*A certificacdo de drea perigosa determina a faixa de temperatura de operacdo permitida. Consulte a secéo 6.

Keeping the World Flowing @



Especificacoes padrao

6 Invdlucro com certificacdo para ambientes ndo perigosos e perigosos

Todos os compartimentos para area perigosa e ndo perigosa

de atuadores CVA sdo herméticos conforme IP68/NEMA 4 e 6.

Usando ativacéo e ajuste por Bluetooth sem fio, as coberturas

Atuadores CVA estao disponiveis com os seguintes tipos de
compartimentos para os quais os intervalos de temperatura
ambiente de trabalho sdo definidos. Quando as temperaturas

da opcao sao indicadas, alteracdes a alguns componentes do
atuador sdo exigidas e, portanto, o requisito de temperatura
deve ser especificado. Aprovacoes de &rea perigosa para
padroes de outros paises estdo disponiveis. Contate a Rotork.

nunca precisam ser removidas e, portanto, o compartimento
hermético vedado de fabrica protege os componentes por
toda a vida util. O compartimento do terminal é vedado de
outras areas pela vedacao dupla da Rotork, mantendo a
integridade hermética mesmo durante a conexao no local
quando a cobertura do terminal é removida.

6.1 Invélucro para area nao perigosa

WT: herméticos padrao

Padrao Classificacao Temperatura padrao Opcao de temperatura baixa

BS EN 60529 (1992) IP68 — 7 metros/72 horas -30 a +70 °C (-22 a +158 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

NEMA (EUA) 4 &6 -30 a +70 °C (-22 a +158 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

CSA (Canadense) 4 & 4X -30 a +70 °C (-22 a +158 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

6.2 Invélucro para area perigosa
Os atuadores da linha CVA séo feitos conforme os seguintes padroes:

Diretiva europeia para de area perigosa — ATEX

Diretiva/padrao Classificacao Temperatura padrao Opcao de temperatura baixa

11 2GD Exd [ia] IIB T4 -20 a +60 °C (-4 a +140 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
112GD Exd [ia] IC T4 -20 a +60 °C (-4 a +140 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
112GD Exde [ia] IIB T4 -20 a +60 °C (-4 a +140 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
11 2GD Exde [ia] IC T4 -20 a +60 °C (-4 a +140 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

IECEX internacional para area perigosa

Diretiva/padrao Classificacao Temperatura padrao Opcao de temperatura baixa

IECExX Exd [ia] 1B T4 -20 a +60 °C (-4 a +140 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
IECEx Exd [ia] IC T4 -20 a +60 °C (-4 a +140 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
IECEX Exde [ia] IIB T4 -20 a +60 °C (-4 a +140 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
IECExX Exde [ia] IC T4 -20 a +60 °C (-4 a +140 °F) -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Observacao: A interface intrinsecamente segura [ia] € um extra opcional.

rotori
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Especificacoes padrao

6.2 Invélucro para area perigosa (continua¢ao)

Area perigosa EUA - A prova de explosdo com certificacido mutua de fabrica conforme NEC artigo 500

Classe Divisao Grupo Temperatura padrao Opcao de temperatura baixa
| 1 C.D -20 a +60 °C -40 a +60 °C

I 1 EFG (-4 a +140 °F) (-40 a +140 °F)

! 1 B.C.D -20 a +60 °C -40 a +60 °C

I 1 EFG (-4 a +140 °F) (-40 a +140 °F)

Area perigosa canadense — Canadian Standards Association (CSA EP) conforme NEC Artigo 500

Classe Divisao Grupo Temperatura padrao Opcao de temperatura baixa
! 1 ¢b -20 a +60 °C -40 a +60 °C
I 1 EFG (-4 a +140 °F) (-40 a +140 °F)
' 1 B.C,D -20 a +60 °C -40 a +60 °C
I 1 EFG (-4 a +140 oF) (-40 a+140 OF)
INMETRO
Classificacdo do padrao/ Temperatura padrao Opcao de temperatura baixa
diretiva
-20 a +60 °C -40 a +60 °C
Exd IB T4 Gb IP6X (-4 a +140 °F) (-40 a +140 °F)
-20 a +60 °C -40 a +60 °C
Ex de IIB T4 Gb IP6X (-4 a +140 °F) (-40 a +140 °F)
-20 a +60 °C -40 a +60 °C
Ex d IIC T4 Gb IP6X (-4 a +140 °F) (-40 a +140 °F)
-20 a +60 °C -20 a +60 °C
Ex de IIC T4 Gb IP6X (4 2 +140 °F) (4 2 +140 °F)
GOST
Classificacao do padrao/ Temperatura padrao
diretiva
1ExdIIBT4 -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
1ExdIICT4 -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
1ExdellBT4 -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
1ExdellCT4 -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
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7 Padroes normativos

A conformidade com as seguintes diretivas da Comunidade Econdmica Europeia permite que a linha CVA de atuadores receba a
marcacao CE sob a cladusula da Diretiva de maquinario.

Diretiva Aplicavel a Referéncia

Compatibilidade Imunidade a/emissdes de 2004/108/EC por aplicacdo de BS EN 61326-1:2006
eletromagnética (EMC) energia eletromagnética

Baixa tensao (LV) Seguranca elétrica 2006/95/EC por aplicagdo de BS EN 601010-1:2001
Maquinario* Seguranca do produto Os atuadores seguem a clausula da Diretiva de maquinario

(98/37/EC) conforme alterada por 98/79/EC. O CVA nédo
deve ser colocado em servico até que o equipamento ao
qual esta sendo incorporado tenha sido declarado como
estando em conformidade com as clausulas da Diretiva de
maquindrio da Comunidade Europeia 98/37/EC e 98/79/EC*

Equipamento elétrico Isento sob o escopo
descartado (WEE) da diretiva

*Os atuadores ndo sdo classificados como maquinas no escopo da diretiva de maquinario.
Contate a Rotork para obter uma cépia de nossa Declaracdo de conformidade e incorporacao.

8 Acabamento de pintura

O acabamento de pintura padrdo é em pintura eletrostatica de poliéster RAL5010 (azul) conforme a especificacdo RS237 da Rotork.
Acabamentos e cores de pintura opcionais estao disponiveis, solicite mais informacoes.

Notas

Definicao de T86:

ISA-75.25.01-2000 (R2006) — Procedimento de teste para medicdo de resposta da valvula de controle das entradas de etapa.
(Anteriormente, ANSI/ISA-75.25.01-2000)

Definido como:

3.28 Tempo de resposta de etapa (T86):

O intervalo de tempo entre o inicio de uma alteracdo de etapa de sinal de entrada e o momento em gue a resposta de um dinamico
(atuador e valvula) atinge 86,5% de seu valor de estado estavel total. O tempo de resposta de etapa inclui o tempo morto antes da
resposta dinamica.

T86b (tempo de resposta de base) é o maior entre T861 (retrair/abrir) ou 862 T862 (estender/fechar).

Tt
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www.rotork.com

Ha uma lista completa da nossa rede
de vendas internacionais e de servicos
disponivel em nosso website.

Rotork plc EUA A Rotork é um membro O‘Pése‘M%

Brassmill Lane, Bath, Reino Unido Rotork Controls Inc. corporativo do Instituto de Lg": ‘%%
fone  +44 (0)1225 733200 fone +1(585) 247 2304 Gerenciamento de Ativos £ M 2
fax +44 (0)1225 333467 fax +1(585) 247 2308 ) &

oy
email mail@rotork.com email info@rotork.com RATE W

Como parte do desenvolvimento continuo de produtos, a Rotork reserva-se ao direito de retificar e
alterar especificacoes sem aviso prévio. A data de publicacao pode ser alterada. Para obter a versao
mais recente, visite nosso site em www.rotork.com

O nome Rotork é uma marca registrada. A Rotork reconhece todas as marcas registradas. A marca e os
PUB042-001-13 logotipos da palavra Bluetooth sao marcas registradas de propriedade da Bluetooth SIG, Inc. e todos
L 0s usos pela Rotork sao feitos sob licenca. Publicado e produzido no Reino Unido pela Rotork Controls
Edicao 02/15 Limited. POWJB0319
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