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ESTE MANUAL CONTEM IMPORTANTES
INFORMAGOES DE SEGURANCA. POR FAVOR,
GARANTA QUE ELE SEJA COMPLETAMENTE LIDO

E COMPREENDIDO ANTES DA INSTALACAO,
OPERACAO OU MANUTENCAO DO EQUIPAMENTO.
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1.0 Introducao

Este manual abrange a série de atuadores de
valvulas de controle quarto de volta (CVQ).

Modelos: CVQ 1200 & CVQ 2400
Refere-se a publicacdo Pub042-001-00 da Rotork para um
especificacdo completa.

Baseando-se nos histéricos de sucessos da
Rotork com suas tecnologias inovadoras, o
CVL oferece um métodos altamente preciso
de automatizacao de vélvulas de controle sem
a complexidade e custos de um fornecimento
pneumatico. Com um foco maior nos custos
de producao e eficiéncia, o controle preciso da
variavel de processo é primordial.

Com resolucéo superiores a 0,1% e com capacidade para
eliminar o aumento de posicao, a gama de produtos CVA
da Rotork ajuda a maximizar a qualidade do produto e a
capacidade da instalacéo.

Os atuadores da série CVA sdo auto contidos, projetados para
um fim e contruidos para a operacdo remota continua das
valvulas de controle.

O atuador inclui:
*  Motor elétrico de corrente continua sem escovas.
e (Caixas de reducao com eixe de saida linear.

e Controlador do motor com limitador de velocidade,
empuxo e torque.

e Controles l6gico eletronicos e instalagcdes de
monitoramento alojados em um invélucro hermético com
dupla vedacao.

e Certificacao de area de risco conforme os requisitos
internacionais e nacionais

Todas as configuragoes de torque e posicdo, como também
a configuracao do atuador, se realizam mediante a um
dispositivo ndo intrusivo sem fio Bluetooth®, normalmente
com um PDA (ndo fornecido)

O software Bluetooth® PDA Enlight est4 disponivel para
download gratuito em: www.rotork.com.

Control Valve
Actuator
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2.0 Informacao Geral

Este manual foi produzido para permitir que
um usudrio competente, instale, opere, ajuste e
inspecione a série de Atuadores de Valvulas de
Controle da Rotork.

A instalacao elétrica, a manutencao e a utilizacao destes
atuadores serdo conforme a Legislacao Nacional e as
Diposi¢des Estatutérias relativas a seguranca na utilizacdo
deste equipamento, aplicaveis a localizacdo da instalacao.

Para o Reino Unido: Eletricidade nas Regulacdes do Trabalho
de 1989, e as orientacdes dadas na edicdo aplicavel dos
“Regulamentos de Fiacdo IEE ‘devem ser aplicadas. Além
disso, o usudrio deve estar plenamente consciente das suas
funcdes no ambito da Saude e Seguranca no Trabalho

de 1974.

Para os EUA: E aplicavel NFPA70, National Electrical Code®.

A instalacdo mecanica deve ser realizada conforme descrito
neste manual e também de acordo com os cddigos nacionais
de normalizacdo de praticas pertinentes. Se a plaqueta de
identificacdo do atuador indicar que é adequado para uso
em atmosferas potencialmente explosivas (areas perigosas),
entdo, o atuador é adequado para uso na Zona 1 e Zona 2
(ou Div 1 e Div 2) classificacbes de areas perigosas, como
definido pela placa de identificacdo do atuador.

Qualquer equipamento ligado ao atuador deve ser da
certificacdo de area equivalente (ou melhor). A instalacao,
manutencao e utilizacao do atuador instalado em uma é&rea
de risco deve ser realizada por uma pessoa competente e de
acordo com todos os cédigos de praticas correspondentes a
Area Classificada.

Qualquer inspecdo ou reparo de atuadores de Area
Classificada aprovada nao devera ser realizada a néo ser

que esteja em conformidade com a Legislacdo Nacional e as
Disposicoes Estatutarias relativas a Area Classificada especifica.
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Devera ser usada apenas pecas de reposicao originais no
atuador Rotork. Sob nenhuma circunstancia devera ser
realizada qualquer modificacdo ou alteragcdo no atuador, pois
poderia invalidar as condicdes em que a sua certificacdo foi
concedida.

O acesso aos condutores elétricos é proibido em area
classificada, a menos que isso seja feito com uma autorizacdo
especial no trabalho, caso contrario, toda a alimentacdo deve
ser isolada e o atuador levado para uma 4rea nao perigosa
para reparo.

Somente pessoas competentes com uma formacao ou
experiéncia devem ser autorizados a instalar e reparar

os atuadores Rotork. O trabalho deve ser efetuado em
conformidade com as instrucoes do manual. O usuario e
as pessoas que trabalham neste equipamento devem estar
familiarizados com suas responsabilidades sob quaisquer
disposicoes estatutarias relativas a saude e seguranca dos
seus locais de trabalho.

2.1 Materiais de Invélucro

Os invoélucros na Rotork Série de Atuadores de Controle

de Valvulas sao fabricados a partir de liga de aluminio com
parafusos de aco inoxidavel e uma janela de policarbonato.
A botoeira de controle local e Volante Manual (quando
equipado) sao fabricados a partir de uma mistura de plastico
de policarbonato / PBT. Existe um potencial de cargas
eletrostaticas associadas com esses componentes, portanto,
eles somente deverdo ser limpos com um pano umido.

O usuario deve garantir gue o ambiente de funcionamento e
qualquer material em torno do atuador ndo pode conduzir a
uma reducao de area segura, ou a protecao conferida pelo
atuador. Quando necessario, o usuario deve assegurar que
o atuador estd adequadamente protegido contra seu
ambiente operacional.

No caso de mais informacoes e orientacoes relativas a
utilizacdo segura dos atuadores para Controle de Valvula
Rotork, serdo fornecidas quando solicitadas.
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3.0 Aprovacdes de Areas Classificadas

Consulte a placa de identificacdo do atuador para detalhes especificos de sua aprovacao.

O CVQ é construido de acordo com: -

Européia - Area Classificada ATEX (94/9 / CE) Il 2 ¢ T4 GD

ou Il 2 (1) GD c (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Ex d 1IB T4 Gb, Ex t lIC T120°C Db

Ex d [ia Ga] IIB T4 Gb (Para opgdo de Intrinsecamente Segura)

Ex t [ia IlIC Da] IIC T120°C Db (Para opcao de Intrinsecamente Segura)
EN 60079-11 (Para opcado de Intrinsecamente Segura)

EN60079-0, EN60079-1, EN13463-1,

EN13463-5 e EN61241-1

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*0Opcédo -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex d IIC T4 Gb, Ex t lIC T120°C Db

Ex d [ia Ga] IIC T4 Gb (Para opgao de Intrinsecamente Segura)

Ex t [ia IlIC Da] IIC T120°C Db (Para opgao de Intrinsecamente Segura)
EN 60079-11 (Para opcado de Intrinsecamente Segura)

EN60079-0, EN60079-1, EN13463-1,

EN13463-5 e EN61241-1

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*0Opcédo -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex de lIB T4 Gb, Ex t lliIC T120°C Db

Ex de [ia Ga] IIB T4 Gb (Para opgdo de Intrinsecamente Segura)

Ex t [ia IlIC Da] IIC T120°C Db (Para opcao de Intrinsecamente Segura)
EN 60079-11 (Para opcado de Intrinsecamente Segura)

EN60079-0, EN60079-1, EN60079-7,

EN13463-1, EN13463-5 e EN61241-1

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcéo -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex de IIC T4 Gb, Ex t lliIC T120°C Db

Ex de [ia Ga] IIC T4 Gb (Para opgdo de Intrinsecamente Segura)

Ex t [ia IlIC Da] IIC T120°C Db (Para opcao de Intrinsecamente Segura)
EN 60079-11(Para opcéo de Intrinsecamente Segura)

EN60079-0, EN60079-1 e EN60079-7,

EN13643-1, EN13463-5 e EN61241-1

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*QOpcéo -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Canada - Area Classificada

CSA a prova de explosao, Classe |, Divisao 1,
Grupos C& D, T4

Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*0Opcéo -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

CSA a prova de explosao, Classe |, Divisdo 1,
Grupos B, C&D, T4

Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Opcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

CSA Poeira e a prova de ignicao, Classe Il, Divisao 1,
Grupos E, Fe G, T4

Temperatura de -20 a +60 °C (-4 a +140 °F)

*Opcado -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Internacional - Area Classificada IECEx

Ex d 1IB T4 Gb, Ex t IlIC T120°C Db

Ex d [ia Ga] IIB T4 Gb (Para opgdo de Intrinsecamente Segura)

Ex t [ia IlIC Da] lIC T120°C Db (Para opcao de Intrinsecamente Segura)
IEC 60079-11 (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

IEC60079-0, [EC60079-1 e IEC61241-1

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Opcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex d IIC T4 Gb, Ex t IlIC T120°C Db

Ex d [ia Ga] IIC T4 Gb (Para opcéo de Intrinsecamente Segura)

Ex t [ia IIC Da] IIC T120°C Db (Para opcado de Intrinsecamente Segura)
IEC 60079-11 (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

IEC60079-0, IEC60079-1 e IEC61241-1

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*0Opcéo -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex de lIB T4 Gb, Ex t lliIC T120°C Db

Ex de [ia Ga] IIB T4 Gb (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Ex t [ia IIC Da] llIC T120°C Db (Para opcado de Intrinsecamente Segura)
IEC 60079-11 (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7 e IEC61241-1

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*0Opcédo -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

Ex de IIC T4 Gb, Ex t lliIC T120°C Db

Ex de [ia Ga] IIC T4 Gb (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Ex t [ia IlIC Da] lIC T120°C Db (Para opcao de Intrinsecamente Segura)
IEC 60079-11 (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

IEC60079-0, IEC60079-1, IEC60079-7 e IEC61241-1

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Opcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

USA - Hazardous Area

FM. A prova de explosdo, Classe I, Divisdo 1, Grupos C & D, T4
FM. A prova de explosao, Classe |, Divisdo 1, Grupos C & D, T4 fornece
circuitos intrinsecamente seguros Classe |, Divisao 1, Grupos A - D
(Para opgdo de Intrinsecamente Segura)

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Opcéo -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

FM. A prova de explosdo, Classe |, Divisdo 1, Grupos B, C & D, T4
FM. A prova de explosdo, Classe |, Divisao 1, Grupos B, C & D,

T4 fornece circuitos intrinsecamente seguros Classe |, Divisao 1,

Grupos A - D, T4 (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Opgao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)

FM. Poeira a prova de ignicao, Classe Il, Divisao 1,
Grupos E, Fe G, T4

FM. Poeira a prova de ignicao, Classe Il, Divisao 1, Grupos E, F & G,
T4 fornece circuitos intrinsecamente seguros Classe |, Divisao 1,
Grupos A - D, T4 (Para opcao de Intrinsecamente Segura)

Faixa de temperatura ambiente:
-20 a +60 °C (-4 a +140 °F)
*Opcao -40 a +60 °C (-40 a +140 °F)
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3.0 Aprovacdes de Areas Classificadas

Parametros Maximos das Entidades

Terminais 1, 2, 3.

Terminais 6, 7, 8.

Ui: 30V Ci: 0.12 yF Uo: 0 Ui 30V Ci: 0.12 pF Uo: 0
li: 250 mA Li: 0 loo 0 li: 250 mA Li: 0 lo: 0
Pi: 100 mW Po: 0 Pi: 100 mW Po: 0

Ui - voltagem méxima (pico AC ou DC) que pode ser
aplicada aos terminais do atuador de acordo com as

instrucdes fornecidas sem invalidar o tipo de protecao.

li — corrente maxima (pico AC ou DC) que pode ser
aplicada aos terminais do atuador de acordo com as

instrucdes fornecidas sem invalidar o tipo de protecao.

Pi — maxima poténcia que pode ser aplicada aos terminais
do atuador de acordo com as instrucdes fornecidas sem
invalidar o tipo de protecao.

Ci - maxima capacitancia interna equivalente do circuito
considerada presente ao longo dos terminais

Li - maxima indutancia interna equivalente do circuito
considerada presente ao longo da instalacdo da conexao.

Condic¢oes especiais para uso seguro (ATEX e IECEx aprovada atuadores)

1. As dimensdes criticas dos intertisios sao:

Uo - voltagem maxima (pico AC ou DC) que pode surgir
nos terminais do atuador de acordo com as instrucoes
fornecidas quando aplicada quaisquer voltagens até a
maxima.

lo — maxima corrente (pico AC ou DC) em aparato que
pode ser obtida das instalacdes de conexao do atuador.

Po — maxima poténcia que pode ser obtida dos terminais
do atuador.

Intertisio Espacamento maximo | Comprimento minimo
(mm) (mm)

Caixa de engrenagens Involucro Elétrico / Tampa superior 0.15 25.00

Caixa de engrenagens Elétrico Invélucro / Caixa dos Terminais 0.15 25.00

Terminal caixa de engrenagens Invélucro / Tampa de Terminal 0.15 26.00

Caixa de engrenagens Elétrico Invélucro / Bucha do volante manual (se instalado) -0.005 28.00

Eixo do Volante Manual / Caixa de engrenagens Invélucro Elétrico (ou bucha se instalado) 0.15 25.00

Eixo de Safda / Bucha do Eixo de Saida 0.15 25.00

Bucha do Eixo de Saida / Caixa de reducao Invélucro Elétrico -0.005 25.00

Nota: Sinal Negativo indica um ajuste de interferéncia.

2. Existe um potencial de cargas eletrostaticas associadas com o botao de operagao, montagem do volante manual e sobre as juntas
fundidas (dependendo do revestimento aplicado). Sempre limpe o atuador de maneira que uma carga eletrostatica ndo possa ser
criada (por exemplo, com um pano Umido).

3. Quando a opcao da interface de intrinsecamente segura estiver instalada, os terminais 3 e 6 serdo destinados somente a conexao
dos cabos da tela. Estes pontos de conexao nao estdo isolados do invélucro e ndo cumpre com os requerimentos de forca dielétrica
da norma IEC 60079-11:2006 cldusula 6.3.12. Isso devera ser levado em consideracdo quando da pratica aplicavel, tipicamente

I[EC/EN 60079-14 clausula 12.2.2.3.

rotone

Controls

Instrucoes de Instalacao e Manutencao




4.0 Saude e Seguranca

/\ Aviso

Antes de instalar o atuador, certifique-se de que ele é adequado
para a aplicacdo pretendida. Se vocé ndo tiver certeza da adequacao
deste equipamento para a sua instalacdo consultar Rotork antes da
instalacao.

/\ AVISO: PERIGO DE DESCARGA ELETRICA

A Instalacdo e manutencdo devem ser realizadas apenas por pessoal
qualificado.

/N ATENCAO: A DESCARGA ELETROSTATICA

Este equipamento abriga dispositivos sensiveis a eletricidade estética.
Para proteger os componentes internos nunca toque nas placas de
circuito impresso sem o uso de procedimentos eletrostatica (ESD) de
controle.

/\ AVISO: MATERIAIS DO INVOLUCRO

Atuadores CVL-500, CVL-1000 e CVL-1500 s&o fabricados a partir
de liga de aluminio com parafusos de aco inoxidavel. O usuario deve
garantir que o ambiente de funcionamento e qualquer material em
torno do atuador ndo conduza a uma redugéo no uso seguro, ou a
protecao conferida pelo atuador.

Quando adequado, o usuario deve garantir que o atuador seja
adequadamente protegido contra seu ambiente operacional.

/N AVISO: OPERACAO MANUAL

Quando os atuadores forem fornecidos com o volante como
opcional, observe que, sob nenhuma circunstancia, qualquer
dispositivo de alavanca adicional como uma chave ou uma
chave de roda sera aplicada ao volante, a fim de desenvolver
mais forca ao fechar ou abrir a valvula podendo causar
danos a valvula e/ou o atuador. Podera também causar o
travamento da valvula na posicao assentada ou voltara a
posicao de retencao.

/N PACOTE DE ALIMENTACAO RESERVA

Quando os atuadores sdo fornecidos com o Pacote de Reserva
de Energia por favor, note que o eixo de saida do atuador
pode mover-se apds a retirada da fonte de alimentacao.

Mova o seletor de botao para a posicao ‘STOP’ para evitar
qualquer movimento elétrico indesejado. O atuador CVA e em
particular o pacote de energia ndo contém componentes para
manuseio do usudrio e o conjunto da tampa superior deve ser
removido apenas por pessoal devidamente qualificado.

/N Aviso

Para atuadores equipados com Pacote de energia para
Posicao de Falha Energia apenas.

O conjunto Pacote de Reserva de Energia montado dentro da
caixa de reducao principal contém células de ultra capacitor.
Nao tente remover o atuador na valvula, fixacées ou o
conjunto da tampa superior enquanto o indicador LED HMI
esteja iluminado.

Os ultra-capacitores podem levar até 30 minutos para
descarregar apo6s a remocao da fonte de alimentacao e o
indicador LED permanece aceso durante este tempo.

Nao ha nenhuma exigéncia para remover o conjunto
da tampa superior durante a configuracdo normal e
comissionamento.

Ultra-capacitores contém materiais téxicos/irritantes. Se

o conjunto da tampa superior tem que ser removido por
qualquer motivo, assegure que os ultra-capacitores estejam
totalmente descarregados e que a area seja suficientemente
ventilada antes da remocao do conjunto da tampa superior,
permitir que os vapores dispersem antes de entrar ao
gabinete.

Use protecao nas maos/olhos apropriada e inspecione as
células dos ultra capacitores para sinais de vazamento de
liquido ou gel antes de utilizar.

Ao trabalhar com capacitores garanta a ventilacdo adequada,
proteger as maos e os olhos do contato pelo uso de Butil ou
Neoprene luvas e 6culos de seguranca. Lavar as maos apds o
manuseio de células danificadas.

Descarte médulo a prova de falhas Reserve Power Pack em
conformidade com as regulamentacées federais, estaduais e
locais.

A folha de dados do material esta disponivel pela Rotork
mediante solicitagao.

5.0 Armazenamento

5.1 Recepcao/lnspecao

Inspecione cuidadosamente contra danos no transporte.
Danos a caixa de transporte é geralmente uma boa indicacdo
de que houve mau manuseio. Informe qualquer dano
imediatamente a transportadora e seu distribuidor CVA local.

Abra o produto e informacoes de pacotes tendo o cuidado
de guardar a embalagem e qualquer material da embalagem
devera retornar ser necessario. Verifique se os itens na lista
de empacotamento ou conhecimento de embarque estao de
acordo com sua prépria documentacao.

5.2 Armazenamento

Se o atuador ndo puder ser instalado imediatamente o
armazene em local seco até que vocé esteja pronto para
conectar os cabos de entrada.

Se o atuador tiver de ser instalado, mas ndo possa ser
conectado recomenda-se que quaisquer tampdes da entrada
dos cabos de transito de plastico sejam substituidos por
tampdes de metal selado de PTFE.

A dupla selagem Rotork ird preservar componentes elétricos
internos perfeitamente se ndo for alterada. Nao é necessario
remover qualquer tampa do compartimento elétrico, a fim de
comissionar o atuador de CVL.

Rotork nao aceita a responsabilidade por deterioracao
causada no local uma vez que as capas sdo removidas. Cada
atuador Rotork foi totalmente testado antes de sair da fabrica
para dar anos de funcionamento sem problemas desde que
seja corretamente comissionado, instalado e selado.

5.3 Etiqueta de Identificacao

ce

CVQ-1200 ok

135.5 Nm
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6.0 Operando seu atuador

Siga as seguintes instrucdes e as integre ao seu programa de
seguranca ao instalar e utilizar os produtos Rotork Controls.

e Leia e guarde todas as instrugdes antes de instalar, operar
e prestar servicos a este produto.

e (aso nao entenda as instrucoes entre em contato
com Rotork. Siga todas as adverténcias, precaucoes e
instru¢des marcadas e fornecidas com o produto.

e Informe e eduque pessoas a respeito da correta
instalacdo, operacdo e manutencao do produto.

Instale os equipamentos conforme as especificacoes
das instru¢oes de instalacao da Rotork Controls e de
acordo com os codigos aplicaveis locais e nacionais.
Conecte os equipamentos somente a alimentacgdes
elétricas com a tensao, corrente e qualificacao correta.

e Para garantir o funcionamento adequado, utilize somente
pessoas qualificadas para instalar, operar, atualizar e
manter a unidade.

e Quando for necessario pecas sobressalentes, garanta que
o técnico de servico qualificado utilize somente as pecas
sobressalentes especificadas pela Rotork.

e As substituicoes invalidardo toda certificacdo de area
de risco e podera causar incéndios, descargas elétricas,
outros perigos ou a operacao inadequada.

e Mantenha todas as tampas de protegao do produto no
lugar (exceto durante a instalagdo ou manutencao por
parte do pessoal qualificado) para evitar choques, lesodes
pessoais ou dano a equipe.

e A operacdo do atuador de forma inapropriada pode
causar danos a unidade ou ao equipamento proximo.
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/N ADVERTENCIA: OPERACAO MANUAL

Quando os atuadores possuirem volante manual
opcional, observe que em nenhuma circunstancia devera
ser aplicado ao volante um dispositivo de alavanca tal
como uma chave para desenvolver mais forca ao fechar
ou abrir a valvula. Isto pode fazer também que a valvula
trave em posicao assentada ou de retencao.

Move the Selector Knob to the STOP position before
attempting to operate the actuator manually.

Mova o seletor a posicdo STOP antes de tentar operar o
atuador em forma manual.

NOTA: O VOLANTE MANUAL POSSUI UM SISTEMA
DE ENGATE.

A BOTOEIRA OPERACIONAL IRA DESLIZAR QUANDO O
MAXIMO TORQUE DE ENTRADA FOR EXCEDIDO.

Localize 0 mecanismo de movimentacdo manual na base da
caixa de reducao do atuador. A base ird girar sobre o eixo.

Mova o mecanismo através de 90 graus para fora do invélucro
do atuador e mantenha nessa posicdo. Gire o volante para
mover o acoplamento para a posicao desejada.

Solte 0 mecanismo para retornar o acoplamento do motor.

/N AVISO: OPERACAO ELETRICA

Verifique se a tensdo de alimentacao esta de acordo com que
na placa de identificacdo do atuador.

N&o ligue a fonte de alimentacao até ter verificado que o
atuador foi conectado corretamente.

Instrucoes de Instalacao e Manutencao




6.0 Operando seu atuador

6.1 Controles Locais

O atuador conta com um seletor de 3 posicoes localizado na
parte superior. O seletor possiu uma trava de bloqueio para
permitir que o seletor seja fixado em uma posicdo. O centro
do seletor possui um LED de trés estados, como indica a
Tabela 1 os detalhers complexos das indicacdes do LED.

O LED possiu 3 estados de cor: VERMELHO, VERDE ou AZUL.
O LED pode estar ACESO ou PISCANDO, dependendo do
estado do atuador.

Stop (Parado)
O seletor em posicdo ‘STOP' impede a operacao elétrica.

Run (Em execugao)

Com o seletor em posicdo ‘RUN’, o atuador responderd aos
comandos de controle remoto. Durante o comissionamento
ou procedimentos de diagnostico, nao sera possivel operar o
atuador em forma remota utilizando dispositivos habilitados
para PDA ou Smartphone Bluetooth®.

Nota: Quando STOP ou RUN sao selecionados sera
possivel girar a trava de controle entre as duas posicoes
sem ter que utilizar a trava de bloqueio. E possivel
também bloquear o seletor apenas na posi¢ao ‘RUN’

ou ‘STOP".

Teste Fig 6.2

Com o seletor na posicao ‘'TEST' e se a funcao estd habilitada,
iniciard uma rotina de auto-teste.

Este é um método répido de teste da capacidade do atuador

para controlar sua saida independente do sistema de controle
externo. O atuador realizard uma série de rotinas de degrau e
ciclo baseadas na ultima posicdo de demanda. Nao superior a
+/- 4% do ultimo valor determinado.

O teste medira os seguintes parametros:
e Tempo morto

e Tempo de resposta degrau

e Tempo de ajuste

e Forca média/ Torque em cada direcdo de acionamento Fig 6.3

e Maxima velocidade de acionamento
e Friccdo na valvula

O LED do usuério no seletor ird piscar rapidamente durante
10 segundos.

Sinalizando verde - Todos os parametros em
limites aceitaveis

Sinalizando vermelho - Um ou mais parametros fora dos
limites aceitaveis

Fig 6.4

Keeping the World Flowing




6.0 Operando seu atuador

Indicacao LED Estado do Atuador Modo de Operacao

. Verde Sélido - Sem Fallhas. Run ou Test

Nota - A operacao elétrica
nao é possivel quando
esta carrengando o RPP.

Verde - Piscando lentamente

- Auto-teste em progresso ou

Pack de Alimentacao Reserva (RPP)

carregando (quando equipado).

4
\

|
\‘,
4 N\,

]

|

\
/

Verde - Piscando rapidamente
O Auto-teste completado
Com SUCessO.

Azul - Piscando Rapidamente
Iniciando conexao Bluetooth®.

Run (Em movimento)

4

! R Lo
N g R
] M :

N\

Azul - Piscando de forma alternada
Bluetooth® Comunicacao ativa.

\
4

4
N\

N an/ Verde/Azul - Alternate Flash Run ou Test
--.—- Comunicacao Bluetooth® ativa
N Sem falhas.

\
4

Vermelho/Azul - Piscando rapido
de forma anternada
Iniciando conexao Bluetooth®.

.o
. o
. .
o ST ey

Stop (parado)

4
N\

Vermelho/Azul - piscando

lento de forma alternada
Bluetooth® comunicacao ativa Falha
encontrada ou Stop selecionado.

|
\‘,
7/ \,

|

|

\
4

Vermelho Sélido Run/Test/Stop
Falha importante encontrada.

4
\

Vermelho piscando Stop
Stop selecionado ou uma falha
menor foi encontrada.

|
\‘/
/ \,

|

|

\
4

4
\

Vermelho/Verde . Piscando de
forma alternada Run/Test/Stop
Falha de alimentacao e UPS ativo.

|
\‘/
/’ \

|

|

\
4

Tabela 1

Nota: Piscando lentamente = 0,5Hz
Piscando réapidamente = 1,0Hz
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6.0 Operando seu atuador

6.2 Pack de Alimentacao Reserva (opcional)

O atuador pode ser equipado com um Pack de Alimentacdo
Reserva opcional que contém Supercapacitores que permitem
gue o atuador va uma posicao predeterminada em caso de
falha de alimentacao.

Quando energizado, os super capacitores requerem um
periodo de recarga e durante esse tempo a operacao elétrica
do atuador serd inibida. Isso poderd levar até dois minutos.

NOTA: A operacao elétrica reduzida e o LED piscara
durante o periodo de recarga.

Na perda de tensdo de alimentacdo o atuador realizara
sua funcao ja predeterminada de falha. O LED
permanecera aceso até que a energia armazenada nos
capacitores esgote.

/N /\ ADVERTENCIA

No caso em que os atuadores possuam um Pack de
Alimentacao Reserva, o eixe de saida do atuador podera
mover-se apés a remocao da fonte de energia.

Apo6s a desconexao da alimentacao do atuador, espere
até o indicador LED da tampa superior apague antes

de tentar retirar o atuador da valvula. Em nenhuma
circustancia tente retirar o atuador ou ajustar a conexao
do eixe do motor de saida, quando o indicador LED esteja
iluminado.

O alojamento principal do atuador CVA, em especial o
pack de poténcia, contém componentes que o usuario
nao possa ajustar, e somente um pessoal qualificado
devera retirar a montagem da tampa superior.

NAO RETIRE NENHUMA MONTAGEM DA TAMPA
SUPERIOR PARA TER ACESSO AOS COMPARTIMENTOS
ELETRICOS QUANDO O LED LOCALIZADO NO SELETOR

Keeping the World Flowing




7.0 Guia de instalacao e configuracao

7.1 Comissionamento

A série de atuadores CVA da Rotork proporciona um
comissionamento ndo intrusivo, simples, seguro e rapido
utilizando Bluetooth® PDA. A configuracao limite do atuador
é alcancada utilizando a caracteristica de configuracao
automatica.

Ferramentas e Equipamentos Necessarios

Bluetooh Computador manual portatil autorizada (PDA) ou
Smartphone (resolucao de tela 240 x 320 minimo) com o
sistema operativo Windows™ Mobile.

Nota: A operacao local sé sera possivel com um PDA
ou Smartphone. Alternadamente, se ha um cartao
opcional HART podera utilizar com comunicador HART.

Software

Deve-se instalar o software Enlight CVA da Rotork no
PDA ou Smartphone antes de realizar os procedimentos
de comissionamento.

O software é gratis e o download pode ser feito pelo
site da Rotork, www.rotork.com.

/N ATENCAO

E fundamental que o procedimento de configuracio
seja realizado quando a valvula nao esteja em
condi¢oes funcionamento de processo, dado que havera
movimento completo.

No caso que os atuadores possuam um pack de
capacitores de falha segura, a unidade pode operar a
valvula ao retirar a fonte de energia.

Para evitar isso, serad necessario reconfigurar a acao de
falha segura, ver pagina 41. Alternativamente ‘STOP’
podera ser selecionado para prevenir algum movimento
nao desejado.

/\ IMPORTANTE

E fundamental que o atuador esteja corretamente
montado a valvula!

Para mais detalhes Rotork PUB042-001.

A instalacao e configuracédo incluird os seguintes
procedimentos:

1. Prepare a bucha de acoplamento

2. Garantir que a valvula esteja fechada e segura
(Fora da Linha).

Monte e alinhe o atuador a valvula
Ajuste os limites de paradas.

Utilize o PDA para fixar os limites do curso.

A

Utilize o PDA para configurar os parametros
do controle e indicacao.

12 rotori Instrucoes de Instalacao e Manutencao
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7.0 Guia de instalacao e configuracao

7.2 Guia de instalacao e
configuracao

Estabelecer
Comnucacao com
o atuador

\ 4
)

Selecionar o
atuador da lista

R —

Login
Selecionar ‘User’
Senha ‘sulis’

—

y

—
A
)

Configuracao
de percurso

~——

Trabalhar offline

\
)

Alinhar
Acoplamento

\i
)

Assistente de
Configuracao

A\

Configuracao

do atuador néo Rapid manual
equipado aplca
Alinhar . _ Configurar
Acoplamento Configuracao Manualmente
e ajuste do Automatica os limites do
atuador percurso
_I_z — _l_)
\ 4
4 N\ ( ) N\ 3\ 4 4 3\
Acoes da valvula | | Configuracoes de Posicao de Falha Avancado 1 Avancado 2 Caracterizacao
Estabelecer a forca Entrada/Saida Definir perda de Retroceder e Definir Bumpless Modificar resposta
de saida e Opgoes Definir demanda Energia e Posicdo Indicagoes de Funcoes de do actuador contra
de fim do percurso e Feedback dos de falha de sinal funcoes de Relés Tranferéncia perfil da demanda.
Parametros
. /U /U /U J . J J
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7.3 Montando o Atuador

Preparando a Bucha de Acoplamento

Remova os quatro parafusos de seguranca da bucha ndo
usinada. Usine a bucha para adequar ao eixo da valvula.
Tenha certeza que a bucha usinada permita a correta
orientacdo do atuador ao flange da valvula e a direcdo de
fechamento da vélvula.

Ajuste da Bucha de Acoplamento

Nota: A bucha de acoplamento deve ser ajustada em quatro
possiveis posicoes dentro do angulo de 90°.

Verifique a bucha para adequar a orientacdo com o eixo da
valvula antes da montagem.

Com a bucha removida é possivel verificar a posi¢cao do eixo
de saida do atuador.

A Fig 7.4 mostra a posicdo do eixo de saida do atuador
alinhada (circulada) na posicao ‘sentido horario fechada'.

Ajuste a bucha no centro da coluna montada certificando que
a orientacdo da haste, a posicdo do atuador e a direcdo da
operacao estao corretas para operacao da valvula. Certifique-
se que a bucha foi fornecida com os parafusos.

" rotork

Controls

Fig 7.1
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7.0 Guia de instalacao e configuracao

Montando o atuador a valvula

Antes de montar o atuador a vélvula certifique-se que o
atuador e a vélvula estejam da mesma posicao. A posicao do
atuador pode ser confirmada por ambos usando a operacao
manual quando acoplados ou energizado com a fonte de
alimentacao e uso do PDA.

O flange deve ser conforme ISO 5211 ou padrao EUA
MSS SP-101 dependendo do atuador fornecido devera ser
providenciado para montar no topo da valvula.

O Atuador para montagem e fixacoes de flange devem estar
em conformidade com material de Especificacdo ISO Classe
8.8.Delta GZ sao recomendadas fixacdes em aco inoxidavel
grau Ad.

A posicdo do atuador com a montagem do flange da vaélvula.

Pode ser necessario ajustar a posicao do atuador para
habilitar o alinhamento dos parafusos de fixacao.

Aperte as fixacoes da base de acordo com a Tabela 2.

NOTA: Caso operacao elétrica seja requerida para
ajustar os parafusos de parada sera necessario
conectar os cabos de alimentacao elétrica,
estabelecer uma comunicacéo Bluetooth® usando o
PDA ou um Smartphone e entao prosseguir com o
procedimento de ajuste do acoplamento.

Va a pagina 23 para o procedimento de ajuste.

Fig 7.7

Dimensao da Linha Torque Nm Torque Ibf.ft
5/16 UNC 12.8 9.4
M8 12.6 9.3
Tabela 2
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7.4 Conexoes do Cabo

Mova o seletor de modo no topo do atuador solicitado para a
posicao ‘STOP'. Isso ira inibir a operacdo elétrica.

/N Aviso

Garanta que todos os fornecimentos de energia estejam
isolados antes de remover as tampas do atuador.

Verifique se a tensdo de alimentacao esta de acordo com que
estampado na placa de identificacdo do atuador. Um fusivel
ou disjuntor deve ser incluido na instalacao de conexdes do
atuador. O interruptor ou disjuntor deve ser instalado o mais
proximo possivel do atuador e deve ser marcado para indicar
que ele é um dispositivo de desligamento para aquele atuador Fig 7.9
especifico. O atuador deve ser protegido com um dispositivo
de prote¢ao ao longo da corrente nominal de acordo

com a publicacdo PUB042-001, que detalha os dados de
desempenho do motor elétrico para atuadores da série CVA.

7.41 Conexoes TERRA

Determina-se um ponto interno para aterramento para
aplicacbes a prova d'adgua. Além disso, determina-se um
parafuso de aterramento externo obrigatério de 6mm para
todas as aplicacdes a prova de explosao.

7.4.2 Removendo a tampa de terminal

Usando uma chave Allen de 8 milimetros soltar as
fixacbes de seguranca que prendem a tampa do Fig 7.10
compartimento do terminal. Ndo tente alavancar a tampa
com uma chave de fenda, pois isso ira danificar o anel de
vedacao e pode danificar o intersticio de uma unidade
certificada. Retire a tampa de terminais isolados de
energia e conecte a fiacdo temporéria ou local de acordo
com o esquema de ligagdes fornecido.

Nota: As tampas vermelhas de protecao dos terminais
de Corrente e Controle devem ser colocadas antes de
fixar novamente a montagem da tampa elétrica.

Quando o atuador possui um compartimento de
terminais intrinsicamente seguro, a unidade possui
uma tampa de terminais vermelhas e azuis. A tampa
dos terminais azuis identifica as conexdes do circuito IS.

Fig 7.11  Bloco Terminal Padrdo

Fig 7.13 Fig 7.12  Bloco Terminal IS
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7.4.3 Entrada de cabos

As entradas de cabos sao rosqueadas 34" NPT ou M25.
Remova todos os bujoes de transito de plastico. As entradas
de cabos devem ser adequadas para o tipo e tamanho do
cabo. Certifique-se de que os adaptadores roscados, juntas
de cabos ou conduites estejam bem apertados e totalmente
a prova d'agua. Sele as entradas de cabos nao utilizadas com
bujdes roscados de aco ou latao.

Se o atuador for instalado em uma é&rea classificada, utilize
um prensa-cabos devidamente certificado com um adaptador
de rosca certificado, quando necessario.

Entradas nao utilizadas devem ser fechadas com uma ficha de
paragem certificada adequadamente.

A Instalacao Elétrica deve estar em conformidade com
os regulamentos legais locais.

7.4.4 Conectando aos terminais

Nas unidades do involucro EExde, conexdes para os terminais
de energia e as deve ser feito usando o tipo AMP 160292
separadores para terminais de energia e de terra e AMP tipo
34148 separadores para os terminais de controle.

Consulte o diagrama elétrico para identificar as funcoes dos
terminais. Verifique se a tensao de alimentacéo é a mesma
indicada na placa de identificacdo do atuador.

Remova a tampa do terminal de energia e controle telas
terminais de energia e de controle. Comece conectando os cabos
de alimentacao seguidos pelos cabos de controle (se necessario).

Instale novamente as telas terminais de energia e de controle.
Quando todas as conexdes estiverem prontas, reinstale as
tampas protetoras dos terminais.

Nota: A energia e as tampas de protecao dos terminais
de controle devem ser instaladas antes da reinstalacao
do conjunto da tampa elétrica.

Quando o atuador é fornecido com um compartimento
de terminais intrinsecamente seguro, as tampas do
terminal vermelho e azul devem ser montadas para
manter a certificacdo

7.4.5 Substituindo Tampa de Terminal

Garanta que a vedacao o-ring da tampa e torneira estdo
em boas condicdes e ligeiramente lubrificadas antes da
montagem da tampa.
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7.5 Comissionamento

Mova o botao seletor do atuador para a posicao
‘STOP’

7.5.1 Conectar a Energia Elétrica

Apds a conclusdo da montagem correcta e procedimentos de
ligacado eléctrica, a fonte de alimentacéo eléctrica pode agora
ser aplicada ao actuador.

NOTA: Se a unidade esta equipada com capacitores a
prova de falhas o Verde ou LED vermelho (dependendo
do modo selecionado) no seletor ira piscar até que os
capacitores estejam completamente carregados.

Nao sera possivel o movimento enquanto o LED
estiver piscando.

7.5.2 Estabelecer Comunicacdes Bluetooth®
Agora sera necessario estabelecer uma comunicacao, a fim
de completar o procedimento de ajuste.

Verifique se o Bluetooth esteja ativado no PDA, em seguida,
clique no icone Enlight para iniciar o programa.

O alcance maximo da comunicacao Bluetooth sera de
10 metros.

A primeira tela da a opcdo de se conectar a um atuador ou
abrir um arquivo salvo.

TRABALHAR OFFLINE

Se existe um arquivo de configuracdo armazenados no PDA ,
este podera ser aberto para avaliar arquivos.

RECONECTAR UM ATUADOR

Se uma ligagdo entre o PDA e o atuador foi previamente
estabelecida uma lista aparecerad e uma busca por novos
dispositivos ndo ird ocorrer.

DESCOBRIR UM NOVO ATUADOR
O PDA ird procurar num raio de 10 metros por atuadores CVA.

SAIR
Saia do menu.

™% rotork
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nterne Messenger
Shortcuts Sharing
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i
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Remote Screen Search
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SUN Java Tasks Yoice
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File Setup Control Diagnostic Help
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7.6 Reconecte ou encontre um atuador

7.6.1 Buscando por atuador

O PDA ira procurar quaisquer atuadores CVA dentro do
alcance Bluetooth®.

Se houver mais do que um dispositivo, uma lista serd gerada.

Selecione, em seguida, escolha o atuador solicitado da lista
de unidades

O atuador irad geralmente informar a sua identidade por seu
numero de série (mostrado na placa de identificacdo).

O que pode ser modificado para adicionar um MOV ou
etiqueta de referéncia. (Veja mais detalhes no menu do PDA)

Se existem inUmeros dispositivos Bluetooth ao alcance, o
processo de busca levard mais tempo para ser concluido e,
em alguns casos, tera que ser repetido.

7.6.2 Procedimento para login

Antes de fazer o link, é necessario iniciar a sessao.

Existem trés niveis de inicio de sessdo com protecao por
senha, para limitar o acesso de nivel superior.

7.6.3 View

Permite a revisdo de apenas parametros do atuador.
Nenhuma alteracdo pode ser feita.

Senha: view

7.6.4 Usuario

Permite o acesso a verificar e mudar as configuracbes do
atuador. Inclui a possibilidade de estabelecer limites de
percurso e assumir o controle local do atuador.

Senha Padrao: sulis

Essa senha pode ser alterada utilizando o menu
"Setup” para fornecer seguranca local adicional.

NAO PERCA as informacdes de senha.

Engenheiro Rotork
Uso somente da Rotork.

7.7 Login

Selecione ‘User’ no nivel de usuario no menu . Nota, usuario
¢ o0 padrdo e aparecera no display.

Usando o teclado na parte inferior da tela, digite a senha e
clique em ‘OK’ para iniciar o procedimento. Se a comunicagao
for bem sucedida, vocé serd avisado para esperar enquanto
os dados de configuracdo sdo recuperados do atuador.

7y | Pocket Enlight Eg P Yx 4z X

C\}\ Select CYA

7! 01 Ratork Control Valve Actuator
2516570315 zales support

SEARCH AGAIM !
e

| CANCEL |

File Setup Control Diagnostic Help
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Transfetting data, please wait......

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.23
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Se a senha for digitada incorretamente uma mensagem de
erro sera exibida.A senha atuador ndo podera ser resetada.
Entdo, um cédigo de erro serd gerado, anote o cddigo, em
seguida, entre em contato com o seu representante Rotork
local, informando o cédigo de erro completo.

Incorrect password
. - - entered, please

A senha atual do atuador podera entao ser verificada try again.

e confirmada.
Error Code:
1733461345561540

7.8 Menu de configuracao de curso

Ha trés opcdes deste menu.

Alinhar Acoplamento - - -
File Setup Control Diagnostic Help

Se o do atuador nao estad completamente adaptado a valvula
este processo deve ser realizado para permitir a montagem Fig 7.25
e o alinhamento correto do acoplamento do atuador a haste

da valvula.

. . o & |Pocket Enlight  Ha oF 7, #(% (X
Assistente de Configuragao Rapida it =1 i TN

Utilize este menu para definir automaticamente os limites do | ALIGN COUPLING [
atuador de percurso.

| QuIck SETuP wizern
Ir para pagina 25 | MANLIAL SETUP [ |
Configuracdo manual Units Imperial -
Utilize este menu para definir manualmente os limites do \alve Stroke =500 °
atuador de percurso. -

Pasition 34.90 °

Ir para pagina 31.

E possivel nessa tela escolher unidades imperiais ou métricas. C‘\‘A Stroke Setup
O numero de série do atuador, curso da valvula e a posicao File Setup Control Diagnostic Help
atual também serdo exibidos.
Fig 7.26

A\ Aviso
A configuracao padrao de um novo do atuador sera na
forca minima e estender para fechar. Se o atuador ‘% |PocketEnlight g o Ty % X
tiver sido previamente comissionado, é essencial que suas
configuracdes basicas sejam verificadas antes da montagem mGN COUPLING
do acoplamento e operacdo do atuador eletricamente. | 1
Verifique as configuragdes no menu de configuragdo manual
e ajuste se necessario. I MANUAL SETLR 1
A AVISO Units Imperial -
Quando o modo RUN for selecionado o atuador respondera a Valve Stroke .
quaisquer comandos do controle remoto ativos. o

Position 3
Selecione ‘STOP’ no atuador Selector Knob para evitar

qualquer movimento indesejado.
C\\/\ Stroke Setup
7.9 Encaixando o Atuador na Valvula File Setup Control Diagnostic Help

Selecione a opcdo 'ALIGN COUPLING".
Selecione unidades métricas ou imperiais,
conforme necessario.

Fig 7.27
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vy | Pocket Enlight E‘g Pt Yx €< X
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[Ratark Contral Vale Actuatar |

Shaft Action

|CIDck To Close v|
Close Stop Open Stop
|Tquue - | |Limit A |

3. Proceed To Algn Counling?
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Fig 7.28
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RIRO Inputs
RIRO Outputs

Change P d -
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Fig 7.29

s | Pocket Enlight

Power Failure Mode

Power Failure Go To Pos. (%) E

Power Failure Delay (secs)

Power Action Fail Speed (% Rated)

Enable j

1. Ajustar os limites de torque

A quantidade méaxima de torque disponiveis para abertura e
fechamento do curso pode ser ajustado arrastando o cursor
da esquerda para a direita.

2. Defina os parametros basicos do atuador

MOV Tag

O atuador pode receber um ntmero TAG para facilitar a
identificacdo no campo.

Acéao do eixo

Definir direcdo da abertura ou fechamento para ampliar o eixo
de saida.

Close/Open Stop

Torque - Determinar o torque para a haste da valvula no
final do limite do percurso, onde é necessaria valvula de
fechamento vedada.

Limite - Parar o atuador no limite definido, onde a valvula
nao requer boa vedacao.

Selecione a opcao START para salvar as alterac¢oes.

Selecione os pardmetros basicos e configuracdes de limite de
empuxo conforme necessario.

3. Continuar Alinhando o Acoplamento

Para comecar o alinhamento manual do acoplamento e ajuste
dos parafusos de parada, clique na caixa de inicio.

/N Aviso

Quando o modo RUN é selecionado o atuador
respondera a quaisquer comandos do controle
remoto ativo.

Se nenhuma solicitacdo analdgica for aplicada o atuador ira
realizar a sua perda de sinal de controle para a funcao de
posicdo de falha. Se necessario ir ao menu Posicdo de Falha e
selecione a opcao STAYPUT e envie as configuracoes de volta
para o atuador.

T |Start - |

Please confirm that the @_
settings on this screen are
correct before proceeding.

Do you want to continue?

Loss OF Signal Position |Stayput -

Loss Of Signal Go To Position (%) E'

Loss Of Signal Delay (secs)

| SEND SETTINGS i

2537373606 Fail Modes
(n\[3737360C

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.30
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Closd
|Torque
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]
=
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3. Proceed To Aligh Coupling?
|  sterT | | cemceL |

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.31
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710 Alinhamento do acoplamento - Ajuste

Agora é possivel operar o atuador utilizando o programa
Enlight.

Movendo o cursor de posicao ird estender ou retrair o eixo
de saida para permitir que seja ligado a haste da valvula.

O controle bruto ird permitir o deslocamento completo do

atuador. O Controle fino é usado para pequenos ajustes no
fuso do atuador.

Incrementando o cursor de posicao com as setas ira
variar posicao de 1% para bruto e de 0,1% para o
controle fino.

Quando o controle de posicdo é operado pela primeira vez
aparecera um aviso indicando que o atuador serd colocado
off-line e nao respondera aos comandos do controle remoto.

/\ cuibADO

O atuador se deslocara para a posicao indicada no cursor
de controle de posicdo

Selecione OK

Cligue no botao ‘OK’ e o atuador ficara offline e ird passar
para a posicao, conforme indicado no cursor de posicao.

O atuador esta agora disponivel para controle remoto.

Conectar o eixo de saida a haste da valvula.

Ajuste dos parafusos de parada do atuador. Referencie-se ao
procedimento de ajuste. Use o cursor de posicao ‘Fine and
Coarse’ para posicionar o atuador durante o procedimento.

2% rotorne

Controls

v | Pocket Enlight Eg P Yx 4z X

Position Walve Position
Setpoint Stroke Feedback

(05 - |Fem -

‘ Measured Torgys a |

sition Control (Coarse) \
T | |
Close Open

NI =1 | |
Wl Fire) /

C\‘A 7537372001 | align Coupling
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Ajuste dos parafusos de parada

E recomendavel que os parafusos de parada sejam realizados
pelo fabricante da vélvula / fornecedor antes da instalacdo da
valvula na linha.

Uma vez instalado pelo fabricante da vélvula / fornecedor
devera ser verificado antes o reajuste dos parafusos. Apos a
configuracdo ou ajuste dos parafusos os limites do atuador
deverdo ser redefinidos.

Os parafusos do CVQ estéo localizados abaixo do conjunto
do corpo principal. O ajuste permite +/- 5% de variacao
do curso para cada limite final de posicdo. Apertando os
parafusos ird reduzir a faixa do movimento, e afrouxando
aumentara esta faixa.

Para valvulas com fechamento no sentido horario o parafuso
da direita é o de fechamento como mostrado na Fig 7.33. O
da esquerda é o de abertura.

Os parafusos sdo ajustados em fabrica para um curso
nominal de 90 graus.

Ajuste para valvulas do tipo ndo assentadas
Para ajuste da posicdo de fechamento e abertura.

Solte a porca do parafuso. Mova o atuador e a vélvula
para a posicao de parada requerido (pode ser necessario
desparafusar para permitir um curso maior). Aparafuse até
sentir a parada. Aperte a porca.

Ajuste para valvulas do tipo assentadas

Solte a porca do parafuso. Mova o atuador e a vélvula
para a posicao de parada requerido (pode ser necessario
desparafusar para permitir um curso maior).

Aparafuse até sentir a parada e depois volte 1 a 3 cursos.

Aperte a porca.

Ajustando o limite de curso do atuador

E possivel ajustar os limites manualmente se o curso total ndo
for requerido ou automaticamente usando o menu rapido se
o curso total for requerido entre as posicdes dos parafusos.

Va a pagina 25 para o menu rapido ou pagina 31
para as op¢oes de configuracao.

Fig 7.33

Fig 7.34

Fig 7.35

Fig 7.36
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Indicacoes de Aberto e Fechado

Os atuadores CVQ fornecidos a partir de Julho de 2013
possuem duas indicacoes de posicao em lados opostos na
parte da base do atuador e um kit de adesivos de indicacdo
para aberto e fechado.

E recomendével que estes adesivos sejam colocados na bucha
apds a montagem na valvula e configurado os parafusos de
parada do atuador.

/N ATENCAO

Coloque a botoeira na posicdao parado para prevenir
operacao elétrica pelo eixo de saida e da bucha durante
este processo.

Mova o atuador para a posicao totalmente fechado.
Assegure que a bucha esta limpa e seca.

Selecione o adesivo apropriado verde ou vermelho, remova-o e
aplique no corte da base em cada lado.

Mova o atuador para a posicao totalmente aberta.
Assegure que a bucha esta limpa e seca.

Selecione o adesivo apropriado verde ou vermelho, remova-o e
aplique no corte da base em cada lado.

Fig 7.39
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711 Assistente de Configuracao Rapida

Se a valvula esta para ser comissionada sob o seu curso
completo, o assistente de configuracdo rapida é uma forma
rapida e eficiente para definir o fim dos limites do percurso.

O Assistente de Configuracao Rapida permitird o atuador
encontrar o fim do curso através da medicao do torque
de saida.

Se a valvula nao for capaz de operar através do maximo curso
é possivel definir um limite fixo.

Selecione Assistente de Configuragcao Rapida

Definir limites de torque

Os valores de empuxo padrédo para a configuracdo
Automética estdo definidos automaticamente para 40%
do torque nominal em ambas as direcdes. Ajustar se sera
necessario mais torque para mover a valvula.

Defina os parametros basicos de atuadores

A tag MOV pode ser editado. Use o teclado para editar
esta TAG.

Acao Shaft

Selecione estender ou retrair o eixo de saida para se adequar
a operacao da valvula.

Fechar / Abrir Parar

Defina o fim da funcao de parada de percurso para torque ou
limite para adequar as caracteristicas da valvula.

Torque

O atuador pode ser ajustado para aplicar seu ‘Torque’ de
saida selecionado para a vélvula no fim do curso, onde um
fechamento hermético sera necessario.

Limite

Alternativamente, pode ser definido para a funcdo “Limit”
desengatar a unidade do motor e parar a valvula numa
posicdo predeterminada, em que a valvula necessite a forca
de vedacao a ser aplicada a base da vélvula ou no fim de
curso mecanicos da valvula.

Cligue na caixa “Start” para salvar as alteracoes no atuador e
iniciar a rotina de instalacdo Automatica.

vy | Pocket Enlight E‘g Pt Yx o< X

QUICK SETUP WIZARD

Lnits Imnpetial -

walve Stroke 76,09 °
Position 24,90 °

C\‘A 7537372001 | Stroke Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.41

v | Pocket Enlight B o = (X

1. Set torgue limits
Open Torgue lh.in
|

Close Torgue lb.in

T | | ,Wl
2. Set basic actuator parameters

MO Tag

[Rotark Control Walve Actuator |
Shaft Action

|Clock To Cose v|
Close Stop Open Stop
|Tquue v| |Limit v|

3. Proceed To Cuick Setup?
|  sterT | | cemceL |

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.42
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Mova o selector para a posicdo “RUN”

/N cuibApo

Iniciar uma configuracdo automatica movera a valvula
através do seu curso completo.

/N Aviso

Certifique-se que o torque, acao do eixo e paradas
finais, estejam configuradas corretamente ou podera
ocorrer danos na valvula.

AUTO LIMIT ird iniciar o procedimento de ajuste automatico.

FIXED LIMIT permitird que o atuador de encontre o limite
fechado medindo o torque, mas permitird a definicdo do
limite aberto considerando uma distancia avaliada.

A distancia pode ser editada na caixa de texto.

NOTA: Se o limite fixo for aplicado. Certifique-se que esse
limite seja selecionado para a parada aberta.
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Auto Limit:
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Set the open position limit manually,
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A configuracdo rapida é totalmente automatica e nao requer

nenhuma entrada do usuario

Iniciar a Configuracao Rapida?

Clique na caixa “START"” para iniciar o procedimento de
configuracao rapida. Clique na caixa OK para continuar. Todos os
outros menus serdo desativados até que o processo seja concluido.

"  Start

=1 Warning:

[}
(]
=
ol [S=
ElE

T During Quick Setup the

== actuator wil apply the load

=—=3 =&t on this screen to the

MOY Close & open (if selected)
sale| walve limits,

Flease confirm that the
settings on this screen are

Closd correct before proceeding,

LU

Lirni
I: Do yol want to continue?

2. Py

File Setup Control Diagnostic Help

|

Fig 7.45

Encontrando o Fechamento Limite

O atuador movera o seu eixo de saida para o méximo limite

de percurso no fechamento (CLOSED).

\

*s | Pocket Enlight Eg o Ty s (X

Pasition %o Load %
100 100

Fi=] ‘ 72

50 50

23 23

Cancel Auta Sehy
1] | cancel auto Setup | 1]

Auto Setup In Progress - Please wait
Moving to the Close position

Progress
|

e'; Pocket Enlight

Pasition %a Load %
100 100

73 ’ Fi=]

50 50

23 23

Cancel Auta Saty
0 | cancel auto setup | 1]

Auto Setup In Prograss - Please Wait

By o T € (X

Creeping away from Close position

Progress
|

File Setup Control Diagnostic Help
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Fig 7.46

Fig 7.47

O Atuador, ira entao, mover o seu eixo de saida do Limite
de fechamento do percurso e repetir o procedimento para
eliminar quaisquer efeitos de inércia e reajustar o fim de
percurso limite, se necessario.

Keeping the World Flowing
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Encontrando o Limite de Abertura O limite de abertura ja esta definido e a Configuracao

O atuador movera o seu eixo de saida para o limite maximo Automatica concluida.

de abertura de percurso. O Atuador , ird entdo, mover o seu
eixo de saida desde o limite de abertura de percurso e repetir
o procedimento para eliminar quaisquer efeitos de inércia e
reajustar o fim do percurso limite, conforme necessario.

% | Pocket Enlight 4... Y L Ed %y | Pocket Enlight ._, e Y L 3 %y | Pocket Enlight 4... Y oz
Position %% Load % Position Ya Load Yo Position %% Load %
100 100 100 100 100

73 73 72 ’ 72 73

S0 S0 S0 S0 S0

23 23 29 23 23 23

\ A
\ A

Cancel Auko Setup

0 Cancel Auto Setup I 0 0

Auto Setup In Progress - Please Wait

0 o Cancel Auta Setup I 0

Auto Setup In Progress - Please Wait Auto Setup In Progress - Please Wait

Moving back to the Open position Auto-setup completed successfully,
please wait,...

Moving to the Open position

Progress
]

File Setup Control Diagnostic Help
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|

File Setup Control Diagnostic Help

Progress
I
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Referéncia de Curso

Ao completar a acdo de configuracdo rapida ird aparecer uma Selecione ‘OK’ para gravar um novo torque.

nova tela para gravar um noOvo empuxo e Cursos. L .
Esta funcao ird limpar o datalogger do torque. O atuador ird

Escolha ‘Cancel’ para finalizar a configuracdo rapida, sem realizar uma operacao de abertura e fechamento. Um novo
gravar de um novo perfil de torque. perfil de torque sera gerado para as direcdes de Abertura e
Fechamento e pode ser acessado em futuros downloads.

7a | Pocket Enlight 4154 (X

Posifj
100 Reference Stroke Progress Reference Stroke Progress
Do you want to record a
751 new reference stroke? . Clear datalogger . Clear datalogger
_d Mave fully closed _d Mave fully closed
50 Lf \t.rolu press ?th,' thila , . Move fully open - Move fully apen
atalogger will be cleare
251 and the actuator will run full I Record Reference Stroke I Record Reference Stroke
stroke in both directions.
0 Actuator Position Actuator Position
A - B + . [
|_- l CANCEL [ | l CANCEL [ |
Progress
Reference Reference
ATz "eferen: G ] e
File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.51 Fig 7.52 Fig 7.53
Configuracdao Automatica do Atuador esta completa 5& | Pocket Enlight A Az 157 X
Configuragao automatica esta concluida e ambos fins de | ALIGN COUPLING |

curso de fechamento foram definidos e ajustados. | QUICK SETUP WIZARD 1

MANUAL SETUP [

A tela PDA ird retornar para o menu de configuracdo de curso. |

Se nao h& configuracées adicionais, mova o seletor de modo Units
para o ‘STOP’ ou posicoes “RUN”, dependendo da operacao
. CVL1000/1500
desejada.
Valve Stroke 91.24 @
Sair do menu. Position 9174 o
Para mais configuracdes continue na pagina 41. GA Stroke Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.54
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712 Fluxograma de Configuracao
Manual
Fluxograma de | Nao
Configuracao Trabalhar fora
Manual da linha
—
Sim v
)
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atuador da lista
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—
A ="
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\/ \/ \/
S S s 2
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Acoplamento ég:‘lfsite::ae gg Configuracao
do atuador nao Rag 'dag manual
equipado pi
Alinhar Configurar
Acoplamento Configuracao Manualmente
e Automatica os limites do
ajuste do atuador percurso
_I_z - _I_z
\4
4 N\ N\ N\ \ 4 4 \
Acoes da valvula | | Configuracoes de | | Posicoes de Falha Avancado 1 Avancado 2 Caracterizacao
Estabelecer a forca Entrada/Saida Definir perda de Retroceder e Definir Bumpless Modificar resposta
de saida e Opcoes Definir demanda Energia e Posicao Indicacbes de Funcoes de do actuador contra
de fim do percurso e Feedback dos de falha de sinal funcdes de Relés Tranferéncia perfil da demanda.
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L J L J L /L J . . J
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713 Configuracao manual

/N ATENCAO
Para impedir o funcionamento elétrico indesejado mova
o selector para a posicao ‘STOP".

Se a configuracao manual for necesséaria ou se os limites
estao a ser definido para uma operacao de curso reduzido o
‘Manual Setup’ pode ser utilizado.

A partir da pagina do ‘Stroke Setup’ selecione a opcdo
‘Manual Setup’.

/N Aviso

Antes de realizar este procedimento verifique que os
limites de pressao e parametros basicos de atuadores

estao definidos corretamente para evitar danos a valvula.

Definir limites de torque

Os valores de torque padrao para a configuracao manual
sdo definidos automaticamente para um valor baixo, para o
procedimento de comissionamento.

Valor de Abertura 40% de torque
Valor de Fechamento 40% torque.

Aumente o torque, se necessario.

Definir Parametros basico do atuador

A tag MOV podem ser editadas usando o teclado na parte
inferior da tela.

Acao Shaft

Selecione estender ou retrair (Extend / Retract) o eixo de
saida, para se adequar a operacao da valvula.

Fechar / Abrir Parar

Defina o fim da funcao de parada de percurso para torque ou
limite para se adequarem as caracteristicas da valvula.

Torque

O atuador pode ser ajustado para aplicar o seu ‘torque’ de
saida selecionado para a vélvula no fim do curso, onde um
fechamento sera necessario.

Limite

Como alternativa, pode ser definido para a funcao “limite”
para desengatar a unidade do motor e parar a valvula numa
posicao predeterminada em que a valvula ndo requer a forca
de vedacao a ser aplicada a sede de vélvula ou valvula de fim
de curso mecanicos.

Prossiga para a Configuracao Manual

Cligue na caixa “START" para confirmar as alteracoes e iniciar
o procedimento de configuracdo manual.

% | Pocket Enlight Er_,' P

|
|
I manuaLsETLP

\

ALIGH COUPLIMNG -.
L |

v
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Para ativar o funcionamento elétrico mova a Botoeira
Seletora para a posicao RUN.

/N ATENCAO

Observe que o atuador possa responder a todas as
solicitaces atuais de controle remoto durante a perda
de comandos Bluetooth ou ao navegar entre as telas.

Serd possivel mover o o eixo de saida para a desejada Posicao
usando o cursor de posicao.

/N ATENCAO
O atuador sera considerado offline e ird responder ao
controle do cursor de posicao.

Confirme que as configuracdes estejam corretas antes
de tentar acionar o atuador.

Clique em OK para prosseguir.

7 | Start R A 7s | Pocket Enlight
1. Set torgue limits Limnit Setpoints (Relative o CYA Full Straoke) Limnit Setpoints (Relative o Cd Full Strake)
: Clase ® Open [9556] © Closg = o — i
Close % Open o Closg 5| %
Please confirm that the &0 0% S50% 100% 0% Warning: 100%

settings on this screen are [} [} Manually moving the
correct before proceeding, I | 2ctuator wiill take it l
= Tahe = = offine. Do you want =
inue? Setpaint ° ° Setpoi 7 °
) Do you want to continue? p Shoke poi o proceed: E

|T|:|rque - | |Limit

setpoint [S89] % Torcue [3768] % et ol
Position Feedback % @ %

Positiom oo

Fusitiun Control

| | | 1T+ 1]

J U

Clasa Open Cpen
3. Proceed To Mael Sobm? | sercose | |ISETIGRENE b apee
| steRT | | cemnceL | (B0 ] Manual Setup (N[BT ] Manual Setup
File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.57 Fig 7.58 Fig 7.59
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Quando o eixo de saida estiver na posicdo desejada, o limite de
curso pode ser definido usando as opcdes SET OPEN /SET CLOSE.

Configurando Limite de Fechamento

Use o cursor de posicao para mover o eixo de saida do atuador
para a posicao fechada desejada.

Clique na caixa ‘Set Close’ para calibrar o limite de cursos
de fechamento. As opcoes ‘Set Close’ e nimero Serial’ sao
acinzentadas durante o processo de calibragcdo e indicam a
aceitacao das novas configuragcdes quando desmarcada.

A nova posicédo limite de fechamento é agora mostrado no
indicador de escala principal.
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Configurando Limite de Abertura

1'; Pocket Enlight "::.' Y oz (X
Use o cursor de controle para mover o o eixo de saida do

. . Limit: Setpoints (Relative to CWa Full Stroke)
atuador para a posicao aberta desejada. Close [1031] ° Open [E2.43] °

Close |10.42| % Open (8414 %
0% . 20% 100%

| ———

REERE N
Stroke

Setpoint % Torque %

Pasition Feedback [84.14 | %
Paosition Control A
=T [ & =T T+
Cloze s S—

seTclose | [NSETICRENEN
C\}\ ES37372001]| Manual Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.62

Pocket Enlight v Ty S
Clique na caixa ‘SET OPEN’ para calibrar o limite de abertura

do curso. As opcdes ‘Set Close’ e nimero Serial’ sdo Limit: Setpoinks (Relative to CYA Full Stroke)
acinzentadas durante o processo de calibracdo e indicam a Close [18.21] ° Open |82.42

. - . - o, o,
aceitacio das novas configuracdes quando desmarcada. Close |10.42] % Qpen |B4.14] %

0% S0% 100%

O novo limite de abertura serd mostrado no indicador de
escala principal.

Os novos limites de curso serdo apresentados nas escalas
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- a Position Feedback [84.14 | %
em relacdo aos atuadores do curso mecanico e completa. Position Cortral (25
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714 Fluxograma da Definicao

das Opc¢oes de Configuracao

Estabelecer
Comnucacao
com o atuador

Nao

Trabalhar fora

da linha

|
|

Selecionar o
atuador da lista

I

Login
Selecionar ‘User’

H

Configuracao
de percurso

Arquivo Configuracao Controle

Diagnéstico

Salve e Carregue
Configuracoes Controle Manual
dos Atuadores e e Teste
Arquivos
-— -—
y
Acoes da | |Configuracdes| | Posicoes de | | Avancado 1 | | Avancado 2 | |Caracterizacao| Entradas Saidas RIRO Modificar
vélvula de Entrada / Falha Retroceder e Definir Modificar RIRO Ajustar Saidas Senha
Estabelecer a Saida Definir perda | | Indicacdes de Bumpless resposta do Configuracoes Hardware
forca de saida Definir de Energia e funcoes de Funcoes de actuador de Entradas
e Opcoes demanda e Posicdo de Relés Tranferéncia | | contra perfil da Hardware
de fim do Feedback dos | | falha de sinal demanda.
percurso || Parametros ) ] ) ) ) J
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715 Arquivo

Os menus da barra de ferramentas inferior permitem o
armazenamento e a atualizacdo dos valores de configuracao.

Carregue Configura¢des do CVA

Esta opcdo ird baixar a configuracdo do atual atuador
conectado ao PDA para permitir a verificacdo das
configuracoes.

A tela ‘Transferring data’ (transferindo dados) estara ativa
durante o download.

Salvar Configuracoes para o CVA
Carregar a configuracao atual armazenado a partir do PDA
para o atuador.

A tela ‘Transferring data’ estara ativa durante o upload.

Configuracao de carga a partir do Arquivo

VISAO

Use esta tela para carregar um arquivo de configuracdo para
revisdo. No PDA. Isto ird desligar o atuador atual.

Atualizacao
Use esta opcao para executar a atualizacdo.

O arquivo da atualizacao é fornecido diretamente da Rotork
onde uma configuracao especializada é requerida.

Retornar o processo

Retornar o atuador para a condicdo de controle
pelo processo.

Conectar o atuador
Conectar a outro atuador.

Atualizacao

Use esta tela para atualizar o atuador atual com um arquivo
previamente salvo.

Opc¢oes de configuragao
Use esta opcao para salvar a configuracdo do atuador para a
memoria do PDA ou do atuador.

Carregue a configuracdo em curso armazenada a partir do
PDA ao atuador.
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Fig 7.65

%y | Pocket Enlight g A R

Tranzferring data, please wait. ...

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.66

*s | Pocket Enlight Pri Ez - Ty S
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with loaded sattings?
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Salvar configuracdo em um arquivo

Salve a configuracao atual do atuador em um local de arquivo
no PDA.

‘Save config to File" ird abrir uma nova tela para salvar o
arquivo em PDA. O arquivo serd identificado pelo nimero de
série do actuador. Podendo ser editado. O local do arquivo
também pode ser selecionado a partir desta tela.

Salvar ird iniciar o processo.

7a | Pocket Enlight +y 42 1:55 | X %y | Pocket Enligh! b B o T 2
[ ALIGN COUPLING |
Mame: |
| Quick seTupwizarp
| MANUAL SETUP | Folder:  [More -]
Type! |}-{ML File{™® strnl) Yl
Load Config From CVA p- Location:  [Main memory -]
Save Config to CVA
Load Config From File | Save | | Cancel |
“""'F"' : 231]2[3]4]5]6]7]8]9]0]-][=[*
acro Update =
1.24 g Tab[afwlelr]t[y[ulifo[p|[]]
Return To Process UAP|3|S|d|f|g|h|i|k|l|;|'|
Connect Actuator e ShiﬂELZ [#]c[¥[b[n[m][.[.[/[+
Exit Ctlaa[ - [\ ] [+[t]<]-
Fig 7.68 Fig 7.69

*s  Pocket Enlight A a o H
QA rotor (W\ rotork

File tran File: write complete.

Filz tramzfer in progress, please wait

File Setup Control Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.70 Fig 7.71
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716 Atualizacao da Macro
Uso restrito da Rotork

Sem funcao de usuério.

Definicoes de configuracao

Mais opgdes do menu estdo disponiveis a partir da barra de

ferramentas inferior da seguinte forma:

717 Configuracao

Configuracao de curso

Align coupling (Alinhar Acoplamento)

Quick Setup Wizard (Assistente de Configuracao Rapida)
Manual Setup (Configuracao Manual).

Acoes das valvulas

Configure opcbes de torque de saida, direcao para
fechamento e tag MOV.

Input/Output Setup

Configure opcoes de demanda Analdgica e de Feedback.

Posicoes de falha (Fail Modes)

Configure a acdo da falha da perda de sinal e de energia.

Advanced 1 (Avancado 1)
Configure opcbes de recuo e relé de estado.

Advanced 2 (Avancado 2)

Configure opcdes de transferéncia ininterrupta.
Caracterizacao

Configure resposta do atuador para exigir caracteristica.
RIRO Inputs

Configure as entradas remotas cabeadas (opcional).
RIRO Output

Configure as saidas remotas cabeadas (opcional).
Alterar a senha

Alterar senha do atuador.

NAO PERCA A SENHA, caso a senha padrao seja
alterada.

7.18 Control (Controle)

Manual Control - Controle manual

Operar o atuador manualmente pelo comando Bluetooth®.

Run Test - Teste de Partida
Executar uma selecao de testes da etapa e de onda.
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719 Acoes de Valvulas

A partir do menu barra de ferramentas inferior selecione
‘Valve Actions’.

%a | Pocket Enlight + 4 1:57 X 7% | Pocket Enlight
Open Toraue b ]
RNt I I(:IEslé.ITDrc?ue lb.in e
L Input/Output Setup |RD . === - |
Fail Modes
L - —. MO Tag
| Advanced i [Rotark Control Walve Actuator |
Advanced 2
Ul characterization :’ P [ Shaft Action
o RIRO Inputs [Clock To Close -
v RIRO Outputs E ° Close Stap Open Stop
ch |Tquue v| |Limit v|
P ange Password E °
L | - | SEMD SETTINGS L |
Engineer 1 _
(N engineer 2 (et (N[220t valve Actions
File sgmp[cgnh-pl Diagnostic Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.75 Fig 7.76

As seguintes configuracoes estao disponiveis:

torque de Abertura/Fechamento

O méaximo empuxo de saida permitido pode variar entre 40%
a 100% do classificado em ambas as direcdes de abertura
e fechamento.

O torque é exibido em Ib.in ou N.m.

MOV Tag
Modifique conforme necessario.

Acao do eixo ‘Shaft Action’
Estender ou retrair para fechar (Estender é o Padrao).

Fechar / Abrir Parar ‘Close Stop/Open Stop’

Defina o fim da funcdo de parada de percursos para torque
ou o limite para se adequar as caracteristicas da vélvula.

Torque

O atuador pode ser ajustado para aplicar a seu 'torque' de
safda selecionado para a vélvula no fim do curso, onde uma
vedacdo é necessaria.

Limite

Alternativamente, pode ser definido para a funcdo "limite"
para desengatar a unidade do motor, em que a valvula ndo
requer a forca de vedacao a ser aplicada.

Configurag¢oes de envio

Envie configuracdes modificadas ao atuador.
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7.20 Input / Output Setup

A partir da barra de ferramentas inferior, selecione
‘Input / Output Setup’.

7 | Pocket Enlight

+ 4 1:57 X

Stroke Setup

L Valve Actions
Input/Output Setup
Fail Modes
Advanced 1
Advanced 2

7y Pocket Enlight Eg P Yx 4z X

0% 100%s
——
Measured Dernand ma & _4

0% 100%

Feedback mA[ 4.00 |

zasured Feedback ma 19,99

\/

Characterization
RIRO Inputs
RIRO Outputs

ZH
Change Password E

Engineer 1
Engineer 2

o[> <0 c1[=

Selup[ Control Diagnostic Help

a1
®

Fig 7.77

Close Demand mA Calibration (Calibracao mA da
Demanda Fechada)

Definir o nivel de demanda mA na posicao totalmente fechada.

Aplicar minimo (0%) do valor nominal do sinal aos terminais
de entrada de demanda do atuador e usar a caixa apropriada
'SET' para calibrar.

O setpoint sera calibrado para a Demanda valor mA medido
exibido na caixa.

Open Demand mA Calibration (Calibracdo mA da
Demanda de abertura)

Definir o nivel de demanda mA na posicao totalmente aberta.

Aplique o sinal méximo e valor setpoint (100%) aos terminais
de entrada de demanda do atuador e utilize o quadro ‘SET’
adequado para calibrar.

O setpoint sera calibrado para o valor de Demanda mA
medido exibido na caixa.

Close Feedback mA Calibration (Calibracdo de mA de
realimentacao fechada)

Fixe o nivel de realimentacao de mA na posicao
completamente fechada, escrevendo o valor diretamente no
quadro de realimentacdo 0%. Selecione SEND para guardar
as alteracdes.

Open Feedback mA Calibration (Calibracdo mA de
realimentacdo de abertura)

Definicao do retorno de mA para a posicao totalmente aberta
devera ser configurado. Ao digitar diretamente 100% na
caixa de retorno. Selecione a configuracdo ENVIAR para
salvar as alteracoes.

rotone

Controls

Demand Deadband %
Demand Damping (secs)
4-20m& Output  [Valve Position -

| SEMD SETTINGS |

Input/Output
(Wn\[zsE7372001 Setup

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.78

Demand Deadband (Banda inativa de demanda)

Quando o atuador realiza uma busca ou responde em forma
desnecessaria um sinal de configuracao flutuante, é possivel
aumentar a banda inativa. E possivel variar a banda inativa de
0% e 10%.

Damping (Amortecimento)

Se o atuador responde de forma desnecesséaria a um sinal de
configuracao flutuante rapido, pode-se utilizar a caracteristica
de amortecimento para amortecer a resposta aplicando um
atraso na resposta a alteracao do sinal.

Ajuste os valores de tempo de atraso de amortecimento
(segundos) para alcancar a operacao estavel do sistema.

Saida 4-20mA

Pode configurar para mostrar a posicao da valvula ou o
torque de saida.

Send Settings (Enviar Valores)
Envia valores modificados ao atuador.
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7.21 Posicao de Falhas

A partir da barra de ferramentas inferior selecione
Fail Modes (Posicao de Falha)

7 | Pocket Enlight

+ 4 1:57 X

Stroke Setup
L Valve Actions
Input/Output Setup |RD

+y 42 1:58 | X/

7 | Pocket Enlight

Power Failure Mode

Power Failure Go To Pos. (%) E

Power Failure Delay (secs)

Power Action Fail Speed (% Rated)

| Enable | co——=rm

\ 4

Fail Modes l
Advanced 1

Advanced 2

Characterization vI
RIRO Inputs

RIRO Outputs

ZH
Change Password E

Engineer 1
Engineer 2

o[ <0 [

Selup[ Control Diagnostic Help

a1
®

Fig 7.79

Posicdo de falha de alimentacao

(Somente para atuadores com Pack de Alimentacéo de
Reserva Falha Segura).

No caso de falha de alimentacéo, o atuador pode ser
configurado para realizar as seguintes acoes:

Mover a um limite de fechamento do percurso
Mover a um limite de abertura do percurso
Manter-se na mesma posicao

Ir para Posicao

Atraso de falha de alimentacao

O atraso antes da acao de falha segura é ajustavel até um
maximo de 10 segundos.

Posicao de perda de sinal.
Operacao de velocidade de falha-segura ajustavel.

NOTA: O LED no seletor de modo, se mantera
iluminado até que os capacitores de falha segura do
Pack de alimentacao de Reserva tenham descarregado
completamente.

Apenas uma acao a prova de falhas pode ser realizada
apos a falha de energia.

Nenhuma outra operacao elétrica sera possivel até que
a energia seja restabelecida.

Loss OF Signal Position |Stayput -

Loss Of Signal Go To Position (%) E

Loss Of Signal Delay (secs)

| SEND SETTINGS i

6‘/\ 7537373604 Fail Modes

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.80

Perda da posi¢ao do Sinal

Na perda do sinal de controle analdgico 4-20 mA a 'Posicado
de Falha’ pode ser configurada para realizar uma das
seguintes acgoes:

Mover para limite fechado do curso
Mover para abrir limite do curso
Atraso da resposta de Posicao de Falha até 10 segundos

Mover para uma posicao predeterminada.
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7.22 Avancado 1

7 | Pocket Enlight

iy 42 1:50 X

%a | Pocket Enlight e 4<2:00 (X

Tight Shut Off Tight Shut Off
Threshold Closa Threshold Open

[ 05 % [ 995 %
Obstruction Backoff Backoff

Backoff Time (secs)  Distance
[Disabled »| [t ~| [0.1% +|

Status Relay Intermediate

Stroke Setup |

L Valve Actions ’—'

L Input/Output Setup |RD ’

|_ Fail Modes l
Advanced 2

Ul characterization vI
RIRO Inputs B

C Ef w
RIRO Outputs -

o R4 °
Change Password

Moo Z

] Engineer 1
G Engineer 2 pke Setup

Fi Selup[(:ontrol Diagnostic Help

Fig 7.81

Tight Shut Off Threshold Close (Vedacao Limiar de
fechamento)

Esta caixa indica o maior nivel do setpoint em mA analégico
como uma porcentagem que vai fechar totalmente
(fechamento hermético) da valvula.

O exemplo mostrado na Fig 7.82 estabelece que 0,5% ou
menor solicitacdo de controle ird vedar (fechar) a valvula.

Tight Shut Off Threshold Open (Vedacao Limiar de
Abertura)

Esta caixa indica o menor setpoint mA de nivel analégico
como uma percentagem que vai abrir totalmente a valvula.

O exemplo mostrado na Fig 7.82 determina que uma
solicitacao de controle de 99,5% ou mais, ird vedar (aberto)
a valvula.

Obstruction Back off (Recuo de Obstrucao)

Se habilitado, o atuador vai recuar o movimento se 0 empuxo
maximo for excedido durante o percurso. O atuador ira fazer

3 tentativas para recuar e voltar ao ponto de ajuste.

Se desativado o atuador permanecera estacionario até que

um pedido para se mover no sentido oposto for recebido ou

a obstrucao for removida.

Back off Distance (Recuo de Distancia)

O recuo da distancia do atuador pode ser selecionado no
menu pendente como mostrado.
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Back off Time (Recuo do Tempo)

Pode ser ajustado para um maximo de 5 segundos antes do
recuo ser executado.

Atuador controle remoto Fonte

Detecta automaticamente a
Fonte de controle Remota

Fonte de Controle Auto -

4-20 mA Apenas Controle Analégico

Opcao Por cabeamento ou sistema Bus
Controle Remoto dependendo
do opcional instalado.

4-20 mA & ESD Analogico e ESD cabeado

Controle remoto.
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7.22.1 Relé de estado

O atuador possui um relé de falha programével que pode
ser configurado para indicar uma das seguintes condicdes
apresentadas na Tabela 3.

Modo Descricao

Inabilitado

Desenergizar sempre para reduzir o
consumo de energia

Disponibilidade

Ativo quando o CVA puder ser controlado
de forma remota

Atuador em modo remoto

O atuador nao tem falhas que puderam
evitar sua operacao

Falha

Ativo com qualquer falha detectével
dentro do atuador, controle ou vélvula.

Limite aberto

Ativo quando o atuador estd em posicao
completamente aberta

Limite fechado

Ativo quando o atuador estd em posicao
completamente fechada

Torque aberto

Ativo quando o atuador alcancar o limite
de torque aberto

Torque fechado

Ativo quando o atuador alcancar o limite
de torque fechado

Limite de Torque

Ativo quando o atuador alcancar o limite
de Torque aberto ou fechado

Falha Segura

Ativo quando o atuador estéa realizando
sua acao de falha segura

Energia de
Supercapacitores

Pacotes de Energia ‘Reserva’

Piscante

Saida Piscante

Posicdo Intermediaria

Ajuste para posicao intermedidria.

Posicao de falha
por Supercapacitores

Pacotes ‘Reserva’ de energia
para falhas

Tabela 3

O tipo de contato do relé pode ser configurado para
Normalmente Aberto (NO) e Normalmente Fechado (NC).
Isto pode ser selecionado durante a fase de pedido antes da

remessa da fabrica.

Ver Tabela 3 para os detalhes das funcoes do relé.

7 | Pocket Enlight

+ 4= 2:00 | X

Op Torque Limit
Cl Torque Limit
orque Limit

Tight Shut Off Tight Shut Off

Threshold Close Threshold Open
[ 05 Jw [ 995 %
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Backoff Time (secs)  Distance
[Disabled »| [t ~| [0.1% +|
Status Relay Intermediate
Func Position (%)

ntrol Source -

GS !
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7.23 Avancado 2
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Mudanca de dire¢ao Distancia de Limiar

A distancia que deve mover o atuador antes da mudanca de
direcao é registradaa pelo registrador de dados (datalogger)
como um ciclo.

Utiliza-se para evitar o a contagem de pequenos movimentos
oscilantes, j& que considera-se demasiado pequenos para
causar o desgaste da valvula.

O valor predeterminado é 0,25% do percorrido total da valvula.

Mudancas totais de direcao antes do alarme

Pode-se utilizar para gerar um alarme quando surgir uma
quantidade determinada de mudancas de direcdo.

Percorrido total antes do alarme

Pode-se utilizar para gerar um alarme quando o eixe do
motor de saida do atuador houver percorrido uma distancia
determinada de ft/m.

Modo Bluetooth®

Ativado — O atuador sempre sera detectado por Bluetooth
Desativado - O atuador sera apenas detectado quando 'STOP".

Transferéncia sem perturbagoes

No inicio do processo ap6s a intervencdo manual pode
solicitar que o atuador mova-se distante de seu de setpoint.
Se o atuador movesse a uma velocidade muito alta poderia
causar uma perturbacédo ou instabilidade no loop do sistema
de controle causando um overshoot e oscilacao da véalvula

Para reduzir este efeito, a “transferéncia sem perturbacoes”
diminui a velocidade de siada do atuador a um nivel inferior,
se a distancia percorrida é superior ao valor predeterminado.
Uma vez que o atuador encontra-se dentro da area de
Distancia de Transferéncia Sem Perturbacdes (BTD) retomara
0 percurso a sua velocidade normal.

rotone

Controls

[ 025 % [ 10000 |k
Total Travel
Before Alarm Bluetooth Modle
%
|| Bumpless Transfer Bumpless Transfer
o Distance Speed
%
Manual Selector Test  |Enabled v
| SEND SETTINGS 1

GAFSKGR ] Advanced 2

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.85

Distancia de Transferéncia sem Perturbac¢des (BTD)

A distancia de transferéncia sem perturbacdes é uma
porcentagem predefinida de erro de posicao que reduzira a
velocidade do atuador a uma velocidade predeterminada.

A distancia de transferéncia sem perturbacoes é de 5%

Velocidade de Transferéncia Sem Perturbacgoes

Velocidade em % da velocidade méaxima nominal que
o atuador revertera se a distancia de transferéncia sem
perturbacées for excedida.

O atuador retornara a velocidade normal fixada quando
encontre-se dentro do BTD predeterminado.

A Velocidade de Transferéncia Sem Perturbacoes é de 40%
da velocidade nominal

Teste do Seletor Manual

A botoeira do modo seletor pode ser desabilitada para
prevenir que o atuador execute um teste de rotina
predeterminado quando a posicao ‘TEST' for selecionada.

Enviar valores

Carrega as mudancas da configuracdo Avancada 2
no atuador.
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7.24 Caracterizacao

A relacdo entre a demanda do sinal de entrada e da posicao
do atuador linear é padrao. O perfil pode ser modificado para
se adaptar a caracteristica da valvula.

Use a Caracteristica da Valvula role o menu para baixo para
selecionar entre o seguinte:

Linear

A posicdo do actuador responde directamente a solcitacao
em mA.

Abertura rapida

O atuador responde proporcionalmente maior do que o sinal
de demanda, na extremidade inferior de curso. Resposta
reduzida proxima da posicao de abertura.

%% | Pocket Enlight {307 (X

Stroke Setup
Valve Actions ’—|
Input/Output Setup |RD l
Fail Modes l

Advanced 1
Advanced 2
Characterization
RIRO Inputs
RIRO OQutputs

. ] -
pe_|

Change Password

Engineer 1

Engineer 2 pke Setup

D2 c0clleme=

File Selup[(:ontrol Diagnostic Help

Fig 7.86

%% | Pocket Enlight {308 (X
Vv 100 Demand

? Signal %

v 0% -
e

Valve

P Position

[+]

°
|

t UPDATE |
i

° a0 50 100

Demand Signal %
‘alve Characteristic Mode

[ Loaded | [input & Output -
| SEND SETTINGS [ |

@A Rotork CvA | Characterization

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.87

s | Pocket Enlight

Demand
Signal %

Valve
Fosition

UPDATE |

a 50 100
Demand Signal %
Valve Characteristic

Mode
Quick Opening w| |Input & Output -

| SEND SETTINGS

@A Rotork CVA__|Characterization

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.88
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Igualar porcentagem 208 X
A alteracao na posicao do atuador é diretamente V 100 —
proporcional a alteracdo na solicitacdo de demanda. h Signal %

v 0% -

e

Valve

2 Position

s

|

¢ UPDATE |

i

0
° a0 50 100
Demand Signal %

Valve Characteristic

Mode
T

| SEND SETTINGS [ |

@/\ Rotork CVA__|Characterization

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.89

s | Pocket Enlight

Posicdo da Valvula e Perfil da Demanda
. . v 100 Demand
A posicao contra o perfil da demanda pode ser adaptado Signal %
para atender a aplicacao da valvula tracando a caracteristica

em até 20 pontos de coordenadas no grafico.

me—mw

Clique na caixa de Posicao da Vélvula e destaque a posicao
da vélvula necessaria (incrementos de 5%).

o—r—waoD

Valve Characteristic Mode
| Linear v] |Inpa.|t & Qutput 'v|

| SEND SETTINGS [ |

@/\ Rotork CVA__|Characterization

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.90

Pocket Enlight
Digite o sinal correspondente desejado % e clique na
botdo ‘Update’”.

Use a botdo ‘update’ para armazenar os pontos
das coordenadas.

Valve Characteristic Mode

| Linear v] |Inpa.|t & Qutput 'v|

| SEND SETTINGS [ |

@/\ Rotork CVA__|Characterization

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.91

rotorie Instrucoes de Instalacao e Manutencao

Controls




7.0 Guia de instalacao e configuracao

Modo

O perfil caracteristico pode ser aplicado a ambos os sinais de
entrada e de saida ou individualmente, se necessario.

Cligue no botdo ‘SEND SETTINGS’ para salvar as alteracdes
na configuracao do atuador.

7.25 RIRO (Entradas Remotas e Saidas Remotas)

A placa opcional RIRO dé& até quatro entradas de controle por
cabo ou quatro contatos de relés extra. As opcdes devem ser
selecionadas no momento da compra.

Nota: Consulte o diagrama elétrico do atuador para
determinar quais op¢ées sao fornecidas no atuador.

7.25.1 Entradas RIRO (opcional)

Quando adaptado o controle Remoto RIRO pode ser
configurado da seguinte forma:

Estado Ativo
Alto Contato Normalmente aberto ‘Make’ para aplicar sinal.

Baixo Contato normalmente fechado ‘Break’ para aplicar sinal.
Funcéo

Pode ser definido como uma das funcoes abaixo:

Comando de Abertura

Comando de Fechamento

Parar / Manter ativo

Comando ESD

TESTE - Realizar teste de rotina.

Atraso Energizado / Desenergizado

As entradas de controle remoto por cabo pode ser
configurado para atrasar a resposta em até 1 segundo para
energizar / desenergizar.

Tipo de tensao de entrada Digital

As entradas RIRO podem ser selecionadas para a operacdo
CCou CA.

ESD

Operacao ESD pode ser definida como um dos seguintes
procedimentos:

Mover-se para Fechamento

Parar (Stayput)

Mover para abertura

Demand
Signal %
Valve
P Position
(]
s 55.00
i
t UPDATE |
i
° q 50 100
Demand Signal %
Valve Characteristic Mode
|Linea|' v] Input & Qutput -
Disabl
SEND SElnont on
6‘/\ Rotork CVA
File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.92

7 | Pocket Enlight

Stroke Setup

L Valve Actions ;—'
Input/Output Setup |RD ’
Fail Modes

I |

Advanced 1
Advanced 2
Characterization

RIRO Inputs 5 -

RIRO Outputs

o c|le=m

s ]
Change Password
’ pe ]

Engineer 1
Engineer 2

‘Q|v<

Selup[ Control Diagnostic Help

a1
®

Fig 7.93

s [ Pocket Enlight * 4z 3:18 X

Input Active Function EnergisedDeEnergised
Mo  State Delay (S) Delay (S)

1 LO‘WVO]JCI"IV

2 [High ~][open ~][C0.00 ] [0.00 ]
3 [High ~][open +|[(0:00 ]
4 |High «||Open +|[ 0.00 | [0.00 ]

Digital Input Voltage Type  [DC Inputs

ESD Action Close

Two Wire Priority Close

| SEND SETTINGS

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.94
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7.25.2 Saidas de Relé RIRO (opcional)

Pode ser equipado com até quatro relés de indicagao remota. Tnpp—ctie—Eunction FnacaisedDeEnergised
Quando equipado a indicacio RIRO hardwired, os relés de M vaive Actions ) BT
saida podem ser configurados para normalmente aberto ou Input/Output Setup Pl
normalmente fechado. 2| Fail Modes p]
A . 3 - o]

Os relés podem ser programados para uma das seguintes Advanced 1

4 P ] 000 ]
fung(’)es: ) Advanced 2

Dit  Characterization PC Inputs ~
Disponibilidade E§ RIRO Inputs Clase -
Falha T RO Outputs lose -
Limite de Abertura || Change Password
Limite Fechamento L Engineer 1 s A
Limite de Carga na abertura (excedida) _6 Engineer 2 PP
Limite de Carga no Fehamento (excedida) le| setup| control Diagnostic Help
Limite de carregamento Fig 7.95
Energia de Super Capacitores
Posicao intermediaria
Atuador Fechando T HI319 (X

Atuador Abrindo Relay No Function Action
1 Intermediate Position | |N/C

Motor Funcionando

2 Disabled w|[N/Cw

Atuador em Movimento
3 Intermediate Position w| |N/C w

Motor estagnado

4 Motor Stalled | [N/C -

Operacao Manual Relay Intermediate Relay Intermediate

i No Position % No  Position %
Piscante 1 3
Parada Local Selecionado : R +« EXE
ESD Signal
Paridade dos relés I s 1
Falha de rede RIRO Relay

(O [Feravr ] RIRO e

Relé de monitorizacao

File Setup Control Diagnostic Help

Selecionado ‘Run’
Selecionado ‘Test’ Fig 7.96
Falha de ‘Test’

Falha Supercap
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7.0 Guia de instalacao e configuracao

7.26 Alteracao da Senha

Este menu permite alterar a senha do atuador.

Nota: Se a senha do atuador for alterada nao sera
possivel comunicar-se com a unidade, ao menos que
utilize a senha correta.

Se for digitada uma senha incorreta aparecerd uma
mensagem de erro.

A senha do atuador ndo podera ser redefinida. Serad gerado
um coédigo de erro, anote esse cédigo e por favor entre em
contato com um Representante local da Rotork informando o
cddigo completo.

A senha atual do atuador podera entao ser verificada e
confirmada.

NAO PERCA A INFORMACAO DA SENHA.

ENTRE EM CONTATO COM A ROTORK NO CASO DE
PERDA DA INFORMAGAO DA SENHA.

7 | Pocket Enlight

Stroke Setup
Valve Actions

b
Input/Output Setup |RD ’

A

-]

Fail Modes

Advanced 1
Advanced 2
Characterization
RIRO Inputs
RIRO OQutputs

Change Password

Engineer 1

. bke Setu
Engineer 2 P

‘Q|p<ncl|l—l—l—

Selup[ Control Diagnostic Help

a1
®

Fig 7.97

1'; Pocket Enlight

Old VIEW Password
Mew VIEW Password |
Mew VIEW Passward_ |

{(Confirm)
| SET VIEW PassworD |

Cld USER Passward
Mew USER Password [ |
Mew USER Password |

(Confirm)
| SET UseR PassworD

(W [E=iEE70318 | Password

File Setup Control Diagnostic Help

By & Vi dE X

Fig 7.98

Incorrect password
entered, please
try again.

Error Code:
17334613455B61540

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.99
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7.27 Opcoes de Controle e
Diagnésticos Fluxograma de
Configuracao

J

Login
Selecionar ‘User’

1

Estabelecer
Comunicagao
com o atuador

Nao

Trabalhar offline

Sim

Selecionar o
atuador da lista

I

Configuragao
de percurso

|

Arquivo Configuracao Controle

Diagnostico

P S ‘
Salve e Carregue
Configuracoes f ) ( ) ( )
dos Atuadores
e Arquivos
- Controle Auto Teste Teste de
Manual execucao
\ 4
Acoes da Configuracdes| | Posicoes de | | Avancado 1 | | Avancado 2 | |Caracterizacdo| |Entradas RIRO| | Saidas RIRO Modificar
valvula de En?rada/ Falha Retroceder e Definir Modificar Configuracdes| | Ajustar Saidas Senha
Estabelecer a Saida Definir perda Funcdes de funcoes de resposta de Entradas Hardware
forca de saida Definir os de Energia e indicacoes transferéncia do atuador Hardware
e Opcoes parametros Posicéo de dos Relés de Sem contra perfil
de fim do de demanda || falha de sinal Pertubacoes da demanda.
percurso e Feedback

50

rotone

Controls
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7.0 Guia de instalacao e configuracao

7.27.1 Controle Manual

Mova e comprove a funcdo do atuador em modo local
utilizando o PDA em forma independente do sistema
de controle.

Serao confirmadas as mudancas da configuracéo ou posicao
do atuador antes de serem implementadas.

Controle da posicao
Utilize o deslizador (grosso ou fino) para localizar a valvula.

Observe que todo pedido manual de movimento colocara o
atuador off-line e anulard todo comando do sistema.

Clique em 'OK’ para iniciar a anulacdo manual.

Configuracao e realimentacao

Exibidos como posicao e porcentagem, o Valor do Setpoint
e a realimentacdo atualiza-se continuamente durante o
movimento do atuador.

Curso da Valvula

Indicada como a distancia entre os limites de percorrido
determinado.

Limite de Fechamento
lluminado no extremo fechado do percurso.

Limite de Abertura
lluminado no extremo aberto do percurso.

Velocidade Nominal

A velocidade do eixe de saida é variavel entre 5% e 100% da
velocidade nominal.

Torque Medido

O torque medido é uma indicacéo viva do esforco mecanico
requerido durante o percurso da vélvula.

7 | Pocket Enlight

| ALIGN COUPLING i
| QUICK SETUP WIZARD i
| MANUAL SETUP i

Units

CVL1000/1500

Valve Stroke °
Position o

Manual Control
Self Test

Gf\ @ Run Test

p Setup

File Setup Cuntroll Diagnostic Help

Fig 7.100

%% |PocketEnlight Bz (¥ T, % (X

Setpoint  Valve Stroke  Feedback

[ooo0] - ||[7222] ° (|[F219] °

[0:00 ] % [32.36 ] %
Clase Lirnit Bl Cpen Limit
Measured Torgue

Positioh Contral (Coarse)

=T I~
Cloze Oper
=T =T | |
Position Control (Fine)

% Rated Speed
T

=T I

(W\[z557372001 | Manual Contral

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.101

%s | Start [ A

Setpoint  Walve Stroke  Feedback

@ This will change the
actuator's operating
CIod cpaed,

L If you leave this screen,
pos| the new speed setting wil
C be retained.
Clos)
=
Paosition Contral (Fine)

% Rated Speed

[ =T |
C\‘/\ 7515870318 | Manual Control

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.102
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7.27.2 Auto Teste

O Atuador ird executar uma rotina de Auto Teste no seu
sistema de medidas de Torque e Posicao.
Estado e Parametros sao exibidos ao final do teste.

[ ALIGN COUPLING |
| QUICK SETUPWIZARD ]
| MANUAL SETUP |

CVL1000/1500

Valve Stroke g2 .48 @
Position an a

Pocket Enlight o 45329 X

Step Response Test Results

Test Position (%)

Minimum Load (% Rated)
Maximum Load (% Rated)

Calculated Friction (% Rated)

Close COpen

TesTime(ve) [0 ] [0 ]
Dead Time (me)

Status  [Test successful |
| START SELF TEST || |CANCEL SELF TEST |

6}\ Self Test Mode

C B Self Test
m Qi

Run Test
File Setup|Control| Diagnostic Help

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.103

Nota
Teste de execucdo é uma funcdo apenas da Rotork.

Pocket Enlight

Step Response Test Results

Test Position (%)

Minimum Load (% Rated)
Maximum Load (% Rated)

Calculated Friction (% Rated)

Close COpen

T8&6 Time (ms) | 0 | 0 >

Fig 7.104

Step Response Test Results

Test Position (%)

Minimum Load (% Rated)

Menu item disabled
in User mode pen

Dead Time (75

Status  [Test successful |

T e |
Self Test
GA [Rol Run Test -

File Setup|Control| Diagnostic Help

Fig 7.105
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Dead Time (79

Status  [Test successful |
| START SELF TEST || |CANCEL SELF TEST |

6}\ Self Test Mode

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.106
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7.28 Menus de diagnésticos

7.28.1 Registrador de Dados (Datalogger)

A funcéo de registro de dados é utilizada para descarregar
dados histoéricos do atuador para a revisdo em um PDA ou PC.

72 | Pocket Enlight Pocket Enlight
| ALIGN COUPLING i
| QUICK SETUP WIZARD i
| MANUAL SETUP i
25 0 50 100 125
Unit Position %
AL » — I:l Dwell Time hrs Cluse Torqueth
CVL1000/1500 — [w] Open Torquet
Doreload Progress | ReaD ||canceL |
|
g Reference Stroke 0.78 Na of Full Revalutions
Position Compare [ No. of Direction Changes
Manf Data CLEAR LOGGER |

Status

6‘,\ Rotork CVA System

File Setup Control|Diagnostic| Help

GA Rotork CVA Datalogger

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.107 Fig 7.108

O gréfico da pagina do registrador de dados pode mostrar o
empuxo aberto / fechado e 0 mesmo tempo de permanéncia.
O tempo de permanéncia é o tempo total passado em
qualquer posicdo durante o curso da vaélvula.

Para descarregar um arquivo clique em READ.

Nota: Apena abra um grafico por vez ja que isto pode
afetar a escala.

Outros dados disponiveis sdo a distancia total percorrida pelo
eixe de saida e a quantidade de mudancas de direcéo.

E possivel armazenar o arquivo do registrador de dados na
memoria do PDA para referéncia futura.

'= | Pocket Enfight abe & 2 7, (<

s | Pocket Enlight .
Save As
Mame: |
L Save data to file? Falder: |None v|
8 Note: The file save process Twpe: e -
-25 may take several seconds s |CSV File(*.csv) |
depending on PDA speed. o | Location!  [[ain memar -
- > L
i L [oove | [Conet |
0.78 No of Full Revolutions 123|1|2|3|4|5|5|7|3|g||]|-|=|¢
6 Mo. of Direction Changes Tab|q|w|e|r|t|y|u|i||:||p|[|]
CLEAR LOGGER | l3-°ﬂ’||é!||S||l3|||f||'zl|h|i|k||| ||;,.-||I.|_|
Shift| 2 |2 |C|¥ |b|n(m .
patal :
(SN [Feto i ctlaa] " [\] Lt [=]=
Fig 7.109 Fig 7.110
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7.28.2 Percurso de referéncia

Quando o atuador é comissionado é possivel configurar um
percurso de referéncia para registar o empuxo. Isto pode ser
comparado com os registros em curso para determinar se
algum parametro foi modificado.

Configuracao do percurso de referéncia
Registrara o ultimo percurso da valvula para referéncia futura.

Leitura do percurso de referéncia

Mostra o percurso de referéncia em um gréfico em relacdo ao
desempenho em curso.

| ALIGN COUPLING i
| QUICK SETUP WIZARD i
| MANUAL SETUP i

Units >
CVL1000/1500

Valve Stroke Reference Stroke

Position Compare

Manf Data
Status

Gf\ Rotork CVA System Summary

File Setup Control|Diagnostic| Help

Fig 7.111
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7 | Pocket Enlight

9.0

5.0

0.0

5.0
-8.0

25 0 50 100 125

— Close Reference %  Open Reference %
Close Current %  — Open Current %

|:] Close Profile Gpen Profile
READ REFERENCE STROKE '
SET REFERENCE STROKE '

Reference
(O [Fokeva_] Befere

File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.112
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7.28.3 Comparagao

Se a configuracao tiver sido guardada em um arquivo de
configuracdo, podera ser comparada com os valores em curso.

75 |Pocket Enlight S o EFT %y | Pocket Enlight Oy oF Vs X
| ALIGN COUPLING [ |
| QuIck SETUP wizarD |
| MANUAL SETUR [ |
Units Irnperial - >
Walve Stroke 72.22 -
Position Datalogger
Status | COMPARE [ |
Reference Stroke
(737200 1o ata (Wn\[E=1ee703ie | Compare
File Setup Control |Diagnostic|Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.113 Fig 7.114

Quando aparece a tela de comparacao, clique no quadro de
comparacao e logo encontrard um arquivo de configuracdo
previamente armazenado. Quando o arquivo é aberto, gerara
uma lista mostrando todas as modificacdes aos valores desde
que foi criado o arquivo original.

A Fig 7.116 mostra que a alteragao anterior a velocidade foi
aumentada de 50% a 71%.

%% |PocketEnlight  Hs & T o2 % |PocketEnlight  H 5 T, 5 (X
Open fctuatar Spea
Current: 71.00
Folder: |f-‘n.|| Folders v|| Cancel | Presious: 50,00
Type: |(*.me) v|
Marme & Folder Date
g 0604 13:..
@ 337370301 0210 13:.. >
@ £337370201  Business 0zf10 12:..,
@ £337371501 17f03 04,
@ £337372001 2703 14:..)
| COMPARE [ |
(Wn\[z518870316 | Compare
File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.115 Fig 7.116
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7.28.4 Dados de fabricagao

Mostra os dados de fabricacdo, incluindo a versao de
software e nimeros de série.

7 |PocketEnlight & &3 Y, 42 [X % | Pocket Enlight +y W< 11:37 X
l ALIGN COUPLING [ | 20031113 W
| QuIck seTuP wizaro | frctuator Soffware Version
I LA ORI l [Controller Serial Ne. M

0917486910300587
. - [Supercap Module Serial No, -
Units Irnperial - » | |0933486190200187
Walve Stroke 1.15 in Fosition Encoder Serial No.
0912483190201140
Position
Datalogger Motor Encoder Serial No.
Status 0912483100200680
Reference Stroke |:|
Compare
Manf. Data
VA S o Do N1
File Setup Control Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.117 Fig 7.118

7.28.5 Estado
Sao mostrados alarmes ativos e estado.

7 |PocketEnlight B3 ¢4 T 4% X va | Pocket Enlight +y W< 11:37 X
Hl Relay Energised
| ALIGN COUPLING [ M Valve Obstruction Closing
Il Valve Obstruction Opening
| QUICK SETUP wizarD ] B Non Critical Fault
M Critical Fault
| MANUAL SETUR L | M Close Thrust Back Drive Limit
B Open Thrust Back Drive Limit
H Close Thrust Limit
. - Il Open Thrust Limit
Lnits ~ Fully Open Position Limit
. Il Fully Closed Position Limit
Yalve Stroke 1.15 in M Knob Stop Position Selected
- L4 Knob Run Position Selected
Position Datalogger M Knob Test Position Selected
Status Bl Control (4-20mA) Signal Loss
B Actuator Stalled
;:Referenl:e Stroke Il Super Capacitor Module Fault
ompare
(NEEET0E  anfpata (W [Z569220101 ] Status
File setup Control [VERT Help File Setup Control Diagnostic Help
Fig 7.119 Fig 7.120
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7.28.6 Resumo do Sistema
Estado e Condicdes do Sistema e Opcoes do Atuador
sdo exibidas.

Pocket Enlight

Demand Signal %a mA
| ALIGN COUPLING |

| QuICK SETUPwIzARD | Pooon reees e o
[E———

| MANUAL SETUP | Torque Feedback % b
[o][s5]

. | Open Limit  mmmmm Close Limit
Units B[ Relay Status . Actuator Health

“Not fitted Supercap Status

|[26020 |status Code

CVL1000/1500

Datalogger
Valve Stroke Reference Stroke

. Compare I Solenoid Lock M Supercaps
Position |C\.I’ 1200
Manf Data l Q B Net, Optl B Net., Opt 2
Status Ttpe
C‘\ System
(\A' Rotork CVA System Summary N\, [Rotork CVA STy
File Setup Control|Diagnostic| Help File Setup Control Diagnostic Help

Fig 7.121 Fig 7.122

Keeping the World Flowing




8.0 Vendas e Servicos

Se seu atuador Rotork Foi corretamente instalado e selado,
tera anos de servico livre de problemas.

No caso que necessite assisténcia técnica ou sobressalentes,
Rotork garante o melhor servico mundia. Entre em contato
com seu representante Rotork local ou diretamente com a
fabrica exibida na placa do fabricante informando o tipo de
atuador e seu nimero de série.

Representante Local:
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www.rotork.com

Esta disponivel em nosso website uma lista completa de
nossos contatos de vendas e servicos em todo o mundo.
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